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前言 
 

感谢您购买 TW888 电机状态监测装置(以下简称 TW888)。 

本说明书介绍 TW888 的基本功能和设置使用方法。 

为了确保正确使用本产品，请务必在使用之前仔细阅读本说明书。 

 

关于说明书 

·请将本说明书交于最终用户阅读，并妥善保管。 

·本说明书只对本产品的功能进行说明，我公司不保证该产品适合于用户的某一特殊用途。 

·因本产品的性能和功能会不断改进，本说明书内容如有更改，恕不另行通知。 

·在本说明书制作过程中，制作者努力确保其内容的准确性。因遗漏内容、编写错误导致

的故障及损失，本公司不承担责任。 

·未经横河电机（中国）有限公司许可，严禁转载或复制本说明书的全部或部分内容。 

 

版本 

第一版 2017 年 09 月 

 

商标 

·Vigilantplant为横河电机株式会社的注册商标。 

·Microsoft和Windows是美国微软公司在美国或其他国家的商标或注册商标。 

·Adobe和Acrobat是Adobe Systems Incorporated的商标或注册商标。 

·本说明书中出现的公司名称及产品名称均属其所有者的商标或注册商标。 

·本说明书中的商标或注册商标没有使用®和™符号进行表示。 
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关于安装与接线的注意事项 

 

警告 

●电源 

•为了安全起见，连接 TW888 的 AC/DC 电源，要按照初级电压(一次侧电压)选择满足绝缘要求的专用

电源。并且，该电源要具有过电流保护和过电压保护功能。 

•在接通本产品的电源之前，确保供给电源电压与产品电源电压一致。  

•为了防止触电，在接线之前务必关闭电源，并检查和确定将要连接的电缆未通电。  

•为了防止触电，在检查并确定电缆未通电后再拆线。如果CT无负载，将会导致危险电压。检查并确

定CT短路后再进行拆线。  

●连接接地保护端子 

•为了防止触电，在接通本产品的电源之前务必进行接地保护。 

●接地保护的必要性 

•不要切断本产品内部或外部的接地保护线或者接地保护端子的接线。否则会导致本产品的保护功能

失效，处于危险状态。 

●接地保护功能的瑕疵 

•在检查确保接地保护功能没有问题之前，不要运行本产品。  

●不要在存在可燃性气体的环境中操作本产品 

•不要在存在可燃性气体、爆炸性气体或蒸气的场所操作本产品，在这样的环境下使用本产品非常危

险。 

●外部连接在接通电源之前检查下述内容。如果应用过程中超出了本产品的使用规格范围，可能会导

致其温度升高而烧坏 

•接线之前确认线缆的尺寸及额定温度(参考本说明书“1.1 安装接线图”关于“线径及线缆额定温度”

的说明)。 

•检查输入电压和输入电流值在本产品的规格范围内。 

•检查外部接线的端子连接符合本产品的规格要求。 

●本产品的接线工作必须由具备电气知识和实际经验的专业工程人员(电工等)实施 

●为了安全起见，本产品在电流信号接入时应该使用 CT。并且所使用的 CT 必须满足初级电压(一次侧

电压)的双重绝缘要求 

●为了安全起见，本产品在接入 690Vrms 以上的额定电压时应该使用 VT。并且所使用的 VT 是必须满足

初级电压(一次侧电压)的双重绝缘要求的产品 

●为了安全起见，电压和电流的输入必须源自同一电路 

●为了防止触电，产品使用时不要拆开产品外壳 

注意 
●严禁改造本产品 

●私自拆开产品外壳时，不再提供免费的保修服务 

●下载配置参数、恢复出厂设置会使本产品重启或处于非正常工作状态。当本产品处于运行状态时，

不要执行上述操作。如果需要执行上述操作，必须停止系统运行后再进行 

●不要将本产品安装在下述环境，否则可能会导致本产品故障 

•会受到剧烈冲击或振动的场所；存在腐蚀性气体的场所；存在大量灰尘的场所；水中；受到阳光直

射的场所；户外；海拔超过 4000 米的场所。  

●在存在高浓度的腐蚀性气体 (H2S，SOx 等 )环境中长时间使用本产品容易引起本产品故障 

●外部连接 

•将本产品与测量对象或外部控制电路连接之前，确认已进行接地保护。  

●室内外温差较大时，为了避免结露，从室外搬运至室内后，将本产品在室内放置一段时间后再打开

包装 

●端子 

•使用环形端子进行接地保护接线。  
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•除了接地保护端子以外的接线，当使用双绞线时要使用针形端子 (Pin terminal)。 

•锁紧接线端子的螺钉时，力矩不应超过 0.51Nm。 

●未经横河电机(中国)有限公司书面许可，严禁转载或复制本手册的全部或部分内容 

 

 

注  

•本产品为辐射发射的A等级产品。在家庭环境中时会产生无线干扰，使用者应采取相应措施。 

 

 
免责声明 

•除本产品保证条款规定外，本公司不做任何保证。 

•使用本产品时，对由用户操作不当而引起的直接或间接损坏、零件丢失或一些不可预知的损失， 

 本公司不承担任何责任。 

 

 

确认包装内容 

打开包装箱后，在使用之前请先确认包装内容。 

如果发现型号或数量有误，或者外观上有物理损坏，请与出售本产品的销售部联系。 

 

产品铭牌 

在本产品的机盖上贴有铭牌。请确认铭牌上的产品型号与您所订购的产品是否一致。 

 

 

编号 No：产品序列号 

联系售后服务人员时，也请告知本产品铭牌上的编号No。 

 

型号和规格代码 
型号 规格代码 说明 

TW888  TW888电机状态监测装置 

DI输入电压 1  220VAC/220VDC 

安装 1  DIN导轨安装 

语言 1  中文 

监测电机数上限 1 1台 

2 2台以内 

5 5台以内 

10 10台以内 

20 20台以内 
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本说明书中使用的符号 

 

 

 

警告 

注意 
 

注 

 

在本产品中使用此标志，表示如有不当操作会给人身和本产品带来危险，需严格参照使用

说明书进行操作。在使用说明书相应的参照页中，此标志与“警告”或“注意”一起使用。 

误操作会危及人身安全或生命时，使用该标志并说明防止危险发生的注意事项。 

误操作会导致人身轻微伤害、仪表或用户数据损坏时，使用该标志并说明防止错误发生的 

注意事项。 

记述使用本产品时的重要信息。 
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 安装和接线 第1章.

警告 
•这里描述的设备在具有不同 PT(电压互感器)/CT(电流互感器)组合的版本(690VAC/100VAC PTs 和

1A/5A CTs)中都是可用的。  

 请参考设备规格代码决定 TW888 的选型。选错设备可能导致人身伤害和设备故障。  

 

1.1 安装接线图 

 
安装方式 

正面

CN1 CN2TM1

CN3CN4CN5

上方

101 120 201 212

301306401412501516

CN6

 

警告 
●连接测量输入线时的注意事项 

•必须使用额定温度大于105℃的线缆。 

•为了防止触电，接线时确认电源已关闭。 

•避免在测量电路中混入干扰。 

 

注 

•将测量电路与电源线(电源电路)和接地电路分开。 

•尽量避免将干扰源作为测量对象，若无法避免，将测量对象与测量电路隔离，并将测量对象接地。 

•为避免静电干扰建议使用屏蔽线。根据需要，将屏蔽线与本产品的接地端连接(注意不要两点接地)。  

•将测量接线等距离密集绞接可以有效降低电磁感应产生的干扰。 
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线径及线缆额定温度 
接头 绞线/单芯线 额定温度 

TM1 0.75-4.0mm2（AWG18-11） 

1.0-2.3mm 

>105℃ 

CN1 0.34-2.5mm2（AWG22-14） 

0.6-2.0mm 

>105℃ 

CN2 0.34-2.5mm2（AWG22-14） 
0.6-2.0mm 

>105℃ 

CN3 0.75-2.5mm2（AWG18-14） 
1.0-2.0mm 

>105℃ 

CN4 0.34-2.5mm2（AWG22-14） 
0.6-2.0mm 

>105℃ 

CN5 0.75-2.5mm2（AWG18-14） 
1.0-2.0mm 

>105℃ 

 

端子配置 

CN1端子配置（DI/电源） 
No. 端子名称 端子功能 

1 101 DI01 

2 102 DI02 

3 103 DI03 

4 104 DI04 

5 105 DI05 

6 106 DI06 

7 107 DI07 

8 108 DI08 

9 109 DI09 

10 110 DI10 

11 111 DI11 

12 112 DI12 

13 113 DI13 

14 114 DI14 

15 115 DI15 

16 116 DI16 

17 117 COM 

18 118 未使用 

19 119 24VDC 

20 120 0VDC参考电位(接地) 

 

CN2端子配置（电压输入） 
No. 端子名称 端子功能 

1 201 UG 

2 202 未使用 

3 203 UN 

4 204 未使用 

5 205 未使用 

6 206 UC 

7 207 未使用 

8 208 未使用 

9 209 UB 

10 210 未使用 

11 211 未使用 

12 212 UA 

 

CN3端子配置（电流输入） 
No. 端子名称 端子功能 

1 301 IC’ 

2 302 IC 

3 303 IB’ 

4 304 IB 

5 305 IA’ 

6 306 IA 
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CN4端子配置（模拟量输入） 
No. 端子名称 端子功能 

1 401 RTD1（A） 

2 402 RTD1（b） 

3 403 RTD1（B） / AI1（+） 

4 404 AI1（-） 

5 405 RTD2（A） 

6 406 RTD2（b） 

7 407 RTD2（B）/ AI2（+） 

8 408 AI2（-） 

9 409 RTD3（A） 

10 410 RTD3（b） 

11 411 RTD3（B）/ AI3（+） 

12 412 AI3（-） 

 

CN5端子配置（继电器输出） 
No. 端子名称 端子功能 

1 501 RELAY1_NO 

2 502 RELAY1_COM 

3 503 RELAY1_NC 

4 504 RELAY2_NO 

5 505 RELAY2_COM 

6 506 RELAY2_NC 

7 507 RELAY3_NO 

8 508 RELAY3_COM 

9 509 RELAY3_NC 

10 510 RELAY4_NO 

11 511 RELAY4_COM 

12 512 RELAY4_NC 

13 513 未使用 

14 514 RS-485-A 

15 515 RS-485-B 

16 516 SG信号地 

注：使用屏蔽双绞线时，SG连接屏蔽层 

 

TM1（接地端子） 
No. 端子名称 端子功能 

1 TM1-1 GND 
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1.2 外形尺寸图 

 
关于 TW888 的外形尺寸，图示如下。(单位：mm) 

 

 

1.3 端子排列 

 

 

 

 

 
 

1.4 电源输入 

 

 

 

516-515-514-513-512-511-510-509-508-507-506-505-504-503-502-501 412-411-410-409-408-407-406-405-404-403-402-401 306-305-304-303-302-301 

101-102-103-104-105-106-107-108-109-110-111-112-113-114-115-116-117-118-119-120 

 

TM1-1 201-202-203-204-205-206-207-208-209-210-211-212 
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端子（CN3） 描述 

119 24 VDC 

120 0 VDC 参考电位 

注意 
•为了避免电磁干扰的影响，请使用双绞屏蔽线连接电源端子。 

 

 

1.5 接地保护 

 

 
 

 

1.6 交流测量输入 

TW888 对单台电机监测时，请参照以下连线方法将电机的电源电压和电流信号接入

TW888。 

 

TW888 可以监测最多 20 台电机的电压和电流。 

TW888 对多台电机监测时，需要外接由 PLC 或具有控制功能的仪表控制的开关阵列来

切换被监测电机（称为多路切换系统）。请参照以下连线方法将电机的电源电压和电流信号

接入 TW888。 

 

 

 

 

 

 

 

TM1-1 P. E. Protective Earth

端子(TM1) 描述 

TM1-1 接地保护 
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表：电压测量-端子分配 
接线端子（CN2） 

212 UA 209 UB 206 UC  203 UN 201 UG 

VL1  VL2  VL3  VN  FG 

 

表：电流测量-端子分配 
接线端子（CN3） 

306 IA 305 IA’ 304 IB 303 IB’ 302 IC 301 IC’ 

IL1-K IL1-L  IL2-K IL2-L IL3-K IL3-L 

 
监测多台电机时，通过多路切换系统顺序切换开关阵列，实现电机的顺序监测。为了

让 TW888 知道当前监测的电机，需要对电机编号，多路切换系统切换监测电机的同时，将

电机编号通过 TW888 的 DI 通知 TW888。电机编号范围为 1-20。详细请参考“2.4.1 开关量

输入”。 

 

警告 
•当电机电源电压超过 TW888 额定输入时，必须使用 PT。 

•CT 无负载会导致危险电压，所以 CT 的输出不允许开路。 

•将 CT 接入电压测量、直流和温度测量、开关量输入端子也会导致危险电压，所以 CT 的输出一定要

接到相应的连接端子。 

•在断开设备的连接之前，请确保 CT 是短接的。 

 

 

注意 
•通常，CT 二次侧一端必须接地。 

•为了正确测量谐波及频谱参数、外接 CT 的频率响应范围应可覆盖 10Hz～3000Hz 的范围。 
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1.7 模拟量输入 

 

4～20mA直流测量输入 

401

402

-

-

403

404

mA(-)

mA(+)

4-20mA直流
测量输入

4-20mA

传感器

 

 
端子（CN4） 描述 

AI（-） AI（+） 

403 404 4～20mA直流测量输入 1 

407 408  4～20mA直流测量输入 2 

411 412  4～20mA直流测量输入 3 

 

 
RTD温度测量输入 

401

402

RTD(A)

RTD(b)

403

404

RTD(B)

-

PT100 RTD温度
测量输入

 

 
端子（CN4） 描述 

RTD（A） RTD（b） RTD（B） 

401 402  403  RTD温度测量输入 1  

405 406 407  RTD温度测量输入 2 

409 410  411  RTD温度测量输入 3 

 

警告 
•由于 4～20mA直流和 RTD 温度测量是低电压测量，请不要将高电压接入 4～20mA直流和 RTD 温度测量

端子。 

 

注意 

•为了避免电磁干扰的影响，请使用双绞屏蔽线连接4～20mA直流和RTD温度端子。 

 



 

IM B77C03A01-01ZH-C 

 
1-8 

1.8 开关量输入 

 

 

 

 

 

 

 

 

1.9 继电器输出 

 

 
 

端子(CN5) 描述 

常开A 公共端 B 常闭 C 

501 502  503  继电器输出 1  

504 505  506  继电器输出 2  

507 508  509  继电器输出 3  

510 511 512 继电器输出 4  

 

注 

•常开(N.O.):Normally open contact。 

•公共端(Common)。 

•常闭(N.C.):Normally closed contact。 

 

 

 

 

端子(CN1) 描述 

DI（A） COM（B） 

101 117 开关量输入 1 

102 117 开关量输入 2 

103 117 开关量输入 3 

104 117 开关量输入 4 

105 117 开关量输入 5 

106 117 开关量输入 6 

107 117 开关量输入 7 

108 117 开关量输入 8 

109 117 开关量输入 9 

100 117 开关量输入 10 

111 117 开关量输入 11 

112 117 开关量输入 12 

113 117 开关量输入 13 

114 117 开关量输入 14 

115 117 开关量输入 15 

116 117 开关量输入 16 
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1.10  通信 
 

通信接口：ETHERNET 
端子(CN6) 描述 

RJ45 以太网10/100Base-TX 

通信端口：10/100Base-TX 

通信协议：Modbus/TCP、HTTP、SNTP 

 

注意 
•为了避免电磁干扰的影响，请使用双绞屏蔽网线连接通信端子。 
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 功能概述 第2章.

 典型应用 2.1

TW888 是电机在线故障诊断提供底层支持的基础设备。它通过 10kS/s 的采样速率采集电

机电源电压、电流信号（后称录波数据）；同时实时对录波数据进行分析，来诊断电机故障。

用户可以实时在线获得 TW888 的录波数据和电机诊断结果数据。 

TW888 可以对单台电机进行长时间连续的监测。此时最简单的系统的构成图如下： 

 

当 TW888 监测多台电机时，需要额外安装电机切换装置，如下图所示，由 PLC 控制继电

器开关阵列来切换被监测的电机。同时 PLC 应将当前监测的电机编号通过 TW888 的开关量输入

通知 TW888。关于开关量输入请参考“2.4.1 开关量输入”。 

 

电压电流监测线缆 

通信线缆 

上位机系统 
TW888 

电压电流监测线缆 

通信线缆 
PLC 控制线缆 

PLC 

继电器开关阵列 

上位机系统 TW888 
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 数据采集和诊断分析周期 2.2

TW888 上电完成后，即进入数据采集、诊断处理循环。TW888 以 10kS/s 的采样速率记录

电压和电流的录波数据。采样到规定时间长度（可设置，设置范围为 5s，10s）后，即完成一

次数据录波，然后对录波数据进行故障诊断处理。在每次录波完成后，上位机可以通过通信接

口获取录波数据；故障诊断处理完成后，上位机可以获取诊断分析结果。 

该过程如下图所示（绿色表示诊断处理的实际花费时间）： 

 

 

 

注 

•关于获取录波数据和诊断数据的说明，请参考”第 3章通信协议”。 

 

 

TW888 的诊断分析功能由两个层次构成：基础分析功能和故障诊断分析功能。基础分析功

能是对录波数据进行时域和频域的数字信号处理，故障诊断分析功能是 TW888 内部实现的电机

故障诊断算法。分析结果通过通信接口输出。详细请参考“第 3章 通信协议”。 

 

 

注 

•多电机监测模式时，TW888 通过 DI 获取当前监测电机的 ID,详细请参考“2.4.1 开关量输入”。 

•单电机监测模式时，TW888 不再执行流程图中监视 DI 状态获取电机 ID 的处理。 

 

 

当电机 ID 超过型号规定的 TW888 监测台数时，对超过型号规定的电机数据，TW888 不执

行诊断分析。 

 

注意 
•请在选择产品型号时，确认需要监测的电机台数。 

•确保 TW888 在订货时选择监测的电机监测台数以内工作。 
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 录波功能 2.3

2.3.1 录波功能概述 
TW888 以 10kS/s 的采样速率采集电机电源 3相电压（Ua、Ub、Uc、Un）和 3相电流（Ia、

Ib、Ic）共 7个通道的数据。然后按照设置的时间长度（5s 或 10s）分割为数据段。每个数据

段分配一个序列号（录波 SN 号）。 

TW888 采用循环缓冲区来保存录波数据，能保持最新的 40s 内的数据。举例来说，如设置

录波时间长度是 5s，则 TW888 可以保持最新的 8个录波数据段，上位机可以用录波 SN 号获取

最新的 7个录波数据。 

TW888 上电后，录波 SN 号的初始值是 1，每生成一个录波数据段，录波 SN 号加一。录波

SN 号的最大值为 65535。达到 65535 时，重新从 1开始。 

 

注意 
•录波数据中的电压、电流数据是 AD 变换后的原始值，上位系统需要根据变换系数换算得到真实值。 

 请参考“3.4 录波数据传输”。 

 
 

2.3.2 时钟 
录波数据中包含录波开始时的时间标，以毫秒为单位。 

 

注意 
•TW888 断电后无法保持时间，所以每次上电后必须对时才能保证录波数据的时间标正确。 

•可以通过 SNTP功能自动对时或通信接口手动设置 TW888的当前时间。建议采用 SNTP功能自动对时。 

 详细请参考“4.9 时间设置”。 
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 I/O 功能 2.4

2.4.1 开关量输入 
本设备具有功能可定义的 16 路开关量输入。当对单电机监测时，16 路开关量的功能全部

用户可定义。当对多电机监测时，开关量输入 1～8被 TW888 保留，为电机切换功能使用。开

关量输入 9～16 仍然可自定义。 

当对多电机监测时，开关量输入 1～8的定义如下表所示： 
状态 开关量 功能 

1～5 6 7 8 

上电 0（00000） 0 0 0 电机切换装置初始化中 

X X X 开关量输入 6～8为 000 以外：用户可自
定义 

运 行

中 

1～20(00001-10100) 

：电机编号 

1 1 1 电机切换完成，可执行监测功能 

X X X 开关量输入 6～8为 111 以外：电机切换
中，用户可自定义。 

自 定
义 

21～31（10101-11111） 
：用户自定义 

X X X 用户可自定义 

 

注 

•当开关量输入显示电机切换装置处于上电或自定义状态时，TW888 将停止除零序过压故障分析以外的 

 所有故障诊断处理。但录波功能正常执行，用户可以获得录波数据。  

 

 

2.4.2 继电器输出 
本设备具有可自定义的 4路继电器输出。 

1) 可通过通信接口实现远程控分和控合操作。 

2) 支持报警状态同步输出和脉冲输出，脉冲输出时间宽度可设置。 

  

 模拟量输入 2.5

采集模拟输入的 3路 4～20mA 直流信号或 RTD 温度信号。 

可根据不同需求定义输入类型（4～20mA 直流或 RTD 温度）。 

可根据不同需求定义温度的输入范围、输入方式。 

 

 LED 显示功能 2.6

为了用户操作安全，本产品配置了六个 LED 指示灯，用于表示本产品的工作状态。 

用户可以 TW888 正面查看 LED 灯的状态。LED 指示灯的状态含义请参阅下表。 
状态 含义 备注 

LED1(绿灯) 灯亮表示 TW888 处于正常工作状态 - 

LED2(红灯) 灯亮表示 TW888 处于正常工作状态， 
并警示 TW888 是可接入高压的设备 

- 

LED3(红灯) 灯亮表示 DO 有输出动作 - 

LED4(红灯) 灯亮表示有告警发生 - 

LED5(绿灯) 灯亮表示以太网通信处于正常连接状态 - 

LED6(黄灯) 灯亮表示以太网通信处于正常工作状态 - 
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 通信协议 第3章.

3.1 SNTP 校时功能 

TW888无断电时间保持功能，对于时间敏感高的系统，需要在上电后重新设置TW888时间。 

采用 SNTP 协议对时，TW888 定期自动从 SNTP 服务器获取时间。TW888 开启 SNTP 功能后，

将 SNTP服务器的 IP地址设置给 TW888 即可。请确保 TW888与 SNTP服务器间的网络连接正常。 

 

注 

•如果在不具备 SNTP 服务条件的环境下运行的 TW888，请手动设置 TW888 的时间，并关闭 SNTP 功能 

详细请参考“4.9 时间设置”。 

 

 

3.2 Modbus/TCP 数据传输协议 

TW888 中实现了 Modbus/TCP 数据传输协议的从站，可通过 Modbus/TCP 接口，用户可

以获取 TW888 的故障诊断分析数据。为使上位机能正常连接 TW888，必须先设置 TW888 的

网络设置项。详细请参考“4.8.2 以太网设置”。 
功能码 功能 说明 

1 读取单线圈 读取设备 DO 输出控制状态 

2 读取状态 按位读设备的 DI、DO、LED、告警状态 

3 读取保持寄存器  读取设备设置值 

4 读取输入寄存器 读取设备的分析诊断结果 

5 写单线圈 控制设备 DO 输出 

6 写保持寄存器 修改设备设置 

 

Modbus数据传输协议1：读取和设置设置项 • 功能码为03/06/16  

不建议用户使用该功能，请使用 TW888 配套的设置软件执行配置。详细请参考“第 4 章

设置”。 

 

Modbus数据传输协议2：读取和控制设备DO输出 

• 功能码为01/05 
Modbus地址 参数 类型 读写 说明 

1 DO1 I/O 05 写/01 读 继电器 1控制合、分 

2 DO2 I/O 05 写/01 读 继电器 2控制合、分 

3 DO3 I/O 05 写/01 读 继电器 3控制合、分 

4 DO4 I/O 05 写/01 读 继电器 4控制合、分 

 

Modbus数据传输协议3：读取设备的状态 

• 功能码为02 
Modbus地址 参数 类型 读写 说明 

1 DI1 I/O 只读 开关量输入 1的状态 

2 DI2 I/O 只读 开关量输入 2的状态 

3 DI3 I/O 只读 开关量输入 3的状态 

4 DI4 I/O 只读 开关量输入 4的状态 

5 DI5 I/O 只读 开关量输入 5的状态 

6 DI6 I/O 只读 开关量输入 6的状态 

7 DI7 I/O 只读 开关量输入 7的状态 

8 DI8 I/O 只读 开关量输入 8的状态 

9 DI9 I/O 只读 开关量输入 9的状态 

10 DI10 I/O 只读 开关量输入 10 的状态 

11 DI11 I/O 只读 开关量输入 11 的状态 

12 DI12 I/O 只读 开关量输入 12 的状态 

13 DI13 I/O 只读 开关量输入 13 的状态 
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Modbus地址 参数 类型 读写 说明 

14 DI14 I/O 只读 开关量输入 14 的状态 

15 DI15 I/O 只读 开关量输入 15 的状态 

16 DI16 I/O 只读 开关量输入 16 的状态 

17 DO1 I/O 只读 继电器输出 1的状态 

18 DO2 I/O 只读 继电器输出 2的状态 

19 DO3 I/O 只读 继电器输出 3的状态 

20 DO4 I/O 只读 继电器输出 4的状态 

21 LED1 I/O 只读 LED1 点亮状态 

22 LED2 I/O 只读 LED2 点亮状态 

23 LED3 I/O 只读 LED3 点亮状态 

24 LED4 I/O 只读 LED4 点亮状态 

51 Motor_Alarm1 I/O 只读 零序过压（黄色） 

52 Motor_Alarm2 I/O 只读 零序过压（红色） 

53 Motor_Alarm3 I/O 只读 单相接地（黄色） 

54 Motor_Alarm4 I/O 只读 单相接地（红色） 

55 Motor_Alarm5 I/O 只读 匝间短路（黄色） 

56 Motor_Alarm6 I/O 只读 匝间短路（红色） 

57 Motor_Alarm7 I/O 只读 三相电流不平衡（红色） 

58 Motor_Alarm8 I/O 只读 三相电压不平衡（红色） 

59 Motor_Alarm9 I/O 只读 负载卡阻(红色) 

60 Motor_Alarm10 I/O 只读 转子不平衡(黄色) 

61 Motor_Alarm11 I/O 只读 转子不平衡(红色) 

62 Motor_Alarm12 I/O 只读 电机轴承卡阻(红色) 

65 Motor_Alarm15 I/O 只读 电机轴承间隙不良(黄色) 

66 Motor_Alarm16 I/O 只读 电机轴承间隙不良(红色) 

67 Motor_Alarm17 I/O 只读 电机轴承润滑不良（黄色） 

68 Motor_Alarm18 I/O 只读 电机轴承润滑不良（红色） 

69 Motor_Alarm19 I/O 只读 负载轴承润滑不良（黄色） 

70 Motor_Alarm20 I/O 只读 负载轴承润滑不良（红色） 

71 Motor_Alarm21 I/O 只读 负载固定松动（黄色） 

72 Motor_Alarm22 I/O 只读 负载固定松动（红色） 

73 Motor_Alarm23 I/O 只读 电机固定松动（黄色） 

74 Motor_Alarm24 I/O 只读 电机固定松动（红色） 

75 Motor_Alarm25 I/O 只读 联轴器不良（黄色） 

76 Motor_Alarm26 I/O 只读 联轴器不良（红色） 

77 Motor_Alarm27 I/O 只读 不对中（黄色） 

78 Motor_Alarm28 I/O 只读 不对中（红色） 

79 Motor_Alarm29 I/O 只读 鼠笼断条（黄色） 

80 Motor_Alarm30 I/O 只读 鼠笼断条（红色） 

 
Modbus数据传输协议4：读取设备的模拟量等 

• 功能码为04  
地址 数据类型 参数 说明 数据换算 单位 

1 UINT16 IdataValid 电流分析数据有效性 *1 - - 

2 UINT16 mNo. 电机编号           *2 - - 

3 UINT16 sNo. 录波序列号         *3 - - 

4 UINT16 FqAvg1 A 相平均频率 0.01 Hz 

5 UINT16 FqMax1 A 相最大频率 0.01 Hz 

6 UINT16 FqMin1 A 相最小频率 0.01 Hz 

7 UINT16 IFqUnstable1 A 相频率不稳定度   *4 0.001 - 

8 UINT16 FqAvg2 B 相平均频率 0.01 Hz 

9 UINT16 FqMax2 B 相最大频率 0.01 Hz 

10 UINT16 FqMin2 B 相最小频率 0.01 Hz 

11 UINT16 IFqUnstable2 B 相频率不稳定度 0.001 - 

12 UINT16 FqAvg3 C 相平均频率 0.01 Hz 

13 UINT16 FqMax3 C 相最大频率 0.01 Hz 

14 UINT16 FqMin3 C 相最小频率 0.01 Hz 

15 UINT16 IFqUnstable3 C 相频率不稳定度 0.001 - 

16 UINT16 IAvg1 A 相电流有效值 1A CT： 
一次侧电流/5000 
5A CT： 

一次侧电流/25000 

A 

17 UINT16 IMax1 A 相最大电流 A 

18 UINT16 IMin1 A 相最小电流 A 

19 UINT16 IAvg2 B 相电流有效值 A 

20 UINT16 IMax2 B 相最大电流 A 

21 UINT16 IMin2 B 相最小电流 A 
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地址 数据类型 参数 说明 数据换算 单位 

22 UINT16 IAvg3 C 相电流有效值 A 

23 UINT16 IMax3 C 相最大电流 A 

24 UINT16 IMin3 C 相最小电流 A 

25 UINT16 IPos 正序电流 A 

26 UINT16 INeg 负序电流 A 

27 UINT16 IZero 零序电流 A 

28 UINT16 Ith1 A 相电流总谐波 A 

29 UINT16 Ith2 B 相电流总谐波 A 

30 UINT16 Ith3 C 相电流总谐波 A 

31～40 UINT16 Ih1(1～10) A 相 1～10 次电流谐波 A 

41～50 UINT16 Ih2(1～10) B 相 1～10 次电流谐波 A 

51～60 UINT16 Ih3(1～10) C 相 1～10 次电流谐波 A 

61～70 UINT16 mh1(1～10) A 相 1～10 次转频谐波 A 

71～80 UINT16 mh2(1～10) B 相 1～10 次转频谐波 A 

81～90 UINT16 mh3(1～10) C 相 1～10 次转频谐波 A 

91 UINT16 F_Dif1 A 相电流转频差 0.1 Hz 

92 UINT16 F_Dif2 B 相电流转频差 Hz 

93 UINT16 F_Dif3 C 相电流转频差 Hz 

94 UINT16 ByBandF1L A 相左边带频率 0.1 Hz 

95 UINT16 ByBandF1R A 相右边带频率 Hz 

96 UINT16 ByBandF2L B 相左边带频率 Hz 

97 UINT16 ByBandF2R B 相右边带频率 Hz 

98 UINT16 ByBandF3L C 相左边带频率 Hz 

99 UINT16 ByBandF3R C 相右边带频率 Hz 

100 UINT16 ByBand1L A 相左边带幅值 1A CT： 
一次侧电流/5000 
5A CT： 

一次侧电流/25000 

A 

101 UINT16 ByBand1R A 相右边带幅值 A 

102 UINT16 ByBand2L B 相左边带幅值 A 

103 UINT16 ByBand2R B 相右边带幅值 A 

104 UINT16 ByBand3L C 相左边带幅值 A 

105 UINT16 ByBand3R C 相右边带幅值 A 

106 UINT16 IPh1-1 A 相 PWM1 次谐波 A 

108 UINT16 IPh1-3 A 相 PWM3 次谐波 A 

109 UINT16 IPh2-1 B 相 PWM1 次谐波 A 

111 UINT16 IPh2-3 B 相 PWM3 次谐波 A 

112 UINT16 IPh3-1 C 相 PWM1 次谐波 A 

114 UINT16 IPh3-3 C 相 PWM3 次谐波 A 

115 UINT16 RotateCli1 A 相转频校正 0：未校正 
1：已校正 

- 

116 UINT16 RotateCli2 B 相转频校正 - 

117 UINT16 RotateCli3 C 相转频校正 - 

118 UINT16 B1: 零序过压（黄色） - - 

B2: 零序过压（红色） - - 

B3: 单相接地（黄色） - - 

B4: 单相接地（红色） - - 

B5: 匝间短路（黄色） - - 

B6: 匝间短路（红色） - - 

B7: 三相电流不平衡（红色） - - 

B8: 三相电压不平衡（红色） - - 

B9: 负载卡阻(红色) - - 

B10: 转子不平衡(黄色) - - 

B11: 转子不平衡(红色) - - 

B12: 电机轴承卡阻(红色) - - 

B13: 未使用 - - 

B14: 未使用 - - 

B15: 电机轴承间隙不良(黄色) - - 

B16: 电机轴承间隙不良(红色) - - 

119 UINT16 B1: 电机轴承润滑不良（黄色） - - 

B2: 电机轴承润滑不良（红色） - - 

B3: 负载轴承润滑不良（黄色） - - 

B4: 负载轴承润滑不良（红色） - - 

B5: 负载固定松动（黄色） - - 

B6: 负载固定松动（红色） - - 

B7: 电机固定松动（黄色） - - 

B8: 电机固定松动（红色） - - 

B9: 联轴器不良（黄色） - - 
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地址 数据类型 参数 说明 数据换算 单位 

B10: 联轴器不良（红色） - - 

B11: 不对中（黄色） - - 

B12: 不对中（红色） - - 

B13: 鼠笼断条（黄色） - - 

B14: 鼠笼断条（红色） - - 

B15: 未使用 - - 

B16: 未使用 - - 

120 UINT16 FqStdDev1 A 相频率标准差 0.01 - 

121 UINT16 FqStdDev2 B 相频率标准差 - 

122 UINT16 FqStdDev3 C 相频率标准差 - 

124 UINT16 DI1 DI 输入(录波开始点)*5 - - 

125 UINT16 DI2 DI 输入(录波结束点)*5 - - 

*1 电流数据有效性: 

0：非测量状态(多电机模式时，DI 输入起始点和 DI 输入结束点或者 DI1 的高三位不是全 1)。 

1：测量状态的无效数据（频率不稳定度大于设定限值的数据或异常数据）。 

2：测量状态的有效数据。 

*2 电机编号: 

多电机模式下 1～20；单电机模式下 1固定。 

*3 录波序列号: 

本次分析结果基于的原始录波数据编号。范围 1～65535，值为 0时表明数据无效。 

*4 频率不稳定度: 

为 0～1之间的数。1代表频率不稳定度为 100%；1.1 为特殊值，代表数据异常，TW888 无法分析数据。 

*5 DI 输入: 

录波数据开始时点的 DI 输入和录波数据结束时点的 DI 输入。当在多电机监测模式下，如果开始时点 

DI 输入的 DI1～8 和录波数据结束时点 DI 输入的 DI1～8 值相同，说明录波过程中没有发生电机切换或状

态变更，录波数据可用于诊断分析；否则说明电机发生了切换或状态发生了变更，录波数据不可以用于诊

断分析。 

 

• 功能码为04（续） 
地址 数据类型 参数 说明 数据换算 单位 

126 UINT16 sNo. 录波序列号 - - 

131～170 UINT16 Ih1(11～50) A 相 11～50 次电流谐波 1A CT： 
一次侧电流/5000 

5A CT： 
一次侧电流/25000 

A 

171～210 UINT16 Ih2(11～50) B 相 11～50 次电流谐波 A 

211～250 UINT16 Ih3(11～50) C 相 11～50 次电流谐波 A 
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• 功能码为04（续） 
地址 数据类型 参数 说明 数据换算 单位 

251 UINT16 UdataValid 电压数据有效       *1 - - 

253 UINT16 sNo. 录波序列号 - - 

266 UINT16 U1 A 相电压有效值 一次侧电压/8000 V 

267 UINT16 UMax1 A 相最大电压有效值 V 

268 UINT16 UMin1 A 相最小电压有效值 V 

269 UINT16 U2 B 相电压有效值 V 

270 UINT16 UMax2 B 相最大电压有效值 V 

271 UINT16 UMin2 B 相最小电压有效值 V 

272 UINT16 U3 C 相电压有效值 V 

273 UINT16 UMax3 C 相最大电压有效值 V 

274 UINT16 UMin3 C 相最小电压有效值 V 

275 UINT16 UPos 正序电压 V 

276 UINT16 UNeg 负序电压 V 

277 UINT16 UZero 零序电压 V 

278 UINT16 Uth1 A 相电压总谐波 - 

279 UINT16 Uth2 B 相电压总谐波 - 

280 UINT16 Uth3 C 相电压总谐波 V 

281～290 UINT16 Uh1(1～10) A 相 1-10 次谐波电压 V 

291～300 UINT16 Uh2(1～10) B 相 1-10 次谐波电压 V 

301～310 UINT16 Uh3(1～10) C 相 1-10 次谐波电压 V 

311 UINT16 P1 A 相功率有效值 一次侧电压*一次 
侧电流/2500 

W 

312 UINT16 PMax1 A 相最大功率 W 

313 UINT16 PMin1 A 相最小功率 W 

314 UINT16 P2 B 相功率有效值 W 

315 UINT16 PMax2 B 相最大功率 W 

316 UINT16 PMin2 B 相最小功率 W 

317 UINT16 P3 C 相功率有效值 W 

318 UINT16 PMax3 C 相最大功率 W 

319 UINT16 PMin3 C 相最小功率 W 

*1 电压数据有效性:  

0：非测量状态(电压分析功能未开启或多电机模式时 DI 输入标识系统处于初始化状态)。 

1：测量状态的无效数据（频率不稳定度大于设定限值）。 

2：测量状态的有效数据。 

• 功能码为04（续） 
地址 数据类型 参数 说明 数据换算 单位 

376 UINT16 sNo. 录波序列号 - - 

381～420 UINT16 Uh1(11～50) A 相 11-50 次谐波电压 一次侧电压/8000 V 

421～460 UINT16 Uh2(11～50) B 相 11-50 次谐波电压 V 

461～500 UINT16 Uh3(11～50) C 相 11-50 次谐波电压 V 
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• 功能码为04（续） 
地址 数据类型 参数 说明 数据换算 单位 

751 UINT16 sNo. 录波序列号 - - 

752 UINT16 Tavg_IAvg1 A 相电流有效值时间均值 1A CT： 

一 次 侧 电 流
/5000 
5A CT： 

一 次 侧 电 流
/25000 

A 

753 UINT16 Tavg_IAvg2 B 相电流有效值时间均值 A 

754 UINT16 Tavg_IAvg3 C 相电流有效值时间均值 A 

755 UINT16 Tavg_IPos 正序电流时间均值 A 

756 UINT16 Tavg_INeg 负序电流时间均值 A 

757 UINT16 Tavg_Izero 零序电流时间均值 A 

758 UINT16 Tavg_Ih1(3) A相 3次电流谐波时间均值 A 

759 UINT16 Tavg_Ih2(3) B相 3次电流谐波时间均值 A 

760 UINT16 Tavg_Ih3(3) C相 3次电流谐波时间均值 A 

761～764 UINT16 Tavg_mh1(1～4) A 相 1～4 次转频谐波时间
均值 

A 

765～768 UINT16 Tavg_mh2(1～4) B 相 1～4 次转频谐波时间
均值 

A 

769～772 UINT16 Tavg_mh3(1～4) C 相 1～4 次转频谐波时间

均值 

A 

773 UINT16 Tavg_ByBand1L A 相左边带幅值时间均值 A 

774 UINT16 Tavg_ByBand1R A 相右边带幅值时间均值 A 

775 UINT16 Tavg_ByBand2L B 相左边带幅值时间均值 A 

776 UINT16 Tavg_ByBand2R B 相右边带幅值时间均值 A 

777 UINT16 Tavg_ByBand3L C 相左边带幅值时间均值 A 

778 UINT16 Tavg_ByBand3R C 相右边带幅值时间均值 A 

779 UINT16 Tavg_IPh1-1 A 相 PWM1 次谐波时间均值 A 

780 UINT16 Tavg_IPh2-1 B 相 PWM1 次谐波时间均值 A 

781 UINT16 Tavg_IPh3-1 C 相 PWM1 次谐波时间均值 A 

782 UINT16 Tavg_UPos 正序电压时间均值 一 次 侧 电 压
/8000 

V 

783 UINT16 Tavg_UNeg 负序电压时间均值 V 

784 UINT16 Tavg_UZero 零序电压时间均值 V 

785 UINT16 Tavg_IMax1 A 相电流最大值时间均值 1A CT： 

一 次 侧 电 流
/5000 
5A CT： 

一 次 侧 电 流
/25000 

A 

786 UINT16 Tavg_IMax2 B 相电流最大值时间均值 A 

787 UINT16 Tavg_IMax3 C 相电流最大值时间均值 A 

788 UINT16 Tavg_PMax1 A 相功率最大值时间均值 一次侧电压*一

次 
侧电流/2500 

W 

789 UINT16 Tavg_PMax2 B 相功率最大值时间均值 W 

790 UINT16 Tavg_PMax3 C 相功率最大值时间均值 W 

791 UINT16 Tavg_Ih1 A 相基波电流时间均值 1A CT： 
一 次 侧 电 流

/5000 
5A CT： 
一 次 侧 电 流

/25000 

A 

792 UINT16 Tavg_Ih2 B 相基波电流时间均值 A 
793 UINT16 Tavg_Ih3 C 相基波电流时间均值 A 

 

• 功能码为04（续） 
地址 数据类型 参数 说明 数据换算 单位 

1001 UINT16 DC1 AI1 测量值 0.001 mA 

1002 UINT16 DC2 AI2 测量值 0.001 mA 

1003 UINT16 DC3 AI3 测量值 0.001 mA 

1004 UINT16 RTD1 温度 1 0.1 ℃ 

1005 UINT16 RTD2 温度 2 0.1 ℃ 

1006 UINT16 RTD3 温度 3 0.1 ℃ 

 

• 功能码为04（续） 
地址 数据类型 参数 说明 

1201 UINT32 Firm_Ver 固件版本 

显示 01000100(表示固件版本 R1.01) 

 

 

 

 



 

IM B77C03A01-01ZH-C 

 
3-11 

Modbus/TCP通信返回值 

关于 Modbus 通信返回值，请参见下表。 
数值 含义 

0 没有错误 

1 功能码不支持 

2 Modbus 地址错误 

3 帧错误（数据量、帧长度、数据等） 

 

3.3 Modbus/RTU 数据传输协议 

TW888 中实现了 Modbus/RTU 数据传输协议的从站，可通过 Modbus/RTU 接口，实现

Modbus/TCP 接口同样的功能。详细请参考“3.2Modbus/TCP 数据传输协议”。 

为使上位机能正常连接 TW888，必须先设置 TW888 的 RS485 通信参数。详细请参考

“4.8.1Modbus/RTU 通讯的 RS485 设置”。 

 

3.4 录波数据的传输 

TW888 内置了一个 Web 服务器，通过 HTTP 协议可以获取录波数据。请正确设置 TW888 以

太网参数后使用该功能。设置方法请参考“4.8.2 以太网设置”。假设 TW888 的 IP 地址设置为：

192.168.1.2，则在浏览器中输入 http://192.168.1.2/default，如果显示如下 TW888 基本信

息网页，说明网络连接和 TW888 Web 服务器工作正常。 

 

通过 HTTP 协议取得录波数据的方法如下： 

1) TW888 的 HTTP 协议，端口号是 80。 

2) 取得当前最新的录波 SN 号: 客户端发送“GET /wavelog-sn.html”，得到 TW888

如下响应： 

<html> 

  <body><p>$ <a href="tw888-wavelog.html">return to homepage</a></p> 

    <br> XXXXX 

  </body> 

</html> 

“XXXXX”的位置为 5位录波 SN 号。如果录波 SN 号不满 5位，则前面会补零。 

3) 通过 SN 号取得录波数据：客户端发送“GET / wavelog-snxxxxx.html” （xxxxx



 

IM B77C03A01-01ZH-C 

 
3-12 

代表请求的录波 SN 号，必须是 5 位的数值，不足 5 位时需要在前面补 0），得到

TW888 如下响应： 

<html> 

  <body><p>$ <a href="tw888-wavelog.html">return to homepage</a></p> 

    <br>XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX…… 

  </body> 

</html> 

“XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX……”的位置为录波数据。 

 
 

注 

•除了通过 HTTP 协议发送“GET/wavelog-sn.html“获得当前录波 SN 号以外，也可以通过 Modbus 

 协议获得最新的录波 SN 号。 

•TW888 可以保持 40s 的录波数据，可以获取过去 40s 内的录波数据。例如，录波时间长度设置为 5s 

时，可以获取当前录波 SN 向前的 7个录波数据，另外一个 5s的缓冲区正在录波中。 

 

录波数据格式如下： 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

注： 

 1）Version：录波数据版本号，固定为 1。 

 2）Interval：录波时间长度，5s、10s。 

 3）SN：录波 SN 号，初始为 1，每产生一个新的录波数据加 1；最大 65535。 

 4）DI Status(Start)：录波开始时的 DI 状态。 

 5）DI Status(End)：录波结束时的 DI 状态。  

 6）Seconds(UTC)/Micro Seconds：录波开始时间。 

 

通过以下公式可以将录波数据还原为实际的电压和电流值。 

 

电压值以 Ua 为例（U1 为 Ua 对应的实际电压）： 

 U1 = （电压互感器一次侧额定电压 / 8000）× Ua 

      

电流值以 Ia 为例（I1 为 Ia 对应的实际电流）： 

      I1 = （电流互感器一次侧额定电流 / 2000）× Ia    （1A CT） 

      I1 = （电流互感器一次侧额定电流 / 10000）× Ia    (5A CT) 

 

注 

•如果没有使用电压互感器，需要将电压互感器一次侧额定电压和二次侧电压配置为电源的额定电压。 

 以上电压计算公式继续适用。请参考“4.2 测量参数设置”。  

  



 

IM B77C03A01-01ZH-C 

 
4-1 

 设置 第4章.

4.1 设置方法 

通过TW Assistant软件设置TW888。软件请从横河的网站自行下载： 

http://www.yokogawa.com/cn/ns/mcm/ns-tw888-zh.htm 

TW Assistant的软件界面如下： 

 

本章说明的各设置项通过画面左侧的树形控件来选择，设置项显示在画面右侧。为了方

便用户快速找到设置项在软件中的位置，本章在说明某个设置项时，会给出设置项在软件的位

置。比如上图所示的交流设置，在软件中的位置表述如下：OFFLINE->测量设定->设定。 

每个设置项还给出了 Modbus 地址，以便用户上位系统读取 TW888 的设置。读设置使用

Modbus 03 指令。 

 

警告 

•设置 TW888 时，务必将 TW888 断电并从系统中拆下，重新上电后，再进行设置操作。 

 

注意 

•本产品发生故障时，故障模块中设置的参数值可能无法恢复，敬请注意。 

 

 

注 

•TW Assistant 软件的使用方法，请参考 TW Assistant 的使用说明书。 

  

http://www.yokogawa.com/cn/ns/mcm/ns-tw888-zh.htm
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4.2 测量参数设置 

测量参数是有关电机电流和电压本身特性的参数和 PT、CT 的相关参数，请正确设置这

些参数确保测量值的正确性。 

设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->测量设置->交流测量。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

额定电流 1.0A～6500.0A 18.5A 1754(UINT16) 该参数为一次侧额定电流。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

额定电压 1V～65000V 500V 1766(UINT16) 额定电压被用作电压相关分析
的参考值。 

Modbus 读出值 = 设置值 

额定频率 1.0Hz ～
100.0Hz 

50.0Hz 1750(UINT16) 额定频率被用作频率相关功能
的参考值。 

Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

额定功率 1.0 ～

200000.0kW 

16kW 1752(UINT16) 额定功率被用作功率相关分析

的参考值。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

电压互感器

一次侧额定 

1V～65000V 500V 1801(UINT16) 电压互感器一次侧额定电压值。

不使用 PT 时，请设置为额定电
压。 
Modbus 读出值 = 设置值 

电压互感器
二次侧额定 

50V～800V 500V 1800(UINT16) 电压互感器二次侧额定电压值。
不使用 PT 时，请设置为额定电

压并确保与电压互感器一次侧
额定设置值相同。 
Modbus 读出值 = 设置值 

电流互感器
一次侧额定 

1.0A～6500.0A 30A 1806(UINT16) 为了正确显示一次侧电流值，需
要输入使用的电流互感器变比。
为了正确测量电流参数、请选择

合适的电流互感器，选择的依据
是：当系统在 100%负载运行情况
下，二次电流至少达到 1A 的

60%。 电流互感器的变比选择过
大，它的输出百分比就会很低，
分辨能力的降低将导致监控数

据、控制功能错误并且影响控制
器的功能。  
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

电流互感器
二次侧额定 

1A/5A 1A 1808(UINT16) Modbus 读出值 = 1(1A)，2(5A) 

相序旋转方
向 

CW，CCW，AUTO AUTO 1811(UINT16) CW：三相测量电压是顺时针方
向。(表示电压以 L1-L2-L3 的方
向旋转) 

CCW：三相测量电压是逆时针方
向。(表示电压以 L1-L3-L2 的方
向旋转) 

AUTO: TW888 自动检测。建议设
置为 AUTO。 
Modbus 读 出 值  = 0(CW) ，

1(CCW)，2(AUTO) 

电压分析 On、Off On 1813(UINT16) 是否分析电压信号的开关。 

Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 

频率基准信

号 

电压、电流 电流 1814(UINT16) 频率计算采用的信号。该设置与

“电压分析”设置相互独立。 
Modbus 读出值 = 0（电压），1
（电流） 

单电机模式 On、Off Off 1815(UINT16) 打开单电机模式开关时，TW888
可以按单电机模式工作，同时
TW888 将不再监测 DI 状态。 

关闭单电机模式开关时，TW888
可以按多电机模式工作，TW888
将根据 DI 监测电机编号及其切

换状态。 
Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 
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电机极对数 1～8 2 1780～1799 

(UINT16) 

对1～20台电机的极对数分别配

置。 
Modbus 读出值 = 设置值 

 

4.3 录波设置 

可以设置录波时间长度。 

设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->系统设置->录波。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

录波时长 5s、10s 5s 9882(UINT16) 每次录波的时间长度。 

Modbus 读出值 = 0（5s），
1（10s） 

 

4.4 设置运算参数 

4.4.1 设置运算执行条件 
录波结束后，TW888 会对录波数据进行频率分析，当信号(Ua、Ub，Uc，Ia、Ib、Ic)的频

率不稳定度都高于设置限值时。不执行故障分析处理。 

设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->测量设置->测量运算。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

频率不稳定
度 

0.1% ～
100% 

100% 1834 
(UINT16) 

频率不稳定度是统计信号频率的稳定
程度的指标。 

当统计结果大于 100%时，归一为 100%。
当频率不稳定度高于本设置值时，不执
行分析运算和电机故障诊断分析。 

Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

 

4.4.2 滤波设置 
TW888 对录波数据处理前，首先对信号进行低通滤波，用户可以根据被检测电机的实际工

况设置以下设置项，以改善数据处理的准确度。 

设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->测量设置->测量运算。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

滤波截止频率 10Hz ～
130Hz 

30Hz 1820(UINT16) 用于频率分析，该参数设置低通滤波
的截止频点。用于滤除信号中的高频
成分。 

Modbus 读出值 = 设置值 

平滑处理点数 1～100 10 1822(UINT16) 用户频率分析，TW888 在做数据平滑

处理时的移动平均点数。用于滤除噪
声引起的频率波动。 
Modbus 读出值 = 设置值 
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4.4.3 谐波分析设置 
TW888 对录波数据进行 FFT 变换来分析电机电源信号的谐波。TW888 会分析 1～50 次谐波

分量，“子组宽度”设置项用于谐波幅度的计算。 

设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->测量设置->测量运算。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

子组宽度 F1，F1/5 F1/5 1824(UINT16) 谐波分析时，谐波分量幅值计算时
包含的频宽。F1 指基波频率的宽

度，F1/5 指基波频率的 1/5 宽度。 
Modbus 读出值 = 0(F1)，1(F1/5) 

 

4.4.4 PWM 运算设置 
对于变频电机，TW888 可以分析出由变频器产生的、用于控制电机转速的 PWM 信号。以下

设置项识别和计算 PWM 信号。 

设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->测量设置->测量运算。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

变频器额定

频率 

1000～5000Hz 2500Hz 1826(UINT16) 当监测电机为变频电机时，该参数

设置变频器的额定频率。 
Modbus 读出值 = 设置值 

频点宽度 1Hz～100Hz 10Hz 1828(UINT16) 该设置用于计算 PWM 谐波幅值的

频宽。 
Modbus 读出值 = 设置值 

 

4.4.5 转频运算设置 
转频信号用于对电机机械损伤的检测，转频出现在谐波之间，TW888 可以计算出 10 次转

频特性。算法会在谐波间搜索各次转频。设置以下参数控制转频搜索和转频幅值的计算。 

设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->测量设置->测量运算。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

转频差检索
宽度 

0.1%～100% 20% 1830(UINT16) 该参数用于转频分析时搜索转频
时的频率宽度。设置值为基波频率
的百分比。 

Modbus 读出值 =  10 × 设置值 

频点宽度 0.1Hz～10Hz 1Hz 1831(UINT16) 该参数用于计算转频幅值的频率
宽度。 

Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

转频校正开

关 

On、Off On 1832(UINT16) 转频校正是使用2次转频的频点校

正 1次转频的频点，以提高转频分
析计算的精度。但对于极对数为 1
的电机，该功能无效。 

Modbus 读出值 = 0：Off，1：On 

转频校正门
限 

0.1%～100% 10% 1833(UINT16) 当转频校正功能设置为 On 时，只
有二次转频的有效值达到设定门

限时执行校正。设定值为相对于额
定电流百分比。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 
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4.4.6 边带运算设置 
边带为靠近基波的频谱信号。TW888 可以分析信号中的边带信号。设置以下参数控制边带

信号的搜索和幅值的计算。 

设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->测量设置->测量运算。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

边带检索宽
度 

0.1%～100% 20% 1840(UINT16) 该参数用于搜索边带时的频率宽
度。设置值为相对于基波频率的百

分比。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

频点宽度 0.1Hz～10Hz 1Hz 1841(UINT16) 该参数用于计算边带幅值的频率

宽度。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

 

4.5 电机故障诊断参数设置 

电机故障诊断设置是设置各种故障诊断报警的启用开关和报警阈值。对应某些报警可以

设置两个水平的报警，分别标识为黄色报警和红色报警。建议将红色报警的阈值设置值高于黄

色报警的设置值。报警分为机械类故障报警和电气类故障报警。 

 

注意 

•本节所叙各故障诊断相关的设定项的设置值无法保证故障诊断逻辑的正确执行。请根据工程实际 

 正确设置各故障诊断报警参数。  

 

 

4.5.1 报警控制参数设置 
报警控制设置包括使用平均值报警时，平均值累计次数的设置，和报警频率不稳定度的

设置。 

使用平均值报警可以有效滤除偶然因素产生的信号畸变造成误报警的可能性，但会降低

报警的实时性。 

信号频率不稳定度过高时，信号中会混入过多的其他信号，造成误报警的可能性比较高，

设置频率不稳定度阈值保证在电机稳定的工况下执行故障诊断逻辑。 

设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->报警设置->报警控制。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

平均值累计
次数 

1～65000 0 5001 
(UINT16) 

设置报警用平均值累计次数。平均
值累计时长为：平均值累计次数 

× 录波时长。(参考 4.3 录波设
置) 
Modbus 读出值 = 设置值 

频率不稳定
度限值 1 

0.0%～100.0% 0% 5002 (UINT16) 一般配置为 2.5%。 
用于零序过压报警、单相接地报
警、三相电流不平衡报警、三相电

压不平衡报警。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

频率不稳定
度限值 2 

0.0%～100.0% 0% 5003 (UINT16) 一般配置为 1%。 
用于匝间短路报警、负载卡阻报
警、转子不平衡报警、电机轴承卡

阻报警、电机轴承间隙不良报警、
电机轴承润滑不良报警、负载轴承
润滑不良报警、负载固定松动报

警、电机固定松动报警、联轴器不
良报警、不对中报警、鼠笼断条报
警。 

Modbus 读出值 = 10 × 设置值 
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4.5.2 电气类故障报警 

4.5.2.1 零序过压报警(黄色/红色) 

针对电压信号分析结果的报警，当发生零序过压报警时，表明电机发生了绝缘故障。 

设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->报警设置->零序过压。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

报警开关（黄

色） 

On、Off Off 5010(UINT16) 打开/关闭报警。 

Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 

报警阈值 
（黄色） 

0.0%～200.0% 0% 5011 ～ 5030 
(UINT16) 

报警阈值，可以对最大 20 台电机
分别配置报警阈值。 

Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

报警开关 

（红色） 

On、Off Off 5040 (UINT16) 打开/关闭报警。 

Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 

报警阈值（红
色） 

0.0%～200.0% 0% 5041 ～ 5060 
(UINT16) 

报警阈值，可以对最大 20 台电机
分别配置报警阈值。 

Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

零序电压报

警类型 

额定，测量 额定 5061(UINT16) 额定表示零序电压相对于额定电

压的百分比；测量表示零序电压相
对于正序电压的百分比。 
Modbus 读出值 = 0（额定），1（测

量） 

数据源 实时值，平均值 实时值 5062(UINT16) 实时值表示报警各报警值使用本
次录波的运算结果。平均值表示各

报警值使用多次录波运算结果的
平均值。 
平均次数可设置，请参考“3.5.1 

报警控制设置”。 
Modbus 读出值 = 0（实时值），1
（平均值） 

 

4.5.2.2 单相接地报警(黄色/红色) 

针对电流信号分析结果的报警，诊断每台监测电机的绝缘故障。PWM 电流只对变频电机有

效。 

设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->报警设置->单相接地。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

报警开关 
(黄色) 

On、Off Off 5070(UINT16) 打开/关闭报警。 
Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 

PWM 电流阈值

(黄色) 

0.0%～200.0% 0% 5071～5090 

(UINT16) 

报警阈值，表示 PWM 电流相对于额

定电流的百分比。 
可以对最大 20 台电机分别配置报
警阈值。对工频电机，没有 PWM 电

流信号，请保持默认设置值。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

零序电流阈
值(黄色) 

0.0%～200.0% 0% 5091～5110 
(UINT16) 

报警阈值，详细请参考“零序电流
报警类型” 
可以对最大 20 台电机分别配置报

警阈值。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

报警开关 

(红色) 

On、Off Off 5120(UINT16) 打开/关闭报警。 

Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 

PWM 电流阈值

(红色) 

0.0%～200.0% 0% 5121～5140 

(UINT16) 

请参考“PWM 电流阈值(黄色)”。  

Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

零序电流阈
值(红色) 

0.0%～200.0% 0% 5141～5160 
(UINT16) 

请参考“零序电流阈值(黄色)”。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

零序电流报
警类型 

额定，测量 额定 5161(UINT16) 设置零序电流报警参照值。 额定表
示零序电流相对于额定电压的百分

比；测量表示零序电流相对于正序
电流的百分比。 
Modbus 读出值 = 0（额定），1（测

量） 
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设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

数据源 实时值，平均值 实时值 5162(UINT16) 实时值表示报警各报警值使用本次
录波的运算结果。平均值表示各报
警值使用多次录波运算结果的平均

值。 
平均次数可设置，请参考“3.5.1 报
警控制设置”。 

Modbus 读出值 = 0（实时值），1
（平均值） 

 

4.5.2.3 匝间短路报警(黄色/红色) 

针对电流信号分析结果的报警，诊断每台监测电机的匝间绝缘故障。 

设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->报警设置->匝间短路。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

报警开关(黄

色) 

On、Off Off 5170(UINT16) 打开/关闭报警。 

Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 

3 次谐波阈值

(黄色) 

0.0%～200.0% 0% 5171～5190 

(UINT16) 

表示电流 3 次谐波相对于额定电流

或基波电流（依据“报警类型”设
置）的百分比。 
可以对最大 20 台电机分别配置报

警阈值。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

不平衡阈值

(黄色) 

0.0%～200.0% 0% 5191～5210 

(UINT16) 

表示负序电流相对于额定电流或正

序电流（依据“报警类型”设置）
的百分比。 
可以对最大 20 台电机分别配置报

警阈值。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

报警开关(红
色) 

On、Off Off 5220(UINT16) 打开/关闭报警。 

3 次谐波阈值

(红色) 

0.0%～200.0% 0% 5221～5240 

(UINT16) 

详细请参考“3 次谐波阈值(黄

色)”。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

不平衡阈值
(红色) 

0.0%～200.0% 0% 5241～5260 
(UINT16) 

详细请参考“不平衡阈值(黄色)”。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

报警类型 额定，测量 额定 5261(UINT16) 设置为额定时，3 次谐波和负序电

流相对于额定电流的百分比。设置
为测量时，3 次谐波相对于基波电
流；负序电流相对于正序电流的百

分比。 
Modbus 读出值 = 0（额定），1（测
量） 

数据源 实时值，平均值 实时值 5262(UINT16) 实时值表示报警各报警值使用本次
录波的运算结果。平均值表示各报

警值使用多次录波运算结果的平均
值。 
平均次数可设置，请参考“3.5.1 报

警控制设置”。 
Modbus 读出值 = 0（实时值），1
（平均值） 

三次谐波校
正 

On、Off Off 5263(UINT16) 仅对 2极和 4极电机有效。 
Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 

 

4.5.2.4 三相电流不平衡报警 

针对电流信号分析结果的报警，诊断每台监测电机的供电线路故障。 

设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->报警设置->三相电流不平衡。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

报警开关 On、Off Off 5270(UINT16) 打开/关闭报警。 
Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 
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设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

报警阈值 0.0%～200.0% 0% 5271～5290 
(UINT16) 

表示负序电流相对于额定电流或正
序电流（依据“报警类型”设置）
的百分比。 

可以对最大 20 台电机分别配置报
警阈值。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

报警类型 额定，测量 额定 5291(UINT16) 设置为额定时，表示负序电流相对
于额定电流的百分比。设置为测量

时，表示负序电流相对于正序电流
的百分比。 
Modbus 读出值 = 0（额定），1（测

量） 

数据源 实时值，平均值 实时值 5292(UINT16) 实时值表示报警各报警值使用本次
录波的运算结果。平均值表示各报

警值使用多次录波运算结果的平均
值。 
平均次数可设置，请参考“3.5.1 报

警控制设置”。 
Modbus 读出值 = 0（实时值），1
（平均值） 

 

4.5.2.5 三相电压不平衡报警 

针对电压信号分析结果的报警，诊断每台监测电机的供电线路故障。 

设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->报警设置->三相电压不平衡。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

报警开关 On、Off Off 5300(UINT16) 打开/关闭报警。 
Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 

报警阈值 0.0%～200.0% 0% 5301～5320 
(UINT16) 

表示负序电压相对于额定电压或正
序电压（依据“报警类型”设置）
的百分比。 

可以对最大 20 台电机分别配置报
警阈值。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

报警类型 额定，测量 额定 5321(UINT16) 设置为额定时，表示负序电压相对
于额定电压的百分比。设置为测量
时，表示负序电压相对于正序电压

的百分比。 
Modbus 读出值 = 0（额定），1（测
量） 

数据源 实时值，平均值 实时值 5322(UINT16) 实时值表示报警各报警值使用本次
录波的运算结果。平均值表示各报

警值使用多次录波运算结果的平均
值。 
平均次数可设置，请参考“3.5.1 报

警控制设置”。 
Modbus 读出值 = 0（实时值），1
（平均值） 

 

4.5.3 机械类故障报警 

4.5.3.1 负载卡阻报警 

针对电流和电压信号分析结果的报警，诊断每台监测电机的负载卡阻的故障。 

设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->报警设置->负载卡阻。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

报警开关 On、Off Off 5330(UINT16) 打开/关闭报警。 
Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 

电流最大值
阈值 

0.0%～800.0% 0% 5331～5350 
(UINT16) 

表示电流最大有效值相对于额定电
流的百分比。 
可以对最大 20 台电机分别配置报

警阈值。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 
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设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

有功功率最
大值阈值 

0.0%～800.0% 0.0% 5351～5370 
(UINT16) 

表示有功功率相对于额定功率的百
分比。 
可以对最大 20 台电机分别配置报

警阈值。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

电流阈值 0.0%～800.0% 0.0% 5371～5390 
(UINT16) 

表示电流有效值相对于额定电流的
百分比。 
可以对最大 20 台电机分别配置报

警阈值。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

边带阈值 0.0%～200.0% 0.0% 5391～5410 

(UINT16) 

表示边带相对于额定电流或基波电

流（依据报警类型设置）的百分比。 
可以对最大 20 台电机分别配置报
警阈值。 

Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

报警类型 额定，测量 额定 5411(UINT16) 设置为额定时，表示边带相对于额

定电流的百分比。设置为测量时，
表示边带相对于基波电流的百分
比。 

Modbus 读出值 = 0（额定），1（测
量） 

数据源 实时值，平均值 实时值 5412(UINT16) 实时值表示报警各报警值使用本次

录波的运算结果。平均值表示各报
警值使用多次录波运算结果的平均
值。 

平均次数可设置，请参考“3.5.1 报
警控制设置”。 
Modbus 读出值 = 0（实时值），1

（平均值） 

 

4.5.3.2 转子不平衡(黄色/红色) 

针对电流信号分析结果的报警，诊断每台监测电机由于负载异常引起的转子不平衡故障。 

设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->报警设置->转子不平衡。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

报警开关 

(黄色) 

On、Off Off 5420(UINT16) 打开/关闭报警。 

Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 

电流1次转频
阈值 

(黄色) 

0.0%～200.0% 0% 5421～5440 
(UINT16) 

表示电流 1 次转频相对于额定或基
波电流的百分比。 

可以对最大 20 台电机分别配置报
警阈值。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

报警开关 
(红色) 

On、Off Off 5450(UINT16) 打开/关闭报警。 
Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 

电流1次转频
阈值 
(红色) 

0.0%～200.0% 0% 5451～5470 
(UINT16) 

详细请参考“1次转频阈值(黄色)”。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

报警类型 额定，测量 额定 5471(UINT16) 设置为额定时，表示电流 1 次转频
相对于额定电流的百分比。设置为

测量时，表示电流 1 次转频相对于
基波电流的百分比。 
Modbus 读出值 = 0（额定），1（测

量） 

数据源 实时值，平均
值 

实时值 5472(UINT16) 实时值表示报警各报警值使用本次
录波的运算结果。平均值表示各报

警值使用多次录波运算结果的平均
值。 
平均次数可设置，请参考“3.5.1 报

警控制设置”。 
Modbus 读出值 = 0（实时值），1
（平均值） 

 

4.5.3.3 电机轴承卡阻 

针对电流和电压信号分析结果的报警，诊断每台监测电机的轴承卡阻的故障。 
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设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->报警设置->电机轴承卡阻。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

报警开关 On、Off Off 5480(UINT16) 打开/关闭报警。 

Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 

电流最大值

阈值 

0.0%～800.0% 0% 5481～5500 

(UINT16) 

表示电流最大有效值相对于额定电

流的百分比。 
可以对最大20台电机分别配置报警
阈值。 

Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

有功功率最
大值阈值 

0.0%～800.0% 0.0% 5501～5520 
(UINT16) 

表示有功功率相对于额定功率的百
分比。 

可以对最大20台电机分别配置报警
阈值。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

电流阈值 0.0%～800.0% 0.0% 5521～5540 
(UINT16) 

表示电流有效值相对于额定电流的
百分比。 

可以对最大20台电机分别配置报警
阈值。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

边带阈值 0.0%～200.0% 0.0% 5541～5560 
(UINT16) 

表示边带相对于额定电流或基波电
流（依据报警类型设置）的百分比。 
可以对最大20台电机分别配置报警

阈值。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

报警类型 额定，测量 额定 5561(UINT16) 设置为额定时，表示边带相对于额
定电流的百分比。设置为测量时，
表示边带相对于基波电流的百分

比。 
Modbus 读出值 = 0（额定），1（测
量） 

数据源 实时值，平均
值 

实时值 5562(UINT16) 实时值表示报警各报警值使用本次
录波的运算结果。平均值表示各报
警值使用多次录波运算结果的平均

值。 
平均次数可设置，请参考“3.5.1 报
警控制设置”。 

Modbus 读出值 = 0（实时值），1
（平均值） 

 

4.5.3.4 电机轴承间隙不良(黄色/红色) 

针对电流信号分析结果的报警，诊断每台监测电机轴承故障。 

设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->报警设置->电机轴承间隙不良。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

报警开关 
(黄色) 

On、Off Off 5750(UINT16) 打开/关闭报警。 
Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 

电流1次转频

阈值 
(黄色) 

0.0%～200.0% 0% 5751～5770 

(UINT16) 

表示电流1次转频相对于额定或基

波电流的百分比。 
可以对最大 20 台电机分别配置报
警阈值。 

Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

报警开关 

(红色) 

On、Off Off 5780(UINT16) 打开/关闭报警。 

Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 

电流1次转频
阈值 

(红色) 

0.0%～200.0% 0% 5781～5800 
(UINT16) 

详细请参考“1 次转频阈值(黄
色)”。 

Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

报警类型 额定，测量 额定 5801(UINT16) 设置为额定时，表示电流 1次转频

相对于额定电流的百分比。设置为
测量时，表示电流 1次转频相对于
基波电流的百分比。 

Modbus 读出值 = 0（额定），1（测
量） 
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设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

数据源 实时值，平均值 实时值 5802(UINT16) 实时值表示报警各报警值使用本
次录波的运算结果。平均值表示各
报警值使用多次录波运算结果的

平均值。 
平均次数可设置，请参考“3.5.1
报警控制设置”。 

Modbus 读出值 = 0（实时值），1
（平均值） 

 

4.5.3.5 电机轴承润滑不良(黄色/红色) 

针对电流信号分析结果的报警，诊断每台监测电机轴承润滑不良故障。 

设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->报警设置->电机轴承润滑不良。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

报警开关 

(黄色) 

On、Off Off 5810(UINT16) 打开/关闭报警。 

Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 

电流阈值(黄

色) 

0.0%～800.0% 0.0% 5811～5830 

(UINT16) 

电流有效值相对于额定电流的百

分比。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

电流2次转频

阈值 
(黄色) 

0.0%～200.0% 0% 5831～5850 

(UINT16) 

电流 2 次转频相对于额定或基波

电流（依据报警类型配置）的百
分比。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

电流3次转频
阈值 

(黄色) 

0.0%～200.0% 0% 5851～5870 
(UINT16) 

电流 3 次转频相对于额定或基波
电流（依据报警类型配置）的百

分比。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

边带阈值(黄

色) 

0.0%～200.0% 0.0% 5871～5890 

(UINT16) 

电流边带相对于额定或基波电流

（依据报警类型配置）的百分比。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

报警开关 
(红色) 

On、Off Off 5900 (UINT16) 打开/关闭报警。 

电流阈值(红

色) 

0.0%～800.0% 0.0% 5901～5920 

(UINT16) 

参考“电流阈值(黄色)”。 

电流2次转频

阈值 
(红色) 

0.0%～200.0% 0% 5921～5940 

(UINT16) 

参考“电流 2次转频阈值(黄色)”。 

Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

电流3次转频

阈值 
(红色) 

0.0%～200.0% 0% 5941～5960 

(UINT16) 

参考“电流 3次转频阈值(黄色)”。 

Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

边带阈值(红
色) 

0.0%～200.0% 0.0% 5961～5980 
(UINT16) 

参考“边带阈值(黄色)”。 

报警类型 额定，测量 额定 5981 (UINT16) 设置为额定时，表示电流 2、3次

转频和边带相对于额定电流的百
分比。设置为测量时，表示电流 2、
3 次转频和边带相对于基波电流

的百分比。 
Modbus 读出值 = 0（额定），1
（测量） 

数据源 实时值，平均
值 

实时值 5982 (UINT16) 实时值表示报警各报警值使用本
次录波的运算结果。平均值表示

各报警值使用多次录波运算结果
的平均值。 
平均次数可设置，请参考“3.5.1

报警控制设置”。 
Modbus 读出值 = 0（实时值），1
（平均值） 
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4.5.3.6 负载轴承润滑不良(黄色/红色) 

针对电流信号分析结果的报警，诊断每台监测电机轴承润滑不良故障。 

设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->报警设置->负载轴承润滑不良。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

报警开关 

(黄色) 

On、Off Off 5990 

(UINT16) 

打开/关闭报警。 

Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 

电流2次转频
阈值 

(黄色) 

0.0%～200.0% 0% 5991～6010 
(UINT16) 

电流 2 次转频相对于额定或基波
电流（依据报警类型配置）的百分

比。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

电流3次转频
阈值 
(黄色) 

0.0%～200.0% 0% 6011～6030 
(UINT16) 

电流 3 次转频相对于额定或基波
电流（依据报警类型配置）的百分
比。 

Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

报警开关 
(红色) 

On、Off Off 6040 (UINT16) 打开/关闭报警。 
Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 

电流2次转频
阈值 

(红色) 

0.0%～200.0% 0% 6041～6060 
(UINT16) 

参考“电流 2次转频阈值(黄色)”。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

电流3次转频
阈值 

(红色) 

0.0%～200.0% 0% 6061～6080 
(UINT16) 

参考“电流 3次转频阈值(黄色)”。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

报警类型 额定，测量 额定 6081 (UINT16) 设置为额定时，表示电流 2、3 次

转频相对于额定电流的百分比。设
置为测量时，表示电流 2、3 次转
频相对于基波电流的百分比。 

Modbus 读出值 = 0（额定），1（测
量） 

数据源 实时值，平均

值 

实时值 6082 (UINT16) 实时值表示报警各报警值使用本

次录波的运算结果。平均值表示各
报警值使用多次录波运算结果的
平均值。 

平均次数可设置，请参考“3.5.1
报警控制设置”。 
Modbus 读出值 = 0（实时值），1

（平均值） 
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4.5.3.7 负载固定松动故障(黄色/红色) 

针对电流信号分析结果的报警，诊断每台监测电机的负载固定松动故障。 

设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->报警设置->负载固定松动。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

报警开关 

(黄色) 

On、Off Off 6090 

(UINT16) 

打开/关闭报警。 

Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 

电流2次转频
阈值 

(黄色) 

0.0%～200.0% 0% 6091～6110 
(UINT16) 

电流 2次转频相对于额定或基波电
流（依据报警类型配置）的百分比。 

Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

电流4次转频

阈值 
(黄色) 

0.0%～200.0% 0% 6111～6130 

(UINT16) 

电流 3次转频相对于额定或基波电

流（依据报警类型配置）的百分比。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

报警开关 

(红色) 

On、Off Off 6140 (UINT16) 打开/关闭报警。 

Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 

电流2次转频

阈值 
(红色) 

0.0%～200.0% 0% 6141～6160 

(UINT16) 

参考“电流 2次转频阈值(黄色)”。 

Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

电流4次转频

阈值 
(红色) 

0.0%～200.0% 0% 6161～6180 

(UINT16) 

参考“电流 4次转频阈值(黄色)”。 

Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

报警类型 额定，测量 额定 6181 (UINT16) 设置为额定时，表示电流 2、4 次
转频相对于额定电流的百分比。设
置为测量时，表示电流 2、4 次转

频相对于基波电流的百分比。 
Modbus 读出值 = 0（额定），1（测
量） 

数据源 实时值，平均值 实时值 6182 (UINT16) 实时值表示报警各报警值使用本
次录波的运算结果。平均值表示各
报警值使用多次录波运算结果的

平均值。 
平均次数可设置，请参考“3.5.1 
报警控制设置”。 

Modbus 读出值 = 0（实时值），1
（平均值） 

 

4.5.3.8 电机固定松动故障(黄色/红色) 

针对电流信号分析结果的报警，诊断每台监测电机的电机固定松动故障。 

设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->报警设置->电机固定松动。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

报警开关 

(黄色) 

On、Off Off 6190 

(UINT16) 

打开/关闭报警。 

Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 

电流2次转

频阈值 
(黄色) 

0.0%～200.0% 0% 6191～6210 

(UINT16) 

电流2次转频相对于额定或基波电

流（依据报警类型配置）的百分比。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

电流3次转

频阈值 
(黄色) 

0.0%～200.0% 0% 6211～6230 

(UINT16) 

电流3次转频相对于额定或基波电

流（依据报警类型配置）的百分比。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

报警开关 
(红色) 

On、Off Off 6240 (UINT16) 打开/关闭报警。 
Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 

电流2次转

频阈值 
(红色) 

0.0%～200.0% 0% 6241～6260 

(UINT16) 

参考“电流 2次转频阈值(黄色)”。 

Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

电流3次转
频阈值 
(红色) 

0.0%～200.0% 0% 6261～6280 
(UINT16) 

参考“电流 3次转频阈值(黄色)”。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

报警类型 额定，测量 额定 6281 (UINT16) 设置为额定时，表示电流 2、3 次
转频相对于额定电流的百分比。设
置为测量时，表示电流 2、3 次转

频相对于基波电流的百分比。 
Modbus 读出值 = 0（额定），1（测
量） 
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设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

数据源 实时值，平均值 实时值 6282 (UINT16) 实时值表示报警各报警值使用本
次录波的运算结果。平均值表示各
报警值使用多次录波运算结果的

平均值。 
平均次数可设置，请参考“3.5.1
报警控制设置”。 

Modbus 读出值 = 0（实时值），1
（平均值） 

 

4.5.3.9 联轴器不良故障(黄色/红色) 

针对电流信号分析结果的报警，诊断每台监测电机与负载的联轴器不良故障。 

设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->报警设置->联轴器不良。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

报警开关 

(黄色) 

On、Off Off 6290 

(UINT16) 

打开/关闭报警。 

Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 

电流1次转

频阈值(黄
色) 

0.0%～200.0% 0% 6291～6310 

(UINT16) 

电流1次转频相对于额定或基波电

流（依据报警类型配置）的百分比。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

电流2次转

频阈值 
(黄色) 

0.0%～200.0% 0% 6311 ～ 6330 

(UINT16) 

电流2次转频相对于额定或基波电

流（依据报警类型配置）的百分比。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

电流3次转
频阈值 
(黄色) 

0.0%～200.0% 0% 6331～6350 
(UINT16) 

电流3次转频相对于额定或基波电
流（依据报警类型配置）的百分比。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

报警开关 
(红色) 

On、Off Off 6360 (UINT16) 打开/关闭报警。 
Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 

电流1次转
频阈值 
(红色) 

0.0%～200.0% 0% 6361～6380 
(UINT16) 

参考“电流 1次转频阈值(黄色)”。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

电流2次转
频阈值 
(红色) 

0.0%～200.0% 0% 6381～6400 
(UINT16) 

参考“电流 2次转频阈值(黄色)”。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

电流3次转
频阈值 

(红色) 

0.0%～200.0% 0% 6401～6420 
(UINT16) 

参考“电流 3次转频阈值(黄色)”。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

报警类型 额定，测量 额定 6641 (UINT16) 设置为额定时，表示电流 1、2、3
次转频相对于额定电流的百分比。

设置为测量时，表示电流 1、2、3
次转频相对于基波电流的百分比。 
Modbus 读出值 = 0（额定），1（测

量 

数据源 实时值，平均值 实时值 6642 (UINT16) 实时值表示报警各报警值使用本

次录波的运算结果。平均值表示各
报警值使用多次录波运算结果的
平均值。 

平均次数可设置，请参考“3.5.1
报警控制设置”。 
Modbus 读出值 = 0（实时值），1

（平均值） 
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4.5.3.10 不对中故障(黄色/红色) 

针对电流信号分析结果的报警，诊断每台监测电机不对中故障。设置参数在 Assistant

中的路径：OFFLINE->报警设置->不对中。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

报警开关 

(黄色) 

On、Off Off 6430 

(UINT16) 

打开/关闭报警。 

Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 

电流1次转
频阈值(黄

色) 

0.0%～200.0% 0% 6431～6450 
(UINT16) 

电流 1次转频相对于额定或基波电
流（依据报警类型配置）的百分比。 

Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

电流2次转

频阈值 
(黄色) 

0.0%～200.0% 0% 6451 ～ 6470 

(UINT16) 

电流 2次转频相对于额定或基波电

流（依据报警类型配置）的百分比。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

电流4次转

频阈值 
(黄色) 

0.0%～200.0% 0% 6471～6490 

(UINT16) 

电流 3次转频相对于额定或基波电

流（依据报警类型配置）的百分比。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

2 次转频/1
次 转 频 阈
值(黄色) 

0.0%～200.0% 0% 6491～6510 
(UINT16) 

电流 2次转频相对于电流1次转的
百分比。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

4 次转频/1
次 转 频 阈
值(黄色) 

0.0%～200.0% 0% 6511～6530 
(UINT16) 

电流 4次转频相对于电流1次转的
百分比。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

报警开关 
(红色) 

On、Off Off 6540 (UINT16) 打开/关闭报警。 
Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 

电流1次转
频阈值 
(红色) 

0.0%～200.0% 0% 6541～6560 
(UINT16) 

参考“电流 1次转频阈值(黄色)”。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

电流2次转
频阈值 

(红色) 

0.0%～200.0% 0% 6561～6580 
(UINT16) 

参考“电流 2次转频阈值(黄色)”。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

电流4次转
频阈值 

(红色) 

0.0%～200.0% 0% 6581～6600 
(UINT16) 

参考“电流 4次转频阈值(黄色)”。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

2 次转频/1

次 转 频 阈
值(红色) 

0.0%～200.0% 0% 6601～6620 

(UINT16) 

参考“2 次转频/1 次转频阈值(黄

色)”。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

4 次转频/1

次 转 频 阈
值(红色) 

0.0%～200.0% 0% 6621～6640 

(UINT16) 

参考“4 次转频/1 次转频阈值(黄

色)”。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

报警类型 额定，测量 额定 6421 (UINT16) 设置为额定时，表示电流 1、2、4
次转频相对于额定电流的百分比。
设置为测量时，表示电流 1、2、4

次转频相对于基波电流的百分比。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

数据源 实时值，平均值 实时值 6422 (UINT16) 实时值表示报警各报警值使用本

次录波的运算结果。平均值表示各
报警值使用多次录波运算结果的
平均值。 

平均次数可设置，请参考“3.5.1
报警控制设置”。 
Modbus 读出值 = 0（实时值），1

（平均值） 
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4.5.3.11 电机鼠笼断条故障(黄色/红色) 

针对电流信号分析结果的报警，诊断每台监测电机的鼠笼断条故障。 

设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->报警设置->鼠笼断条。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

报警开关 

(黄色) 

On、Off Off 6650 (UINT16) 打开/关闭报警。 

Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 

边 带 阈 值
(黄色) 

0.0%～200.0% 0.0% 6651～6670 
(UINT16) 

电流边带相对于额定或基波电流
（依据报警类型配置）的百分比。 

Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

报警开关 

(红色) 

On、Off Off 6680 (UINT16) 打开/关闭报警。 

Modbus 读出值 = 0(Off)，1(On) 

边 带 阈 值
(红色) 

0.0%～200.0% 0.0% 6681～6700 
(UINT16) 

参考“边带阈值(黄色)”。 
Modbus 读出值 = 10 × 设置值 

报警类型 额定，测量 额定 6701 (UINT16) 设置为额定时，表示边带相对于额
定电流的百分比。设置为测量时，

表示边带相对于基波电流的百分
比。 
Modbus 读出值 = 0（额定），1（测

量） 

数据源 实时值，平均值 实时值 6702 (UINT16) 实时值表示报警各报警值使用本
次录波的运算结果。平均值表示各

报警值使用多次录波运算结果的
平均值。 
平均次数可设置，请参考“3.5.1

报警控制设置”。 
Modbus 读出值 = 0（实时值），1
（平均值） 

 

4.6 模拟量输入设置 

TW888 提供了 3 通道 4～20mA 直流或 RTD 温度测量功能。请按需要设置以下参数。 

设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->测量设置->模拟量输入。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

输入类型 1 mA、RTD、OFF OFF 1871 
(UINT16) 

通道 1的输入类型。 
Modbus 读出值 = 0(mA)，1(RTD)、 

2(OFF) 

RTD 输入范
围 1 

-50.0 ～
150.0℃、 

-200.0 ～
850.0℃ 

-50.0～
150.0℃ 

1872 
(Int16) 

通道 1的温度输入范围。输入类型
1设置为 RTD 时有效。 

Modbus 读 出 值  = 0(-50.0 ～
150.0℃)，1(-200.0～850.0℃) 

RTD 输入类
型 1 

3-wire、2-wire 3-wire 1873 
(UINT16) 

通道 1的温度输入方式。输入类型
1设置为 RTD 时有效。 
Modbus 读出值 = 0(3-wire)，

1(2-wire) 

补 偿 线 电
阻 1 

(2-wire) 

-10.00 ～
100.00 

0.00 1874 
(Int16) 

通道 1的两线温度补偿线电阻。输
入类型 1设置为 RTD 时有效。 

Modbus 读出值 = 100 × 设置值 

输入类型 2 mA、RTD、OFF OFF 1876 

(UINT16) 

通道 2的输入类型。 

Modbus 读出值 = 0(mA)，1(RTD)、 
2(OFF) 

RTD 输入范

围 2 

-50.0 ～

150.0℃、 
-200.0 ～
850.0℃ 

-50.0～

150.0℃ 

1877 

(Int16) 

通道 2的温度输入范围。输入类型

2设置为 RTD 时有效。 
Modbus 读 出 值  = 0(-50.0 ～
150.0℃)，1(-200.0～850.0℃) 

RTD 输入类
型 2 

3-wire/2-wire 3-wire 1878 
(UINT16) 

通道 2的温度输入方式。输入类型
2设置为 RTD 时有效。 

Modbus 读出值 = 0(3-wire)，
1(2-wire) 

补 偿 线 电

阻 2 
(2-wire) 

-10.00 ～

100.00 

0.00 1879 

(Int16) 

通道 2的两线温度补偿线电阻。输

入类型 2设置为 RTD 时有效。 
Modbus 读出值 = 100 × 设置值 
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设置项 设置范围 默认值 Modbus 地址(类型) 说明 

输入类型 3 mA、RTD、OFF OFF 1881 
(UINT16) 

通道 3的输入类型。 
Modbus 读出值 = 0(mA)，1(RTD)、 
2(OFF) 

RTD 输入范
围 3 

-50.0 ～
150.0℃、 

-200.0 ～
850.0℃ 

-50.0～
150.0℃ 

1882 
(Int16) 

通道 3的温度输入范围。输入类型
3设置为 RTD 时有效。 

Modbus 读 出 值  = 0(-50.0 ～
150.0℃)，1(-200.0～850.0℃) 

RTD 输入类

型 3 

3-wire/2-wire 3-wire 1883 

(UINT16) 

通道 3的温度输入方式。输入类型

3设置为 RTD 时有效。 
Modbus 读出值 = 0(3-wire)，
1(2-wire) 

补 偿 线 电
阻 3 

(2-wire) 

-10.00 ～
100.00W 

0.00W 1884 
(Int16) 

通道 3的两线温度补偿线电阻。输
入类型 3设置为 RTD 时有效。 

Modbus 读出值 = 100 × 设置值 

 

4.7 继电器输出设置 

TW888 提供 4路 DO 输出功能，DO 输出可以通过 Modbus/TCP 通信接口控制。 

可以设置继电器无输出时，继电器上电后处于常开还是常闭状态。 

默认值是常开状态，与失电下触点的状态相同。如果设置为常闭状态，与失电下触点 

的状态相反，TW888 上电后，继电器会发生一次从常开到常闭的动作切换。 

设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->继电器设置。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

继电器 1 N.O 、N.C N.O 8000(UINT16) N.O 为常开，N.C 为常闭。 
Modbus 读出值 = 0(N.O)，1(N.C) 

继电器 2 N.O 、N.C N.O 8001(UINT16) -- 

继电器 3 N.O 、N.C N.O 8002(UINT16) -- 

继电器 4 N.O 、N.C N.O 8003(UINT16) -- 

其次需要设置DO输出的工作模式。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

继 电 器 输
出模式 

PULSE、SYNC SYNC 8005(UINT16) PULSE：脉冲模式，当继电器由无
输出切换到有输出时，TW888 会自

动计时，到达设置的时间长度后，
会自动停止输出。 
SYNC：同步模式，继电器的输出和

停止完全由外部控制决定。 
Modbus 读 出 值  = 0(SYNC) ，
1(PULSE) 

继 电 器 复
位 延 迟 时
间 

0.00s～500.00s 0.03s 8006(UINT16) 当继电器工作模式设置为PULSE时
的继电器输出时间长度。 
Modbus 读出值 = 100 × 设置值 

 

4.8 通信设置 

TW888 通过 Modbus/RTU 和 Modbus/TCP 输出运算和诊断分析结果。为保证正确获取数据，请保证

正确设置本节说明的通信参数。同时上位机通信参数要与 TW888 设置相一致。 

 

4.8.1 Modbus/RTU 通讯的 RS485 设置 
设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->系统设置->通信。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

波特率 2400bps 、
4800bps 、
9600bps 、

14400bps 、
19200bps 、
38400bps 、

56000bps 、
115200bps 

19200bps 3170 
(UINT16) 

通信速率。 
Modbus 读出值 = 0(2400bps)，
1(4800bps) ， 2(9600bps) ，

3(14400bps) ，                            
4(19200bps) ， 5(38400bps) ，
6(56000bps)，7(115200bps) 
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设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

设备地址 1～255 1 3185 
(UINT16) 

Modbus 设备地址。请保证为系统中
的各 Modbus/RTU 设备设置不同的
地址。 

Modbus 读出值 = 设置值 

最 短 响 应

时间 

1～100ms 1ms 3186 

(UINT16) 

TW888 收到 Modbus 请求后，在等待

设置时间后发出应答数据。 
Modbus 读出值 = 设置值 

 

 

注 

•其他参数设置为： 

 数据位：8 bits 

 奇偶校验： 无 

 停止位：1 bit 

 

4.8.2 以太网设置 
设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->系统设置->通信。 
设置项 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

IP 地址 192.168.1.2 3187 
(UINT32) 

请保证为系统中的各TW888设置不同的IP地
址。产品开箱后或执行恢复出厂设置后，请

使用默认 IP 与 TW888 链接。此时需要临时修
改 PC 机 IP 和子网掩码确保与 TW888 正常的
网络连接。详细请咨询网络管理员。 

Modbus 读出值 = 设置值 

子网掩码 255.255.255.0 3189 

(UINT32) 

请参考“IP 地址”设置项。 

Modbus 读出值 = 设置值 

网关 192.168.1.1 3191 
(UINT32) 

当需要跨网段访问 TW888 时，请正确设置子
网掩码和网关。详细请咨询网络管理员。 

Modbus 读出值 = 设置值 

IP 地址：Modbus 读出值 = 设置值 

 
注 

•通过 HTTP 协议获取录波数据和通过 Modbus/TCP 取得分析结果数据时，需要正确设置以太网参数。 

 

 

4.9 时间设置 

设置参数在 Assistant 中的路径：OFFLINE->系统设置->时间。 
分类 设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

时区 时区 -12～12 8 3955 
(Int16) 

需要根据 TW888 所
在时区设置。中国设
置为 8。对 SNTP 自

动对时和手动设置
时间都有效。 
Modbus读出值 = 设

置值 

SNTP 自动
对时 

SNTP 功能开关 On、Off On 3202 
(UINT16) 

在不使用 SNTP 功能
时，每次上电后需要

手动设置 UTC 时间。 
Modbus 读出值  = 
0(Off)，1(On) 

SNTP 服务器 -- 202.112.1
0.36 

3193 
(UINT32) 

详细请咨询网络管
理员获取局域网内

的 SNTP 服务器地
址。 
Modbus读出值 = 设

置值 
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分类 设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

SNTP 对时周期 30s ～
65000s 

360s 3956 
(UINT16) 

SNTP 自动对时执行
间隔。 
Modbus读出值 = 设

置值 

手动设置 UTC 时间 1970/01/0

1 ～
2035/1/1 

2014/01/0

1 00:00:00 

3199 

(UINT32) 

设置 UTC 时间。在使

用 SNTP 自动对时
时，忽略该设置项。 
Modbus读出值 = 设

置值 

 

4.10 保存设置 

如果用户需要通过自己的应用程序中修改设置值，要使设置值生效，必须执行保持设置

值。使用 Modbus 命令 06 执行写操作。 
设置项 设置范围 默认值 Modbus地址(类型) 说明 

保存设置 Yes、No No 1706 
(UINT16) 

Yes：将设置内容保存到非易失存
储器中。执行后，寄存器值自动

恢复为“No”。 
Modbus读出值 = 0(No)，1(Yes) 

 

警告 

•执行保存设置后，TW888会重新启动。请保证在系统安全的情况下执行该操作。 
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 规格 第5章.

 

电压测量值  
项目 规格 

输入量 4路电压Ua, Ub, Uc, Un 

额定电压 100Vrms TO 690Vrms(线电压) 
57.7Vrms TO 400Vrms(相电压) 

最大的连续电压 800Vrms(相电压)或900Vrms(线电压)(*1) 

额定浪涌电压 6.0kV 

测量频率  5Hz～120Hz 

(*1) 以先达到上限者为准。 

 

电流测量值  
项目 规格 

输入量 3路电流Ia, Ib, Ic 

额定电流 1Arms / 5Arms 

最大的连续电流 10Arms(*1) 

额定短时间电流(1s) 100Arms 

(*1) 环境温度低于或等于 50℃时，最大允许的连续电流输入是 10A。 

环境温度高于 50℃、低于或等于 60℃时，最大允许的连续电流输入是 7A。 

环境温度高于 60℃、低于或等于 70℃时，最大允许的连续电流输入是 5A。 

 

模拟量输入 
项目 规格 

输入量 3路4～20mA直流或3路RTD温度 

直流电流信号范围 4～20mA 

RTD温度输入类型 三线制PT100 

RTD温度测量范围 -200℃～850℃ 

-50℃～150℃ 

 

开关量输入输出 
项目 规格 

DI输入量 16路开关量输入 

DI输入电压 220VAC / 220VDC 

DO输出量 4路继电器输出 

DO输出电压 220VAC / 220VDC  

DO触点容量 交流电路中的触点容量是250VA。直流电路中的触点容量是30VA。 

 

标准运行条件 
项目 规格 

电源电压 24VDC(21.6～26.4VDC) 

功耗  最大15W 

环境温度 -35～+70℃  

环境湿度  95% RH(无冷凝) 

污染等级 C2 

预热时间 30分钟 

海拔高度 ≤4000m 

 

保护 
项目 规格 

保护系统  IP20 

EMC测试 根据CE要求进行测试 

 

运输和存储条件 
项目 规格 

储存温度  -40～+85℃ 

环境湿度 95% RH（无冷凝） 
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结构 

项目 规格 

安装 导轨安装 

外部尺寸 290（L）×185（W）×73（H）（mm） 
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如需技术服务，请联络以下地址和电话。 

横河电机(中国)有限公司 

北京研究开发中心 

地址：北京市朝阳区朝外大街22号泛利大厦3层305室 

邮编：100020 

电话：(86)-10-65880080 

传真：(86)-10-65880070  

 
Printed in CHINA 


