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<1. Einleitung> 11

1. Einleitung

Vielen Dank, dass Sie sich fiir einen Temperaturmessum-
former der Serie YTA entschieden haben.

Die Temperaturmessumformer der Serie YTA werden vor
dem Versand im Werk korrekt kalibriert. Um eine korrekte
und effiziente Nutzung des Gerats zu gewahrleisten, le-
sen Sie diese Bedienungsanleitung bitte sorgfaltig durch
und machen Sie sich mit der Bedienung des Gerats
vertraut, bevor Sie es in Betrieb nehmen.

Diese Bedienungsanleitung beschreibt die Kommunikati-
onsfunktion der Serie YTA basierend auf dem HART-Pro-
tokoll und umfasst eine Anleitung zur Einstellung der
Parameter fiir die Temperaturmessumformer der Serie
YTA. Bezuglich Installation, Verdrahtung und Wartung
des Temperaturmessumformers der Serie YTA, verwei-
sen wir auf das ,Hardware-Handbuch der Temperatur-
messumformer YTA610 und YTA710,

IM 01C50G01-01DE-E.*

m Uber diese Bedienungs-
anleitung

* Diese Bedienungsanleitung sollte dem Endanwender
ausgehandigt werden.

+ Beim Inhalt dieser Bedienungsanleitung sind Ande-
rungen vorbehalten.

» Alle Rechte vorbehalten. Diese Bedienungsanleitung
darf — auch auszugsweise — ohne die schriftliche Zu-
stimmung von Yokogawa in keiner Form vervielfaltigt
werden.

* YOKOGAWA gewahrt keine Garantie irgendwelcher
Artin Verbindung mit dieser Bedienungsanleitung,
einschlieRlich, aber nicht darauf beschrankt, der im-
plizierten Garantie der Marktgangigkeit und Eignung
fir einen bestimmten Zweck.

» Falls Sie Fragen haben oder Fehler entdecken oder
Informationen in dieser Bedienungsanleitung fehlen,
wenden Sie sich bitte an die nachstgelegene YOKO-
GAWA-Vertriebsvertretung.

» Die in dieser Bedienungsanleitung behandelten Spe-
zifikationen sind auf die Standardausfiihrung unter
der angegebenen Modellnummernaufschlisselung
begrenzt und betreffen keine nach Kundenanforde-
rungen gefertigte Produkte.

+ Beachten Sie, dass Anderungen der Spezifikationen,
der Konstruktionen oder der Komponenten eventuell
nicht unmittelbar zum Zeitpunkt der Anderung in
dieser Bedienungsanleitung wiedergegeben wer-
den, sofern eine Verschiebung der Revision nicht zu
Problemen fur den Benutzer aus funktioneller oder
Leistungsperspektive fuhrt.

* In dieser Bedienungsanleitung werden folgende
Sicherheitssymbole verwendet.

/\ WARNUNG

Weist auf eine moéglicherweise gefahrliche Situation
hin, die zum Tod oder zu schweren Verletzungen
fuhren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

/\ VORSICHT

Weist auf eine méglicherweise gefahrliche Situation
hin, die zu leichten oder mittelschweren Verletzungen
fihren kann, wenn sie nicht vermieden wird. Kann
ebenfalls als Warnung vor unsicheren Praktiken
verwendet werden.

A WICHTIG

Weist darauf hin, dass bei Fehlbedienung der
Software oder Hardware Schaden am Gerat oder
Systemausfélle die Folge sein kénnen.

/N HINWEIS

Kennzeichnet Informationen, die fir das Verstandnis
des Betriebs und der Leistungsmerkmale wesentlich
sind.

IM 01C50T01-02DE-E
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m Zur sicheren Verwendung des
Produkts

Zum Schutz und zur Sicherheit des Bedieners und des
Gerats bzw. des Systems, zu dem das Gerat gehort,
beachten Sie beim Umgang mit diesem Gerat unbe-
dingt die in dieser Bedienungsanleitung beschriebenen
Sicherheitshinweise. Falls im Umgang mit dem Gerat
nicht dieser Anleitung entsprochen wird, tbernimmt
Yokogawa keine Garantie fir die Sicherheit. Bitte beach-
ten Sie die folgenden Hinweise.

(a) Installation

» Das Gerat muss von einem Fachingenieur oder einer
anderen Fachkraft installiert werden. Die Durchfiih-
rung der Schritte zur INSTALLATION ist Bedienern
nicht gestattet.

» Bei hohen Prozesstemperaturen besteht die Gefahr
einer Verbrennung, da die Oberflache des Gehauses
eine hohe Temperatur erreicht.

» Die gesamte Installation muss den ortlichen Installa-
tionsanforderungen sowie den ortlichen elektrischen
Vorschriften entsprechen.

(b) Verkabelung

» Das Gerat muss von einem Fachingenieur oder einer
anderen Fachkraft installiert werden. Die Durchfih-
rung der Schritte zur VERDRAHTUNG ist Bedienern
nicht gestattet.

+ Bitte prifen Sie vor dem Anschliefen der Netzkabel
die korrekten Spannungen zwischen Spannungsver-
sorgung und Gerat und dass die Kabel nicht unter
Spannung stehen.

(c) Wartung

« Bitte nicht ausflhren, au3er dies wird in einer
Wartungsbeschreibung entsprechend angegeben.
Wenn diese Verfahren nétig sind, wenden Sie sich
bitte an die nachstgelegene Geschaftsstelle von
YOKOGAWA.

* Achten Sie darauf, dass sich auf dem Glas der
Anzeige und dem Typenschild kein Schmutz, Staub
oder anderes Material ansammelt. Fur die Wartung
ist ein weiches und trockenes Tuch zu verwenden.

(d) Modifikationen

*  YOKOGAWA haftet nicht fur Funktionsstérungen
oder Schaden, die durch vom Kunden an diesem
Gerat vorgenommene Anderungen entstehen.

(e) Produktentsorgung

Entsorgen Sie das Gerat gemal den lokalen und
nationalen gesetzlichen/verordnungsrechtlichen
Vorschriften.

(f) Bevollmachtigter Vertreterim EWR

In Bezug auf die CE-Kennzeichnung ist der be-
vollméchtigte Vertreter fur dieses Produkt im EWR
(Europaischer Wirtschaftsraum):

Yokogawa Europe B.V.

Euroweg 2, 3825 HD Amersfoort, Niederlande

m Garantie

» Die Garantie erstreckt sich auf den Zeitraum, der
in dem Angebot angefiihrt ist, das dem Kaufer zum
Zeitpunkt des Kaufs vorgelegt wurde. Wahrend der
Garantiefrist aufgetretene Probleme werden grund-
satzlich kostenlos behoben.

» Bei Problemen sollte sich der Kunde an den
YOKOGAWA-Vertreter, bei dem das Geréat erstanden
wurde, oder an die nachstgelegene YOKOGAWA-
Vertriebsvertretung wenden.

*  Wenn bei diesem Gerat ein Problem auftritt, teilen
Sie uns bitte die Art des Problems und die Umsténde
mit, unter denen das Problem aufgetreten ist, ein-
schlieRlich Modellspezifikation (Typ) und Seriennum-
mer. Alle Diagramme, Daten und anderen Informa-
tionen, die Sie uns mitteilen konnen, sind ebenfalls
hilfreich.

+ Die flr die Reparaturkosten zur Behebung der Pro-
bleme verantwortliche Partei wird von YOKOGAWA
auf Grundlage unserer Untersuchung bestimmt.

» Der Kaufer tragt die Reparaturkosten auch wahrend
der Garantiefrist, wenn die Storung, Fehlfunktion
oder das Problem verursacht durch:

- unsachgemafe und/oder unzureichende Wartung
durch den Kaufer.

- Fehler oder Schaden aufgrund unsachgemager
Bedingungen bei der Handhabung,

Verwendung oder Lagerung, die auerhalb der
Auslegungsbedingungen des Produkts liegen.

- Verwendung des betreffenden Produkts an einem
Ort, der nicht den von YOKOGAWA festgelegten
Standards entspricht, oder aufgrund unsachge-
mafer Wartung des Installationsorts.

- Fehler oder Schaden aufgrund von Anderungen
oder Reparaturen durch eine andere Partei als
YOKOGAWA oder als einen von YOKOGAWA
zugelassenen Vertreter.

- Fehlfunktionen oder Beschadigung durch einen
unsachgemafen Standortwechsel des betreffen-
den Produkts nach Auslieferung.

- Griinde hoherer Gewalt wie Brande, Erdbeben,
Stiirme/Uberschwemmungen, Donner/Blitzschlag
oder andere Naturkatastrophen sowie Unruhen,
Kriege oder radioaktive Kontamination.

IM 01C50T01-02DE-E



<1

. Einleitung>

1.1 Abgleich von DD und
Geraten

Vergewissern Sie sich vor dem Einsatz des HART-Kon-
figurationstools, dass die Geratebeschreibung (DD bzw.
,Device Description) dieses Gerats im Konfigurationstool
installiert ist.

Geratetyp:
Geraterevision:
DD-Revision:

Die Geraterevision des Messumformers und die Gerate-
beschreibung (DD) kdnnen wie unten dargestellt bestatigt
werden. Wenn die richtige Geratebeschreibung (DD)
nicht im Konfigurationstool installiert ist, laden Sie sie
bitte von der offiziellen Webseite der FieldComm Group
herunter.

(1) Priifung der Geréaterevision des Messumformers

» Prifung Uber integrierte Anzeige
(Wenn die integrierte Anzeige mit Code D spezifiziert
wurde)
Siehe Abschnitt 2.1
» Bestatigung Giber HART-Konfigurationstool
a) Verbinden Sie das Konfigurationstool mit dem
Messumformer.
b) Prifen Sie die Nummer, die in der Spalte ,Fld dev
rev angezeigt wird.
» \Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device Setup — Detailed Setup — Device Informati-
on — Revision#'s — FId dev rev

(2) Priifung der Geraterevision des Konfigurations-
tools

Priifen Sie die Gerateversion anhand der Bezeich-
nung der installierten DD-Datei indem Sie das fiir das
jeweilige Konfigurationstool angegebene Verfahren
anwenden.

Die ersten beiden Ziffern geben die Geraterevision
und die nachsten beiden Ziffern die DD-Revision an.

0201.XXX
DD-Revision
Geraterevision

A HINWEIS

Die Geraterevision der DD-Datei wird als
Hexadezimalwert angegeben.

IM 01C50T01-02DE-E
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2. Anschluss

2.1 Integrierte Anzeige beim
Einschalten

Bei Modellen mit der integrierten Anzeige (Code ,D%)
lasst die Anzeige alle Segmente in der LCD-Anzeige
aufleuchten und wechselt dann nacheinander durch die
unten gezeigten Anzeigen.

ll-ll“l“:_._"lll.
uﬂm-ﬂmo%
ACIDCIO00 /
-.-.-.i l.Ll.Ll MLULILLLL |
TRV RE
Geraterevision
!
7 _
(1N o
HTH GWREY
Modellname Software-Revision
I !
“-.lllllllll
r 10
- - ' 'L -’
FHERT RN

Kommunikationsprotokoll |Anzeige der Prozessvariable

R

F0201.ai

2.2 Verbindung zwischen YTA
und HART-Konfigurations-
tool

Das HART-Konfigurationstool kann vom Leitstand, vom
Geratestandort oder von jedem anderen Verdrahtungs-
abschlusspunkt in der Steuerschleife aus mit dem Gerat
verbunden werden. Um die Kommunikation herstellen zu
kénnen, muss das Konfigurationstool mit dem Messum-
former parallel geschaltet sein und die Anschliisse dirfen
nicht polarisiert sein. Das HART-Digitalsignal wird dem
Analogsignal Uberlagert.

Abb. 2.1 veranschaulicht die Verdrahtungsanschlusse fur
die direkte Schnittstelle am Geratestandort fir den YTA.
Das HART-Konfigurationswerkzeug kann auch fir den

Fernzugriff von jeder Klemmleiste aus verwendet werden.

Leitwarte
Zwischenklemmen 1 Klemmenbrett Verteiler
YTA |
? o - |

usB
FieldMate

PC/FieldMate

HART-Konfigurationstool

F0202.ai

Abb. 2.1 AnschlieBen des HART-Konfigurations-

tools

2.3 \Versorgungsspannung und
Lastwiderstand

Vergewissern Sie sich bei der Auslegung des Stromkrei-
ses, dass der externe Lastwiderstand innerhalb der im
untenstehenden Diagramm angegebenen Grenzen liegt.

600 [--------------mmm e /
Externer _E-105 Digitaler
Aar. Kommunikations-
Last;vlgerg 0 0244 bereich BRAIN und
stand R () HART

250 ________________ /

A N |
0 105 166 252 42
Versorgungsspannung E (V)

Abb. 2.2
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3. Parametereinstellung

A\ wichTic

Schalten Sie die Spannungsversorgung des Mess-
wertumformers nicht unmittelbar nach der Ubertra-
gung der Daten vom HART-Kommunikationsmittel
aus. Wenn der Messumformer weniger als 30 Sekun-
den nach der Einstellung der Parameter ausgeschaltet
wird, werden die Einstellungsdaten nicht gespeichert
und der Messumformer kehrt zu den vorherigen Ein-
stellungen zurlick.

/I\ HINWEIS

Parameter und Funktionen in Bezug auf Sensor 2 sind
nur bei Spezifikation der doppelten Sensoreingange

gultig.

3.1 Menubaum

Die Struktur des Menlbaums weicht je nach Konfigurationstool basierend auf DD oder DTM ab.

—» Siehe Seite 3-2
—> Siehe Seite 3-3 bis 3-5
— Siehe Seite 3-6
—> Siehe Seite 3-7 bis 3-8
— Siehe Seite 3-9

(M): Verfahren
(E): Anzeige bearbeiten

Grundmentii
¢ Gerate-Grundmenii
Device setup Device setup
+ Diagnose-Grundmentii Process variable
Diag/Service Dlag/Semce
. . Basic setup
* Prozessvariablen-Grundmenii Detai
: etailed setup
Process variables Review
* Wartung-Grundmenii
Device Status
Test Device
Calibration

F0301-1.ai
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Process variables

I_

Sensor1 Value*1
PV % rnge

Loop current

Device Variables

Dynamic Variables

Sensor1 —1 Sns1 Value
Sns1 Unit
Sns1PDQ
Snst LS $1-T Value
) $1-T Unit
Sensor1-Terminal S1-TPDQ
S1-TLS
Term Value
) Term Unit
Terminal 1 Term PDQ
Term LS
Sns2 Value
Sns2 Unit
Sensor2 Sns2 PDQ
Sns2 LS
S2-T Value
Sensor2-Terminal | [S2TUnit
S2-TPDQ
S2-TLS
$1-S2 Value
Sensor1-Sensor2 $1-52 nit
$1-S2 PDQ
§1-82LS
$2-S1 Value
Sensor2-Sensor1 || 5251 Unit
§2-31PDQ
$2-31LS
AV Value
AV Unit
Average
AV PDQ
AVLS
SnsBck Value
SnsBck Unit
Sensor Backup | SnsBek PDQ
SnsBck LS
PV — PVis
Sns1*1 Value
Sns1*1 Unit
Sns1*1 PDQ SV ist
Snst*1LS Term*{ Value
sV Term*1 Unit
Term*1 PDQ
TVist Term*1 LS
Term*1 Value
v — Term*1 Unit
Term*1 PDQ
Term*1 LS QVist
Term*1 Value
Qv Term*1 Unit
Term*1 PDQ
Term*1 LS

*1: Parameter hangt von der Zuordnung der Prozessvariablen ab.

F0301-2.ai
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Diag/Service

Device Status —

Diagnostics

Sensor Max/Min Log

Status Log
(Seite 3-5)

Test Device
(Seite 3-5)

Calibration

Current Dev Status

Device Status Mask

Condensed Status Map

Status group 0 Mask
Status group 1 Mask
Status group 2 Mask
Status group 3 Mask
Status group 4 Mask
Status group 5 Mask
Status group 14 Mask
Status group 15 Mask

—| Siehe nachste Seite 3-4

Device status

Ext Dev Sts

Dev Diag Sts 0

Dev Diag Sts 1

Status group 0

Status group 1

Status group 2

Status group 3

Status group 4

Status group 5

Status group 14
Status group 15

Cfg chng count

clear More Sts Flg(M)
clear Cfg Chgd Flg(M)

Sensor Diag

Temp Cycle Diag*2

Voltage Interrupt

Sensor1 Diag Info

Sensor2 Diag Info

Sensor Diag Setting

S1RP23
S1RC1
S1RC2
S1RC3
S1RC4

S2 RP43
S2RC4
S2RC3

§1TC Short Thrshid*2
S1RTD Corr Thrshld*2
§2 TC Short Thrshid*2
S2 RTD Corr Thrshld*2
Sns Drift Thrshid
Sns Drift Th Unit

Temp Cycle Condition

Temp Cycle Setting

Temp Cycle S1 Cnt
Temp Cycle S2 Cnt
rst Temp Cycle Cnt (M)

Interrupt Count
Last Interrupt Time

Temp Cycle Lwr Val
Temp Cycle Upr Val
Temp Cy Alm Thrsld
Temp Cycle Val Unit

Sns1 Value Max
Sns1 Value Min
Sns2 Value Max
Sns2 Value Min
Term Value Max
Term Value Min
reset Sns Max/Min (M)

(Seite 3-5)

*2: Nur anwendbar bei YTA710.

F0301-3.ai
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Diag/Service

Device Status

Condensed Status Map

Device status Map

Ext dev Sts Map

Dev Diag Sts 0 Map

Dev Diag Sts 1 Map

Status group 0 Map

Status group 1 Map

Status group 2 Map

Status group 3 Map

Status group 4 Map

Status group 5 Map

Status group 14 Map

Status group 15 Map

rst Condensed Sts(M)

Maintenance required
Device variable alert
Failure

Out of Specification
Function Check

PV Out of Limits
Non-PV Qut of Limits
AO Saturated

AOQ Fixed

More Sts Available
Cold Start

Config Changed
Device Malfunction

Status sim active
Event overflow

Simulation active
NV memory failure
RAM error
Watchdog reset

Env cnd out of range
Electronic failure
Device config locked

Temp NV Warning
Int Comm Fail

CPU Fail

Sensor NV Fail
Temp NV Fail

AD Conv Fail

Main Rvrs Calc Fail
Temp Ruvrs Calc Fail
Temp Voltage Fail
Comm NV Fail

Terminal Sensor Fail
Backup Sensor1 Fail
Backup Sensor2 Fail

Sensor1 Failure
Sensor2 Failure
Sensor1 Short*2
Sensor2 Short*2
Sensor1 Corrosion*2
Sensor2 Corrosion*2
Sensor1 Signal Error
Sensor2 Signal Error

Sensor Drift

Sensor1 Temp Cycle*2 Output Too Low

Sensor2 Temp Cycle*2 Output Too High
Sensor1 Temp Low
Sensor1 Temp High
Sensor2 Temp Low
Sensor2 Temp High

LRV Too Low Amb Temp Low

LRV Too High Amb Temp High

— URV Too Low

URV Too High

Span Too Small
lllegal PV Cfg

lllegal Sensor1 Cfg
lllegal Sensor2 Cfg

Output Manual Mode

*2: Nur anwendbar bei YTA710.

F0301-4.ai
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Diag/Service |— Status Log

Test Device

Calibration

Status Log0 —| Log Time n
Status Log1 —| Primary Dev Sts n
Status Log2 —| Secondary Dev Sts n
Status Log3 — Ext Dev Sts n
Status Log4 — Dev Diag Sts 0 n
Status Log5 — Dev Diag Sts 1 n
Status Log6 — Status group O n
Status Log7 — Status group 1 n
Status Log8 — Status group 2 n
Status Log9 — Status group 3 n
Status group 4 n
Status group 5n
Status group 14 n
Status group 15 n
n: 0 bis 9
exec Loop Test (M) Device status
exec Self Test (M) Ext Dev Sts
exec Device Reset (M) Dev Diag Sts 0
exec Squawk (M) enable Dev Var Sim (M) Dev Diag Sts 1
Device Variable Test || disable Dev Var Sim (M) Status group 0
Device Variables Status group 1
Status group2
Status group 3
Device Status Test || en/ds Dev Sts Sim (M) Status group4
Auto Release Time Current Dev Status || Status group 5
Status group14
Status group 15
Cfg chng count
clear More Sts Flg(M)
clear Cfg Chgd Flg(M)
Sensor trim — Sensor1 Trim Sns1 Value
Sns1 Trim Unit
Sns1 Lower Trim
Sns1 Upper Trim
set Sensor1 Trim (M)
reset Sensor1 Trim (M)
Sensor2 Trim Sns2 Value
Sns2 Trim Unit
Sns2 Lower Trim
PV Re-range — Sns1 Value*1 Sns2 Upper Trim
PVLRV set Sensor2 Trim
PV URV reset Sensor2 Trim
Range values (E)
Apply values (M)
AO Trim —1 Loop current
set AO Trim (M)
reset AO Trim (M)

*1: Parameter hangt von der Zuordnung der Prozessvariablen ab.

F0301-5.ai
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Basic setup

*1: Parameter hangt von der Zuordnung der Prozessvariablen ab.

Sensor Basic Setup

PV Basic Setup

AOQ Basic Setup

Sensor1 Basic Setup

Sensor2 Basic Setup

CJC Setup

Term Basic Setup

Sensor1 Value

Sensor1 Probe Setup

Sensor1 Others

—| Sns1 Value

set Sns1 Probe (M)
Sns1 Probe Type
Sns1 Wire

Sns1 2wire Resist
set Sns1 Matching (M)
Sns1 CVD R0
Sns1 CVDA
Sns1CVD B
Sns1CVDC

Sns1 CVD Alpha
Sns1 CVD Delta
Sns1 CVD Beta

Sns1 Unit
Sns1 Damp

Sensor2 Value

Sensor2 Probe Setup

Sensor2 Others

Sns2 Value

set Sns2 Probe (M)
Sns2 Probe Type
Sns2 Wire

Sns2 2wire Resist
set Sns2 Matching (M)
Sns2 CVD R0
Sns2 CVDA

Sns2 CVD B
Sns2CVDC

Sns2 CVD Alpha
Sns2 CVD Delta
Sns2 CVD Beta

set CJC Type (M)
CJC Type

Fixed CJC Temp
Fixed CJC Unit

Sns2 Unit
Sns2 Damp

PV

Sns1 Value*1
Sns1 Unit*1
PV Re-range

Term Value
Term Unit
Term Damp

Loop current mode
Loop current

AO lower endpoint
AO upper endpoint
AO Lower Limit
AO Upper Limit
AO Sensor BO Dir
AO Sns BO Usr Val
AO Sensor BO Unit
AO Damping

AO Damp Point
AO Alrm typ

Sns1 Value*
PVLRV

PV URV

Range values(E)
Apply values (M)
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3-7

Detailed setup

Sensor Setup

PV Setup

AO Setup

Display Setup

%

Burst Setup

(Seite 3-8)

HART setup
(Seite 3-8)

Device information
(Seite 3-8)

Sensor1 Setup

Sensor2 Setup

Terminal Setup

Sensor Backup

Sensor1 Basic Setup

Sensor1 Range

Sensor1 Status

Siehe Seite 3-6
Sensor1 Basic Setup

Sns1 LSL
Sns1 USL
Sns1 Min Span

Sns1 PDQ

Sns1LS

Sns1 Family Status
Sns1 Family Status 0

Sensor2 Basic Setup

Sensor2 Range

Sensor2 Status

Siehe Seite 3-6
Sensor2 Basic Setup

Sns2 LSL
Sns2 USL
Sns2 Min Span

Sns2 PDQ

Sns2 LS

Sns2 Family Status
Sns2 Family Status 0

Term Basic Setup

CJC Setup

Terminal Range

Terminal Status

Siehe Seite 3-6
Term Basic Setup

Siehe Seite 3-6
CJC Setup

Term LSL
Term USL
Term Min Span

recover Sensor (M)
Sensor Backup State

Term PDQ
Term LS
Term Family Status

PV Basic Setup — Siehe Seite 3-6
Sns1*1 LSL PV Basic Setup
Sns1*1 USL
Sns1*1 Min Span
—| AO Basic Setup |— Siehe Seite 3-6
AO Basic Setup

Disp Info Select
Disp1 Variable
Disp1 Decimal Point
Disp2 Variable
Disp2 Decimal Point
% Display On/Off

% Decimal Point
mA Display On/Off
mA Decimal Point
Bar Graph On/Off
Display Cycle
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Detailed setup
(Ausfiihrliche
Einstellung)

/\/

Burst-Einrichtung

HART-Einrichtung

Geréteinformationen

stop Burst (M)

Einfache Burst-Einrichtung

Erweiterte Burst-Einrichtung

Event-Einrichtung

set Easy Burst (M)
stop Easy Burst (M)
Burst-Modus
Burst-Befehl

Geratevariablen fiir Burst
Geratevariablen fiir Burst
Geréatevariablen fiir Burst
Geratevariablen fir Burst

set Detailed Burst (M)
stop Detailed Burst (M)
Einstellung des BM1
Einstellung des BM2
Einstellung des BM3

Abrufadresse
Num req preams
Num resp preams

set Event (M)
stop Event (M)
acknowledge Event (M)

Ereignis-Einstellung

Burst-Modus
Burst-Befehl
Geratevariablen fir
Burst
Geréatevariablen fiir
Burst
Geratevariablen fiir
Burst
Geratevariablen fiir
Burst
Geréatevariablen fiir
Burst
Geratevariablen fiir
Burst
Geratevariablen fiir
Burst
Geratevariablen fir
Burst
Aktualisierungsintervall
Max Update Period
Auslésemodus fiir
Burst-Meldung
Burst Trigger Class
Burst Trigger Units
Burst Trigger Level

Tag

Langer Tag
Deskriptor

Meldung

Datum
Endmontagenummer
Verteiler

Modell-

Gerate-ID

Datum & Uhrzeit

Schreibschutz

Revisionsnummern

MS-Codes

set Date/Time (M)
Aktuelles Datum
Aktuelle Uhrzeit

Kontrolle der Ereignisbenach-
richtigungen
Wiederholungsintervall bei der
Ereignisbenachrichtigung
Max. Aktualisierungszeit
Entprellintervall fir Ereignisse
Ereignis-Status
Zeit der Ausldsung des ersten
nicht quittierten Ereignisses
Geréate-Statusmaske

Ext Dev Sts Mask
Datum einstellen Dev Diag Sts 0 Mask
Uhrzett einstellen Dev Diag Sts 1 Mask
Real Time Clock Flags Status group 0 Mask
Betriebsdauer Status group 1 Mask
Status group 2 Mask
release WP Mode (M) Status group 3 Mask
set New Password (M) Status group 4 Mask
Schreibschutz Status group 5 Mask
Software-Siegel Status group 14 Mask
Status group 15 Mask
Allgemeine Revision
Feldgeraterevision
Softwarerevision
Hardwarerevision
MS Code1
MS Code2
MS Code3
ROM Revision
Seriennummer

Herstellungsdatum
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Review

|_

Gerateinformation

Einstellung des Sensor1

Einstellung des Sensor2

Term/Cjc Setting

DevVar Unit Setting

PV/AO Setting

SVITVIQV Setting

HART Setting

Disp Setting

Term Unit
Term Damp

CJC Type
Fixed CJC Unit
Fixed CJC Temp

PV ist
Sns1*1 Unit
PV LRV

PV URV

<3. Parametereinstellung>
Tag
Langer Tag
Sns1 Probe Type Deskriptor
Sns1 Wire Meldung
Sns1 2wire Resist Datum
Sns1 CVD RO Endmontagenummer
| [Sns1CVDA Verteiler
Sns1CVD B Modell
Snst1 CVD C Gerate-ID
Sns1 CVD Alpha
Sns1 CVD Delta
Sns1 CVD Beta Sns2 Probe Type
Sns1 Unit Sns2 Wire
Sns1 Damp Sns2 2wire Resist
Sns2 CVD RO
Sns2 CVD A
Sns2 CVD B
Sns2 CVD C
Sns2 CVD Alpha
Sns2 CVD Delta
Sns2 CVD Beta
Sns2 Unit
Sns2 Damp
Terminal Setting
— Sns1 Unit
S1-T Unit CJC Setting
Term Unit
Sns2 Unit
S2-T Unit
$1-S2 Unit
§2-S1 Unit
AV Unit
Sns Bek Unit
PV Setting
AO Setting
SVist
Term Unit*1
|| TVist
Term Unit*1
QVist
Term Unit*1
—| Abrufadresse Disp Info Select
Disp1 Variable
Disp1 Decimal Point
Disp2 Variable
Disp2 Decimal Point
% Display On/Off
% Decimal Point
mA Display On/Off
mA Decimal Point
Bar Graph On/Off
Display Cycle

*1: Parameter hangt von der Zuordnung der Prozessvariablen ab.

Schleifenstrommodus
AO Lower Limit

AO Upper Limit

AOQ Sensor BO Dir
AO Sensor BO Unit
AO Sns BO Usr Val
AO Damping

AO Damp Point

AO Alrm typ
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3.2 Parameterbeschreibung

Folgende Auflistung nennt die Funktionen der HART-Pa-
rameter des YTA.

Konfigurationsiibersicht (— 3.3)

Prifen Sie vor der Inbetriebnahme die gesamte Kon-
figuration des Messumformers, um sicherzustellen,
dass sie der aktuellen Anwendung entspricht.

Sensorkonfiguration (— 3.4.1)

Wird auf einen anderen Sensortyp gewechselt, ist es
erforderlich einige der zugehdrigen Parameter neu
zu konfigurieren.

Einstellung der Prozessvariablen (— 3.4.2)

Als Prozessvariable kann die erste (PV = Primary Va-
riable), zweite (SV = Secondary Variable), dritte (TV
= Third Variable) oder vierte (QV = Fourth Variable)
Variable zugewiesen werden. Die Prozessvariable
kann auf der integrierten Anzeige oder dem Handter-
minal angezeigt werden. Die PV wird als analoges
4-20 mA-Signal ausgegeben.

Einheit (— 3.4.3)

Auswahl der physikalischen Einheit fir die Prozess-
variablen PV, SV, TV und QV. Zur Auswahl stehen
°C, Kelvin, °F und °R. Wenn als Eingangsart mV
oder Ohm spezifiziert wurden, verwendet der Mess-
umformer als Einheit automatisch mV bzw. Ohm.

Einstellung des PV-Bereichs (— 3.4.4)

Stellen Sie den Eingangsbereich der Primarvariable
(PV) ein, die als 4-20 mA-Signal ausgegeben wird.
Der Bereich kann auf zwei Arten eingestellt werden:
<a> Einstellung uber das Tastenfeld <b> Einstellung
durch Anlegen von Eingangswerten

Einstellung der Dampfungszeitkonstanten
(— 3.4.5)

Die Einstellung der Dampfungszeitkonstanten dient
dazu, bei plétzlichen Anderungen des Eingangswer-
tes einen Sprung des Ausgangswerts zu dampfen.

Gerateinformationen (— 3.5.1)
Einstellung von Tag, Meldung und Deskriptor in den
zugehdrigen Parametern.

Priifausgabe (— 3.5.2)

Der Messumformer wird fiir Schleifenpriifungen dazu
veranlasst, einen festen Strom von —2,5 % bis 110 %
in Schritten zu 0,1 % auszugeben.

Sensor-Burnout-Funktion (— 3.5.3)
Konfiguration des Stromausgangswerts im Falle
eines Sensorfehlers. ,High“ (hoch), ,Low* (tief) und
ein anwenderspezifischer Wert sind auswahlbar.

Modus der integrierten Anzeige (— 3.5.4)
Auswahl der Inhalte, die auf der integrierten Anzeige
dargestellt werden sollen.

Schreibschutz-Funktion (— 3.5.5)
Mit der Schreibschutz-Funktion lasst sich der Zugriff
auf die Parameter sperren.

Trimmen des Sensors (— 3.5.6)
Diese Funktion gestattet das Hinzufligen eines Kom-
pensationsfaktors zur werksseitig vorgegebenen
Linearisierungskurve, um das Eingangssignal des
Sensors noch genauer abgleichen zu kénnen.

Trimmen des Ausgangs (— 3.5.7)
Abgleich des Ausgangswerts.

Sensor-Backup-Funktion (— 3.5.8)
Der Sensor-Backup veranlasst den Messumformer
bei einem Fehler von Sensor1 den Eingang automa-
tisch von Sensor1 auf Sensor2 umzuschalten und
auszugeben.

Burst-Modus (— 3.5.9)
Im Burst-Modus sendet der Messumformer kontinu-
ierlich ein ausgewahltes Datenpaket.

Multidrop-Modus (— 3.5.10)
Im Multidrop-Modus kénnen bis zu 63 Messumfor-
mer angeschlossen werden.

Sensoranpassungsfunktion (— 3.5.11)
Diese Funktion ist nur verfiigbar, wenn die Option
/CM1 spezifiziert wurde.

Einstellung der Vergleichsstellenkompensation
(CJC) (— 3.5.12)
Beim Thermoelementeingang wird die von einem
internen Sensor gemessene Klemmentemperatur fiir
die Vergleichsstellenkompensation verwendet.

TC-Benutzertabelle (— 3.5.13)
Mit dieser Funktion kann der Benutzer die Tempe-
ratur berechnen, indem er eine eigene Tabelle fiir
TC-Sensoren fiir die Umrechnung zwischen Tempe-
ratur und elektromotorischer Kraft erstellt.

Simulation (— 3.5.14)
Mit der Simulationsfunktion kann das Ausgangssig-
nal bestatigt werden, indem ein beliebiger Wert und
Status fur die ausgewahlte Geratevariable gesetzt
wird. Tests zu Geréatevariablen und Status sind hier
verfugbar.

Squawk-Funktion (— 3.5.15)

Diese Funktion kann verwendet werden, um den
kommunizierenden Messumformer zu identifizieren,
indem die LCD-Anzeige aus der Ferne veranlasst
wird, ein bestimmtes Muster anzuzeigen.

Unterdriickung von Ausgangsschwankungen
(— 3.5.16)

Diese Funktion ist nitzlich, wenn verhindert werden
soll, dass ein Alarmpegel aufgrund einer plétzlichen
Ausgangsschwankung, z. B. aufgrund einer Sensor-
trennung, erreicht wird.
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3.3 Konfigurationsubersicht

Prifen Sie vor der Inbetriebnahme die gesamte Konfiguration des Messumformers, um sicherzustellen, dass sie der aktu-

ellen Anwendung entspricht.

Wihlen Sie ,Device Set up* — ,Review" aus. Die Parameter sind nach Typen zusammengefasst und in der Ubersichts-
anzeige fir jede Gruppe aufgefiihrt. Rufen Sie die gewiinschte Ubersichtsgruppe auf und blattern Sie durch die Liste, um
jede Variable zu berpriifen. Wenn eine Anderung notwendig ist, siehe 3.4 ,Parametereinstellungen” und 3.5 ,Ausfiihrliche
Einstellung” in diesem Handbuch.

1-Eingangs-Modell

2-Eingangs-Modell

(2-Leiter-Typ)
®)

(3-Leiter-Typ)
@
®)

(4-Leiter-Typ)
®

T
7
4 |
5

Thermoelement und Gleichspannung (TC & mV)

:j:::::-@)—»l GruppeA |

Widerstandsthermometer (RTD) und Widerstand

::3(@)—) Gruppe B

1]
2
e I3
4]
15

Widerstandsthermometer (RTD) und Widerstand

.(Sensom >—>|Gruppe B|

Widerstandsthermometer (RTD) und Widerstand

: CM)—)' Gruppe B |

Thermoelement und G

=z

=

mim
)
Y
y
U1|-l> wlw -

Widerstandsthermometer (RTD) und Widerstand

(2-Leiter-Typ)
A
(B1)

A

®) .-~
(A2) .

1

(][] ]

Widerstandsthermometer (RTD) und Widerstand

(3-Leiter-Typ)
a1

Thermoelement (TC
Widerstandsthermome
(3-Leiter-Typ)

(8)
(A)

Widerstandsthermometer (RTD) und Widerstand
(3-Leiter-Typ) + Thermoelement (TC)

2-12
3

v

- Sensor2 )—-[Gruppe 4]

:
[ & [eo]o]]

Qo

@
.
\
[en] &[eo]]-]

LT

leichspannung (TC & mV)

u:_.‘:',‘,:-CSensoﬂ >—>|Gruppe B |
::t_tff'“{MD—)' Gruppe Bl

+("sensort —3={Gruppe B|
(Sensor2>—>| Gruppe Bl

ter (RTD) und Widerstand

Gruppe A

+(Sensor2 }—3~[Gruppe B

Eruppe A |

Eruppe B |

Typ B (IEC60584)
Typ E (IEC60584)
Typ J (IEC60584)
Typ K (IEC60584)
Typ N (IEC60584)
Typ R (IEC60584)
Typ S (IEC60584)
Typ T (IEC60584)
Typ C (IEC60584)
Typ W3 (ASTM E988)
Typ L (DIN43710)
Typ U (DIN43710)
Pt100 (IEC60751)
Pt200 (IEC60751)
Pt500 (IEC60751)
Pt1000 (IEC60751)
Pt100 (JIS C 1604-81)
Cu10 (SAMA RC21-4)
Ni120

Ohm

mV
TC-Benutzertabelle

Typ B (IEC60584)
Typ E (IEC60584)
Typ J (IEC60584)
Typ K (IEC60584)
Typ N (IEC60584)
Typ R (IEC60584)
Typ S (IEC60584)
Typ T (IEC60584)
Typ C (IEC60584)
Typ W3 (ASTM E988)
Typ L (DIN43710)
Typ U (DIN43710)
Pt100 (IEC60751)
Pt200 (IEC60751)
Pt500 (IEC60751)
Pt1000 (IEC60751)
Pt100 (JIS C 1604-81)
Cu10 (SAMA RC21-4)
Ni120
Ohm
Sensoranpassung
,Calibrated RTD CVD Coeff*
mV

Abb. 3.1

Verdrahtung und Sensortyp
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3.4 Grundeinstellung

3.41 Sensorkonfiguration

Wird auf einen anderen Sensortyp gewechselt, ist es
erforderlich die dem Sensortyp zugehoérigen Parameter
zu andern. Abb. 3.1 zeigt die Verdrahtungsanschlisse an
die Messumformer-Eingangsklemmen und die zugeho-
rigen Parameter fir den Sensortyp fir jedes Verdrah-
tungsbeispiel. Beachten Sie bitte, dass TC sowie mV als
Gruppe A und RTD sowie Ohm als Gruppe B zusammen-
gefasst sind.

Stellen Sie sicher, dass die Verbindungen zwischen Ein-
gangsklemmen und Temperatursensoren korrekt ausge-
fuhrt sind und stellen Sie in den zugehdérigen Parametern
den Sensortyp und die Anzahl der Anschlisse ein.

Die Einstellmethode ist nachstehend beschrieben.

(1) Auswahlen des Sensortyps/Einstellen der
Anzahl der Anschliisse

» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device setup — Basic setup — Sensor Basic Setup
— Sensor1 Basic Setup — set Sns1 Probe (M)
Stellen Sie den Fiihlertyp des Sensors und die
Anzahl der Leiter entsprechend der Meldung auf der
Anzeige ein.

(2) Einstellen der Sensoreinheit

Stellen Sie die Sensoreinheit ein.

» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device setup — Basic setup — Sensor Basic Setup —
Sensor1 Basic Setup — Sensor1 Others — Sns1 Unit

/I HINWEIS

Wenn bei einem 3-Leiter-RTD- oder Ohm-
Anschluss der tatsachliche Anschluss und die
Anschlusseinstellung nicht Gbereinstimmen, kann ein
unvorhergesehener Alarm ausgeldst werden.

Geratevariable

)

Abb. 3.2 Einstellung der Prozessvariablen

3.4.2 Einstellung der Prozessvariablen

Als Prozessvariable kann die erste (PV = Primary Varia-
ble), zweite (SV = Secondary Variable), dritte (TV = Third
Variable) oder vierte (QV = Fourth Variable) Variable
zugewiesen werden. Die Prozessvariable kann auf der
integrierten Anzeige oder dem Handterminal angezeigt
werden. Die Primarvariable PV wird als analoges 4-20
mA-Signal ausgegeben. Es ist daher erforderlich diese
Variable immer als PV einzustellen. Die anderen Varia-
blen kénnen als , Terminal“ definiert werden, wenn diese
nicht bendtigt werden. Vor der Zuweisung der Prozessva-
riablen muss zuerst die Konfiguration von Sensor 1 und
(und Sensor 2) vorgenommen werden. (siehe 3.4.1)
Rufen Sie die Anzeige ,Device Variables* auf und fiihren
Sie die Einstellung der Prozessvariablen fur PV, SV, TV
und QV durch.
» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device setup — Process variables — Dynamic
Variables — PV (SV, TV or QV) — PV (SV, TV oder
Qv)
Stellen Sie die Prozessvariablen ein.
Sensor1: Eingang Sensor 1
Sensor1-Terminal: Temperaturdifferenz zwischen
Eingang Sensor 1 und Klemmentemperatur
Terminal: Klemmentemperatur
Sensor2: Eingang Sensor 2
Sensor2-Terminal: Temperaturdifferenz zwischen
Eingang Sensor 2 und Klemmentemperatur
Sensor1-Sensor2: Differenz zwischen Eingang
Sensor 1 und Eingang Sensor 2
Sensor2-Sensor1: Differenz zwischen Eingang
Sensor 2 und Eingang Sensor 1
Average: Mittelwert von Eingang Sensor 1 und
Eingang Sensor 2
Sensor Backup

Dynamische Variablen Analogausgang

7o ® S1 O ——— 0 PV 4 bis 20 mA
Sensor S2 Py ° S2 o %
Term
T Term sv
TV
Backup | St-Term Qv S1: Sensor1
S2-Term S2: Sensor2
% .
S1-S2 Zuordnung: Freie Einstellung Term: Klemmen
CALC ——————0
S2-S1
Average
Backup
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A HINWEIS

«  Wenn ,Sensor1-Sensor2“, ,Sensor2-Sensor1“,
~Average“, ,Sensor1-Terminal“ oder ,Sensor2-
Terminal® ausgewahlt ist, sollten die fiir Sensor
1 und Sensor 2 auszuwahlenden Sensortypen
aus einer der folgenden drei Gruppen
gewahlt werden: Temperatursensor (T/C und
RTD), DC-Spannung oder Widerstand. Die
Kombination (z. B. Temperatursensor und
DC-Spannungseingang) wirde aufgrund des
unterschiedlichen Einheitensystems zu einer
falschen Berechnung flhren und ist somit nicht
zulassig.

*  Wenn ,Sensor1-Terminal“ oder ,Sensor2-
Terminal* ausgewahlt ist, sollte fiir Sensor 1 oder
Sensor 2 der Temperatursensor ausgewahit
werden.

3.4.3 Einheit

Die Einheit fiir PV wird vor dem Versand im Werk
eingestellt. Wenn Sensor 1 (oder Sensor 2) oder die
Klemmentemperatur als PV, SV, TV oder QV festgelegt
werden, wird die Einheit, die fir Sensor 1 (oder Sensor
2) oder die Klemmentemperatur gewahlt wurde,
automatisch als die Einheit fiir diese Prozessvariablen
behandelt. (Siehe 3.4.1 ,Sensorkonfiguration“) Wenn
die PV-, SV-, TV- oder QV-Einheit eingestellt ist, wird
die Einheit fir den Sensorwert, die PV, SV, TV oder QV
zugeordnet ist, automatisch eingestellt.

» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige.
Device setup — Process variables — Device
Variables
— Sensor1 — Sns1 Unit
— Sensor2 — Sns2 Unit
— Terminal — Term Unit
Stellen Sie die Einheit ein.

» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige.
Device setup — Process variables — Dynamic
Variable — PV (SV, TV oder QV)

Stellen Sie die Einheit ein.

Bei der Prozessvariablen mV-Eingang wird
automatisch die Einheit mV und bei der
Prozessvariablen ohm-Eingang automatisch die
Einheit ohm gewahlt.

A HINWEIS

Wenn PV is" von Sensor 1 auf Sensor 2 geandert
wird, wird die PV-Einheit automatisch von der Einheit
Sensor 1 auf die Einheit Sensor 2 geandert.

3.4.4 Einstellung des PV-Bereichs

Der Bereich von PV, der dem 4 bis 20 mA-
Ausgangssignal entsprechen soll, wird vor dem Versand
im Werk eingestellt. Zur Anderung des Bereichs gehen
Sie bitte wie folgt vor:

(1) Anderung des Bereichs mit dem Tastenfeld —
LRV, URV -

Einstellen von LRV und URV

» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device setup — Basic setup — PV Basic Setup —
PV Re-range — Range values
Stellen Sie LRV und URV ein.

A HINWEIS

Es ist mdglich LRV > URV einzustellen.
Durch diese Einstellung wird das 4 bis 20 mA-
Ausgangssignal umgekehrt.
Einstellungsbedingungen:

LSL<LRV<USL

LSL<URV =< USL

|URV — LRV| = empfohlene minimale Spanne

(2) Bereichséanderung durch Anlegen tatsédchlicher
Eingangssignale

a) Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device setup — Basic setup — PV Basic Setup —
PV Re-range — Apply values
b) Legen Sie einen Eingang an, der 4 mA entspricht.
c) Nachdem Sie einen stabilen Eingang hergestellt
haben, bestimmen Sie den 4 mA-Ausgang.
d) Wahlen Sie 20 mA und stellen Sie dieselbe
Einstellung wie fiir 4 mA ein.

3.4.5 Einstellung der
Dampfungszeitkonstanten

(1) Einstellung der variablen Dampfung des Geriéts

Die Einstellung der Dampfungszeitkonstanten bewirkt,
dass sich die Prozessvariable bei einer plotzlichen
Anderung des Eingangswerts langsamer &ndert. Stellen
Sie hier einen Wert von 0 bis 100 Sekunden ein. Ist

die Dampfungszeitkonstante beispielsweise auf 2 s
eingestellt, verrechnet der Messumformer den Messwert
pro Abtastintervall gemaf der Dampfungsgleichung so,
dass nach 2 Sekunden ein Ausgangswert von 63 % des
Eingangswerts erreicht wird.

Die Dampfungszeitkonstante wird in der Regel wirksam,
wenn ein Temperatursprung innerhalb 2 % des
Ausgangsbereichs stattfindet. Nachfolgend wird erlautert,
wie die Dampfungszeitkonstante fiir Sensor 1 eingestellt
werden kann.
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» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige 3.5 Ausfuhrliche Einstellu ng

Device setup — Basic setup — Sensor Basic Setup
— Sensor1(2) Basic Setup — Sensor1(2) Others —
Sns1(2) Damp

3.5.1 Gerateinformationen

—> Term Basic Setup — Term Damp Folgende Geréteinformationen kénnen tber die
Stellen Sie die Dampfungszeitkonstante ein. nachstehenden Vorgehensweisen eingestellt werden.
» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige

(2) Einstellung der Analogausgangsdampfung

Die Dampfungszeitkonstante des Analogausgangs kann
eingestellt werden.
» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device setup — Basic setup — AO Basic Setup —
AO Damping
Stellen Sie die Dampfungszeitkonstante ein.

Device setup — Detailed setup — Device information
Zur Einstellung der Gerateinformationen.

— Tag: Bis zu 8 Zeichen

— Long Tag: Bis zu 32 Zeichen

— Descriptor: Bis zu 16 Zeichen

— Message: Bis zu 32 Zeichen

— Date

(3) Einstellung der Dampfungsschwelle fiir den 3.5.2 Prifausgabe

Analogausgang

Stellen Sie den %-Wert des Ausgangsbereichs ein. Wenn

(1) Schleifenpriifung

die Abweichung gréRer als der eingestellte Wert ist, wird Mit dieser Funktion kann ein fester Ausgangsstrom
der Dampfungsvorgang nicht durchgefiihrt. (nur bei von 3,6 mA (=2,5 %) bis 21,6 mA (110 %) far
analoger Dampfung) Nachfolgend wird erlautert, wie die Schleifenprifungen ausgegeben werden.
Dampfungsschwelle eingestellt werden kann. » Vorgehensweise zum Aufrufen des Parameters

» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device setup — Basic setup — AO Basic Setup —
AO Damp Point
Stellen Sie die Dampfungsschwelle ein.

Ausgangsénderung wenn ,AO Damp Point" 10 % betragt (Bereich: 0 bis 100 °C)
Eingangsschwankung 10 % oder weniger. Eingangsschwankung 10 % oder mehr.

° Eingang: Eingang: .

kung

(°C)

(%)

.exec Loop Test"
Device setup — Diag/Service — Test Device — exec
Loop Test
Aus folgenden Moglichkeiten auswahlen.
4 mA: Gibt einen Strom von 4 mA aus.
20 mA: Gibt einen Strom von 20 mA aus.
Other: Ausgabe des mit den alphanumerischen
Tasten eingestellten Werts in mA.
End: Beenden der Einstellung

[)A 0

—> Zeit —> Zeit
F0304.ai

Abb. 3.3 Ausgangsanderung mit Dampfung

A HINWEIS

Siehe Abb. 3.3 zur Beziehung zwischen Sensor 1 (2)
und ,AO Damp*/,AO Damp Point".

/I\ HINWEIS

Wenn die Software-Revision R1.04.01 oder hoher ist,
wird wie folgt vorgegangen.

Die Dampfungsfunktion ist auch dann wirksam,

wenn der Eingang den Stromausgangsbereich
Uberschreitet.

Stromausgangsbereich: =2,5 % (3,6 mA) bis 110 %
(21,6 mA)

Schwan- Schwan-
0 Ausgang kung (%1)0 Ausgang/\ A WICHTIG

Das Priif-Ausgangssignal wird fiir die Dauer von
etwa zehn Minuten ausgegeben (abhangig von
der Einstellung fur die automatische Auslosezeit)
und dann automatisch zurtickgesetzt. Das Prif-
signal wird auch dann fiir eine Dauer von etwa
zehn Minuten ausgegeben, wenn wahrend der
Prifung die Stromversorgung des HART-Kommu-
nikationsmittels ausgeschaltet oder die Kommuni-
kationsverbindung unterbrochen wird.

Durch Auswahl von ,End“ wird die Priifausgabe
sofort beendet.

Wenn die Spannungsversorgung des Tempera-
turmessumformers ausgeschaltet wird, wird die
Priifausgabe beendet.

Wenn Sie den Vorgang abbrechen, indem Sie
auf die Schaltflache ,,Schliellen” in der rechten
oberen Ecke des Dialogs driicken, wahrend der
Vorgang noch lauft, kbnnen Sie méglicherweise
nicht zum Normalbetrieb zurlickkehren. Wenn Sie
den Vorgang auf diese Weise abbrechen, fiihren
Sie den Vorgang bitte erneut aus und kehren Sie
zum Normalbetrieb zurtick.
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(2) Automatische Auslosezeit

Mit diesem Parameter kdnnen Sie die automatische
Auslésezeit fur die Schleifenprifung und Simulation
einstellen (siehe 3.5.14).

» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device setup » Diag/Service » Autozero »
Execute
Sie kdnnen zwischen 10 Minuten, 30 Minuten,
60 Minuten, 3 Stunden, 6 Stunden oder 12 Stunden
auswahlen.

Die werksseitige Standardeinstellung betragt
10 Minuten.

/I\ HINWEIS

Wenn der Messumformer mit der integrierten Anzeige
ausgestattet ist, erscheint in der LCD-Anzeige ,F.O.“

3.5.3 Sensor-Burnout-Funktion

(1) Sensor-Burnout

Konfigurieren Sie den Burnout-Modus fiir den Fall, dass
der Sensor ausfallt oder getrennt wird.
» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige

Device setup — Basic setup — AO Basic Setup
— AO Sensor BO Dir: Wahlen Sie ,High®, ,Low", ,User
Config“ oder ,Off".
— AO Sensor BO Unit: Wahlen Sie ,mA*" oder ,%".
— AO Sns BO Usr Val: Gibt einen vom Benutzer
eingestellten Wert innerhalb von 3,6 bis 21,6 (mA)
oder —-2,5 bis 110 (%) aus.
Wenn ein Sensorausfall erkannt wird, gibt der
Messwertumformer einen der folgenden Werte aus.

Low: Ausgabe von 3,6 mA

High: Ausgabe von 21,6 mA

User (mA): Ausgabe eines vom Benutzer

eingestellten Werts in mA. Einstellbar
zwischen 3,6 und 21,6 mA.

User (%): Ausgabe eines vom Benutzer
eingestellten Werts in %. Einstellbar
zwischen -2,5 und 110 %.

Off (Aus): Der Burnout-Ausgang ist NICHT definiert

/\ VORSICHT

Es besteht eine Zeitverzégerung zwischen dem Sensor-
ausfall und der Erkennung einer Sensorabweichung.

Da der ,,ausgefallene” Messwert ausgegeben wird, wird
auch der Stromausgang undefiniert.

Wenn ein Fehler erkannt wird, wird der Ausgang auf den
hier eingestellten Parameter gesetzt.

Wenn bei Sensor-Burnout allerdings ,,Off* eingestellt
wird, gibt der Messumformer bei einem Sensorfehler
irgendeinen undefinierten Wert aus. Beachten Sie dies
bitte, wenn Sie die Burnout-Funktion auf "Off* einstellen.

Bei einem Sensor-Burnout wird eine der Alarmmeldungen
AL.09, AL.10 bis 13 oder AL.22 erzeugt. (Siehe Kapitel 4
fir weitere Einzelheiten.)

(2) Burnout bei Hardware-Fehler

Der Ausgangsstatus des Messumformers wird bei
Hardware-Fehler Gber einen Schiebeschalter an der
MAIN-Baugruppe eingestellt. Die aktuelle Einstellung
kann im Parameter ,AO Alrm type“ Uberprift werden.
» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige ,AO Alrm
type parameter*
Device setup — Basic setup — AO Basic Setup —
AO Alrm typ
Hi: Ausgang hoher als 110 % (21,6 mA)
Lo: Ausgang geringer als -5 % (3,2 mA)

3.5.4 Einstellung des Anzeigemodus der
integrierten Anzeige

Ist der Messumformer mit der integrierten Anzeige
ausgestattet, konnen fiir diese die anzuzeigenden Inhalte
und die Anzeigenabfolge eingestellt werden.

(1) Anzeige der Prozessvariablen

Die Prozessvariablen, die beim YTA angezeigt werden
kénnen, sind in Tabelle 3.1 aufgefiihrt. Durch Zuweisung
von Variablen zu den Parametern kann eine Abfolge von
bis zu vier Anzeigen (,Disp Out1%, ,Disp Out2“, ,Disp %",
,Disp mA®) angezeigt werden. Prozessvariablen werden
innerhalb der Anzeigegrenzen —99999 bis 99999
angezeigt.

‘-IIIIIIIII
L 50

)

00%
12120

INEN PN EZN

F0305.ai

Tabelle 3.1  Anzeige der Prozessvariablen

Disp Out1 Disp Out2

Prozessvariable
Sensor1
Sensor1 — Terminal
Terminal
Sensor2
Sensor2 — Terminal
Sensor1 — Sensor2
Sensor2 — Sensor1
Average
Sensor Backup
PV
SV
TV
Qv
Not used

NSENNASNNANAAREE

SN ANMANAAE
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(2) Anzeigenauswahl

» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device setup — Detailed setup — Display Setup
— Disp1 Variable: Aus Tabelle 3.1 auswahlen.
— Disp2 Variable: Aus Tabelle 3.1 auswahlen.
— % Display On/Off: EIN/AUS auswahlen.
— mA Display On/Off: EIN/AUS auswahlen.
— Bar Graph On/Off: EIN/AUS auswahlen.

(3) Nachkommastellen in der Anzeige

» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device setup — Detailed setup — Display Setup
— Disp1 Decimal Point
— Disp2 Decimal Point
— % Decimal Point
— mA Decimal Point
Wabhlen Sie zwischen 0, 1, 2 oder 3
Nachkommastellen aus.

(4) Einstellung der Aktualisierungsrate/Wechselrate

» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device setup — Detailed setup — Display Setup —
Display Cycle
High: 1,2 Sekunden
Mid (Standardeinstellung): 2,4 Sekunden
Low: 3,6 Sekunden

(5) Anzeigeinformationen

Die folgenden Informationen werden unten in der Anzeige
angezeigt.
» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device setup — Detailed setup — Display Setup —
Disp Info Select
Name der Prozessvariable: Parameter
Einheit der Prozessvariable: Unit
Status der Prozessvariable: Status
Sensortyp: Sensor Type
Verdrahtungsnummer: Sensor Wire

3.5.5 Schreibschutz

(1) Software-Schreibschutz

Die Konfigurationsdaten des Messumformers werden
mit einer Schreibschutzfunktion gesichert. Der Schreib-
schutzstatus wird auf ,Yes* gesetzt, wenn 8 alphanume-
rische Zeichen in das Feld ,New password” eingegeben
und an den Messumformer Ubertragen werden. Wenn
der Schreibschutz auf ,Yes" eingestellt ist, akzeptiert
der Messumformer keine Parameteranderungen. Wenn
dieselbe achtstellige alphanumerische Zeichenfolge, die
in das Feld ,New password“ eingegeben wurde, auch
in das Feld ,Enable wrt 10 min“ eingegeben und an
den Messumformer Uibertragen wird, kénnen die Para-
meter des Messumformers wahrend eines Zeitraums
von 10 Minuten gedndert werden. Um den Messumfor-
mer aus dem Schreibschutzstatus ,,Yes® wieder in den
Schreibschutzstatus ,Nein® zu versetzen, heben Sie iber
»Enable wrt 10 min“ zunachst die Schreibschutzfunktion
auf und anschlieRend acht Leerzeichen in das Feld ,New
password" ein.
» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device setup — Detailed setup — Device information
— Write Protect
— Write protect: Zeigt den aktuellen
Schreibschutzmodus an (Yes: geschiitzt, No: nicht
geschutzt)
— Release WP Mode: Hebt die
Schreibschutzfunktion fiir 10 Minuten auf.
— Set New Password: Stellt ein neues Passwort ein
bzw. dndert das Passwort.

(2) Software-Siegel

Wenn das Joker-Passwort zum Aufheben des
Schreibschutzes verwendet wurde, zeigt dieser
Parameter ,Break* an, und wenn der Schutz mit dem
Uber ,Set new password” festgelegten Passwort
aufgehoben wird, zeigt der Parameter wieder ,Keep* an.

/\ HINWEIS

Sollten Sie Ihr Passwort vergessen haben, kénnen Sie
mit dem Joker-Passwort die Schreibschutzfunktion
vorlibergehend aufheben. Um das Joker-Passwort zu
erhalten, wenden Sie sich bitte die nachstgelegene
YOKOGAWA-Vertriebsniederlassung.

(3) Hardware-Schreibschutz

Siehe IM 01C50G01-01DE-E, Abschnitt 3.2 ,Burnout bei
Hardware-Fehler und Hardware-Schreibschutzschalter”.
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3.5.6 Trimmen des Sensors

Jeder Messumformer der Serie YTA erhalt werksseitig
eine Kennlinieneinstellung beruhend auf der Stan-
dard-Sensorkennlinie. Diese Information dient zur
Erzeugung der Prozessvariablenausgabe. Mit der
Sensor-Trimmfunktion kann die interne Verarbeitung des
Eingangssignals abweichend von der Werkskennlinie
angepasst werden. (siehe Abb. 3.4) Da die Werkskenn-
linie jedoch im Messumformer auch nach Anwendung
der Trimmfunktion gespeichert bleibt, ist es mdglich, zur
werkseitigen Originalkennlinie zurtickzukehren.

Obere Trimmung
Untere
> Trimmung > ‘.J“‘ere
S . s Trimmung -
2 ? ////,’ <3: t //////
,o*’/ . -
Eingang Eingang
Ein-Punkt-Trimmung Zwei-Punkt-Trimmung
F0306.ai
Abb. 3.4 Trimm-Funktionen

e Vorgehensweisen (fiir Sensor 1)

Bevor Sie das Trimmen des Sensors durchfiihren, muss
die Konfiguration des Sensoreingangs abgeschlossen

sein.

a) Schlief3en Sie das Kalibriergerat an den
Messumformer an und lassen Sie es 3 Minuten lang
warmlaufen.

a. Verdrahtung der Spannungsversorgung und des Ausgangs

+ Ausgangssignal |

Lastwiderstand

WW
-G

Voltmeter

b. Beispiel fiir die Verdrahtung des Thermoelement- oder
Gleichspannungseingangs (Ausfiihrung mit einem Eingang)

o )
o1

)

Gleichspannungsgenerator
oder Thermoelement

c. Beispiel fir die Verdrahtung des Thermometer-Widerstands,
4-Leiter-Typ (Ausfiihrung mit einem Eingang)

Abb. 3.5

Variabler Widerstand oder
Thermometer-Widerstand

F0307.ai

Beispiel fiir die Verdrahtung der

Kalibrierausriistung

b) Unteren Eingang an Sensor 1 anlegen.

c) Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device setup — Diag/Service — Calibration —
Sensor trim — Sensor1 Trim — set Sensor1 Trim

d) Wahlen Sie den zu timmenden Sensor (Sensor 1)
aus.

e) Wahlen Sie ,Lower trim only“ oder ,Lower & upper
trim*.

f) Die Temperatur von Sensor 1 wird angezeigt. Wenn
der Wert in Ordnung ist, driicken Sie ,OK*. Wenn
der angezeigte Wert vom erwarteten Wert abweicht,
geben Sie den erwarteten Wert ein.

Beispiel: Falls die Temperatur von Sensor 1 1 °C
anzeigt und die erwartete Temperatur 0 °C ist, geben
Sie ,0 °C* ein.

g) Nehmen Sie dann die obere Trimmung vor. Oberen
Eingang an Sensor 1 anlegen.

h) Gehen Sie bei der oberen Trimmung wie fir die
untere Trimmung beschrieben vor.

A HINWEIS

Mit ,reset Sensor1 Trim"“ oder ,reset Sensor2 Trim"“
kann jeder Trimm-Einstellwert des Sensors auf den
urspringlich kalibrierten Wert zuriickgesetzt werden.

3.5.7 Trimmen des Analogausgangs

Die Feineinstellung des Stromausgangs wird per AO-
Trimmung vorgenommen.

Die AO-Trimmung (,AO trim*) ist durchzufiihren,

wenn das kalibrierte Digitalamperemeter bei einem
Ausgangssignal von 0 % und 100 % nicht genau 4,000
mA bzw. 20,000 mA anzeigt.

» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige ,AO trim*
Device setup — Diag/Service — Calibration — AO
Trim — set AO Trim

Folgen Sie der Meldung, um den Analogausgang
einzustellen.

A WICHTIG

Wenn Sie den Vorgang abbrechen, indem Sie auf die
Schaltflache ,Schlief’en” in der rechten oberen Ecke
des Dialogs driicken, wahrend der VVorgang noch lauft,
kénnen Sie mdglicherweise nicht zum Normalbetrieb
zurtickkehren. Wenn Sie den Vorgang auf diese
Weise abbrechen, fiihren Sie den Vorgang bitte erneut
aus und kehren Sie zum Normalbetrieb zuriick.

IM 01C50T01-02DE-E
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3.5.8 Sensor-Backup (nur fiir duale
Eingangsausfiihrung)

Die Sensor-Backup-Funktion stellt den Messumformer
so ein, dass er automatisch Sensor 2 als Ausgang
verwendet, wenn Sensor 1 ausfallt. Wenn der Sensor-
Backup-Modus aktiviert wird, wird der Backup-Sensor
zur Ausgabe der PV verwendet. Wenn Sensor 1 ausfallt,
startet der Messumformer den Sensor-Backup-Betrieb
und Sensor 2 wird anstelle von Sensor 1 ausgegeben.
Die Alarmmeldung ,Backup Sns1 Fail* wird an die
integrierte Anzeige und das HART-Kommunikationsmittel
Ubermittelt. Im Backup-Betrieb verwendet der
Messumformer, selbst wenn der Sensor 1 wieder
funktioniert, weiterhin Sensor 2, bis der Backup-Betrieb
per Parameter zuriickgesetzt oder die Stromversorgung
ausgeschaltet wird. Wenn Sensor 2 wahrend des
Backup-Betriebs ausfallt, sendet der Messumformer
LBackup Sns2 Fail* an die integrierte Anzeige und das
HART-Kommunikationsmittel und gibt den Wert ,,.Sensor
burnout® aus.

« Spezifikationen

Spezifikationen: Nur bei Ausfihrung mit dualen

Eingangen

Sensortyp: Jeder verfiigbare Typ
Die zwei Sensoren sollten jedoch demselben
Typ entsprechen.

Sensorwert: Backup-Anzeige

(1) Gehen Sie wie folgt vor, um die Sensor-Backup-

Funktion zu aktivieren

a) Stellen Sie den Sensortyp, die Leitung und die
Einheit fir Sensor 1 und 2 ein. (Siehe 3.4.1) Es kann
ein beliebiger Sensortyp mit Ausnahme von ,Non-
connection® ausgewahlt werden.

b) Weisen Sie den Backup-Sensor als PV zu.

c) Stellen Sie den Burnout-Typ flr den Sensor auf
,High*, ,Low* oder einen vom Benutzer definierten
Wert. Wenn der Burnout-Typ auf ,Off* eingestellt ist,
wird der Sensorausfall nicht erkannt und die Backup-
Funktion greift nicht.

(2) Gehen Sie wie folgt vor, um aus dem Backup-Betrieb
wieder zu Sensor 1 zurlickzukehren

a) Stellen Sie sicher, dass der Sensor 1 wieder
ordnungsgeman funktioniert

b) Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Devise setup — Detailed setup — Sensor Setup —
Sensor Backup — recover Sensor

c) Bestatigen Sie, dass der Sensor-Backup-Status
»Sensor1 Active” ist.

/\ VORSICHT

Es besteht eine Zeitverzdgerung zwischen dem
Sensorausfall und der Erkennung einer Sensorabwei-
chung.

Da der ,ausgefallene” Messwert ausgegeben wird,
wird auch der Stromausgang undefiniert.

Aus diesem Grund wird bei einem Ausfall des Sensors
1 auf Sensor 2 oder ,Output state at sensor burnout”
bei Ausfall des Sensors 2 umgeschaltet. Der Ausgang
bleibt bis zum Umschalten undefiniert.

Wenn eine Abweichung erkannt wird, erfolgt eine
Ausgabe entsprechend dem Messwert von Sensor 2
oder ,Output state at sensor burnout".

3.5.9 Burst-Modus

Wenn der Burst-Modus aktiviert ist, sendet der Messum-
former kontinuierlich bis zu drei Daten, die in Tabelle 3.2
aufgefiihrt sind. Wenn der Burst-Modus auf ,ON* einge-
stellt ist, sendet der Messumformer ebenfalls kontinu-
ierlich ein Alarmsignal. Stellen Sie den Burst-Modus zur
Anderung der Einstellungen auf ,Off. Die Standardein-
stellung ist ,Off*.

IM 01C50T01-02DE-E
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Tabelle 3.2

Burst-Parameter

Befehlsparameter

Burst-Befehl

Auslésemodus fiir
Burst-Meldung

Auslosequelle

Ausloseeinheiten

PV

Cmd1: PV

Kontinuierlich
(,Continuous®)

Fenster (,Window")

Steigend (,Rising®)

Fallend (,Falling*)

Bei Anderung (,On-
Change®)

PV

Abhangig von der
PV zugeordneten
Variable

Schleifenstrom und
Prozentbereich

Cmd2: % range/current

Kontinuierlich
(,Continuous®)

Fenster (,Window")

Steigend (,Rising")

Fallend (,Falling*)

Bei Anderung (,On-
Change®)

% Bereich

%

PV, SV, TV, Qv

Cmd3: Dyn vars/current

Kontinuierlich
(,Continuous®)

Fenster (,Window")

Steigend (,Rising*)

Fallend (,Falling*)

Bei Anderung (,On-
Change®)

PV

Abhangig von der
PV zugeordneten
Variable

Geréatevariable

Cmd33: Device vars

Kontinuierlich
(,Continuous®)

Fenster (,Window")

Steigend (,Rising*)

Fallend (,Falling®)

Bei Anderung (,On-
Change®)

Geréatevariable
Top-of-Burst

Von Zuordnung
abhangig

Geratevariable mit
Status

Cmd9: Device vars w/status

Kontinuierlich
(,Continuous®)

Fenster (,Window")

Steigend (,Rising")

Fallend (,Falling®)

Bei Anderung (,On-
Change®)

Gerétevariable
Top-of-Burst

Von Zuordnung
abhangig

Zusatzlicher
Geratestatus

Cmd48: Read Additional
Device Status

Kontinuierlich
(,Continuous®)

Bei Anderung (,On-
Change®)

Alle Status-
Meldungen

(1) Burst-Meldung und Burst-Modus

Burst-Befehl

Befehlsparameter

Der Messumformer kann maximal drei Burst-Meldungen
Ubertragen. Die Parameter flr die Burst-Meldung lauten
wie folgt.

* Burst Command

» Update Period und Max Update Period

» Burst Msg Trigger Mode

a) Burst Command
Auswahl der Ubertragungsdaten tiber Parameter
LBurst Command* (Burst-Befehl)

Cmd1: PV PV

Cmd2: % range/current Schleifenstrom und
Prozentbereich

Cmd3: Dyn vars/current PV, SV, TV, QV

Cmd33: Device vars Geratevariable

Cmd9: Device varswi/status

Geratevariable mit Status

Cmd48: Read Additional
Device Status

Zusatzlicher Geratestatus

b) Burst Variable Code/Device Variable Code
Dieser Parameter muss bei Burst-Befehl ,Cmd9:
Device vars w/status® (bis zu acht Posten) oder
,Cmd33: Device vars® (bis zu vier Posten) eingestellt

werden.
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c) Update Period und Max Update Period
Auswahl des Aktualisierungsintervalls und des
maximalen Aktualisierungsintervalls. Wenn ein
Intervall, das vor dem Betriebsintervall des jeweiligen
Prozesswerts liegt, eingestellt wurde, wird dieses
automatisch gréRer als ein Betriebsintervall des
Messumformers eingestellt.
Fir das Aktualisierungsintervall wird ein kleinerer
Wert als fiir das maximale Aktualisierungsintervall
eingestellt.

d) Burst Msg Trigger Mode
Wabhlen Sie den Auslésemodus fiir die Burst-
Meldung aus den unten gezeigten Parametern aus.
Wenn der Auslésemodus fiir die Burst-Meldung
auf ,Window" (,Fenster), ,Rising” (,Steigend”)
oder ,Falling“ (,Fallend”) eingestellt ist, ist die
Ausléseschwelle (,Burst Trigger Level“) fir die Burst-
Meldung einzustellen.

Anzeige-
positi%n Inhalt
Continuous | Die Burst-Meldung wird kontinuierlich
Ubermittelt.
Window Im Modus ,Window" muss der Auslosewert

eine positive Zahl sein und entspricht dem
symmetrischen ,Fenster um den zuletzt
kommunizierten Wert.

Rising Im Modus ,,Rising“ wird die Burst-Meldung
ubermittelt, wenn der Quellwert den

durch den Ausldsewert festgelegten
Schwellenwert Uberschreitet.

Falling Im Modus ,Falling“ wird die Burst-Meldung
Ubermittelt, wenn der Quellwert den

durch den Ausldsewert festgelegten
Schwellenwert unterschreitet.

On-Change | Im Modus ,,On-Change*” wird die Burst-
Meldung Gbermittelt, wenn der Quellwert
zur Anderung dem Auslésewert entspricht.

e) Burst Mode
Wenn der Burst-Modus auf ,Enabled gesetzt ist,
beginnt der Messumformer mit der Ubermittlung der
Daten.

(2) Vorgehensweise zum Einstellen des Burst-
Modus

a) Easy Burst Mode
Bei dieser Funktion kann nur ein Parameter
kontinuierlich Gbermittelt werden.

» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige

Detailed setup — Burst Setup — Easy Burst Setup
— set Easy Burst
Stellen Sie den Befehlsparameter entsprechend dem
beschriebenen Verfahren ein.

b) Detalied Burst Mode
Bei dieser Funktion kdnnen bis zu drei Parameter
unterschiedlicher Zustande Ubermittelt werden.
Detailed setup — Burst Setup — Detailed Burst
Setup — BM1(or 2,3) Setting
— set Detailed Burst

Anwendbare Einstellparameter:

Burst Command

Update Period und Max Update Period
Burst Msg Trigger Mode

(3) Aufzeichnung von Ereignisbenachrichtigungen

Diese Funktion erkennt Einstellungsanderungen und eine
Anderung der Selbstdiagnose-Funktion als Ereignisse
und kann kontinuierlich ein Alarmsignal senden. Es
konnen bis zu flinf aufgetretene Ereignisse gespeichert
werden. Wenn Sie diese Funktion verwenden, setzen

Sie eine beliebige Burst-Meldung im ,Erweiterten Burst-
Modus* auf ,ON*.

(3-1) Einstellen der Ereignisbenachrichtigungen

Die Einstellparameter fiir die Ereignisbenachrichtigung
sind nachstehend aufgefiihrt. Stellen Sie diese
Parameter entsprechend dem beschriebenen Verfahren
ein.
» Geratestatus zur Erkennung des Ereignisses (,Event
Mask*)
+ Ubertragungsintervall
Event Notification Retry Time
Max Update Time (falls kein Ereignis auftritt)
Event Debounce Interval
» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Detailed setup — Burst Setup — Event Setup — set
Event
Stellen Sie die obigen Parameter entsprechend dem
beschriebenen Verfahren ein.

(3-2) Ereignisbenachrichtigungen stoppen

Diese Funktion stoppt die Ereignisbenachrichtigungen.
» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Detailed setup — Burst Setup — Event Setup —
stop Event
Deaktivieren Sie die Ereignisbenachrichtigung
entsprechend dem beschriebenen Verfahren.

(3-3) Ereignisbenachrichtigungen quittieren

Diese Funktion quittiert die Ereignisbenachrichtigungen.
» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Detailed setup — Burst Setup — Event Setup —
Acknowledge Event
Quittieren Sie die Ereignisbenachrichtigung
entsprechend dem beschriebenen Verfahren.

(3-4) Funktionsablauf bei
Ereignisbenachrichtigungen

Wenn die Ereignisbenachrichtigung aktiviert ist, wird

bei einer Statusdnderung, die durch die Selbstdiag-
nose-Funktion des Gerats verursacht wird, ein Alarm
~Event1“ ausgeldst. ,Event1“ wird kontinuierlich im Wie-
derholungsintervall Gbertragen, bis ,Event1“ quittiert wird.
Wenn ,Event1“ quittiert wird, verschwindet ,Event1“. Der
zuletzt quittierte Status wird kontinuierlich nach dem Inter-
vall der max. Aktualisierungszeit Uibertragen. Wenn eine
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andere Statusadnderung vor der Quittierung von ,Event1*

aufgetreten ist, wird ,Event2“ intern verwahrt und ,Event1*

wird weiterhin kontinuierlich tibertragen. Erfolgt in diesem
Zustand eine Quittierung, verschwindet ,Event1” und es
wird nun ,Event2“ (ibertragen. Kommt es nun zu einer
weiteren Quittierung, verschwinden alle Ereignisse. Der
zuletzt quittierte Status wird kontinuierlich nach dem Inter-
vall der max. Aktualisierungszeit (ibertragen.

3.5.10 Multidrop-Modus

+Multidrop“ meint den Anschluss mehrerer Messum-
former Uber eine einzige Kommunikationsleitung. Im
Multidrop-Modus kdénnen bis zu 63 Messumformer
angeschlossen werden. Um die Multidrop-Kommunikati-
on zu aktivieren, muss die Adresse des Messumformers
auf eine Nummer von 1 bis 63 gedndert werden. Wenn
der Multidrop-Modus aktiviert ist, ist eine Anderung des
Analogausgangssignals auf 4 bis 20 mA notwendig, um
alle Daten digital ibertragen zu kénnen.

Einstellen des Multidrop-Modus
(1) Sendeabrufadresse

» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device setup — Detailed setup — HART setup

— Poll addr: Geben Sie eine Nummer von 1 bis 63 ein.

/I\ HINWEIS

Wenn fiir zwei oder mehr Messumformer im Multidrop-
Modus die gleiche Sendeabrufadresse eingestellt ist,
wird die Kommunikation mit diesen Messumformern
deaktiviert.

(2) Einstellung des Analogausgangssignals

Stellen Sie den Schleifenstrommodus auf ,Disabled”
und legen Sie das Analogausgangssignal auf 4 mA DC
fest. In diesem Fall ist es nicht mdglich, gleichzeitig einen
Burnout-Ausgang zu verwenden. Bei Anwendungen, die
ein Analogausgangssignal empfangen und betreiben,
kann jedoch ein Analogausgangssignal fir eine Schlei-
fe verwendet werden. Stellen Sie in diesem Falle den
Schleifenstrommodus auf ,Enabled.
» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device Setup — Detailed Setup — AO Setup — AO
Basic Setup — Loop current mode —
Enabled: Schleifenstrommodus ist aktiviert
(4 bis 20 mA-Ausgang)
Disabled: Schleifenstrommodus ist deaktiviert
(4 mA fest)

(3) Aktivierung des Multidrop-Modus im Konfigura-
tionstool

Die Vorgehensweise zum Aufrufen der Sendeabrufad-
resse entnehmen Sie bitte dem Benutzerhandbuch des
jeweiligen Konfigurationstools.

(4) Kommunikation bei aktiviertem Multidrop-
Modus

» Das HART-Konfigurationstool sucht beim Einschal-
ten nach einem Messumformer, der im Multidrop-Mo-
dus konfiguriert ist. Wenn das HART-Konfigurations-
tool mit dem Messumformer verbunden ist, werden
die Sendeabrufadresse und das Tag angezeigt.

» Wahlen Sie den gewlinschten Messumformer aus.
Danach ist eine normale Kommunikation mit dem
ausgewahlten Messumformer méglich. Die Kommu-
nikationsgeschwindigkeit wird jedoch langsam sein.

(5) Aufheben des Multidrop-Modus

Um den Multidrop-Modus aufzuheben, rufen Sie die
Anzeige ,Poll addr” auf und setzen die Adresse auf ,0“.
Stellen Sie den Schleifenstrommodus wieder auf ,Enab-
led"”.

3.5.11 Sensoranpassungsfunktion

Diese Funktion ist nur verfiigbar, wenn die Option /CM1
spezifiziert wurde. Eine deutliche Verbesserung der
Temperaturmessgenauigkeit kann mit einem Tempera-
tursensor erreicht werden, der an den Messumformer
angepasst bzw. auf diesen abgestimmt ist.

(1) Sensoranpassungsfunktion

Anwendbare Sensoren: Pt100, Pt200, Pt500 und Pt1000
Die Eigenschaften des RTD-Sensors fur den Messum-
former YTA entsprechen den Anforderungen der Norm
IEC60751. Obwohl ihre Abweichungen innerhalb des
gemaf der Norm zulassigen Bereichs liegen, kénnen
Messfehler auftreten. Die Sensoranpassungsfunktion
verbessert die Genauigkeit der Temperaturmessung,
indem die Callendar-Van Dusen-Konstanten, spezifische
Zahlen, die fir jeden RTD-Sensor definiert sind, in den
Messumformer programmiert werden.

/N HINWEIS

Nehmen Sie vor Einrichtung der
Sensoranpassungsfunktion die Einstellung ,Calibrated
RTD* fiir den Sensortyp vor.

(siehe 3.4.1)

Zwischen dem Widerstand (Rt) eines RTD-Sensors
und der Temperatur (t) besteht zu einem gegebenen
Zeitpunkt die folgende Beziehung.

Rt = RO{1+a(1+0,015)t - a5/104t2 - aB/108(t -100)t3}
Dabei ist: Rt = Widerstand (Ohm) bei Temperatur t (°C)
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RO = Sensorspezifische Konstante (Widerstand bei
t=0°C)

a (Alpha) = Sensorspezifische Konstante

0 (Delta) = Sensorspezifische Konstante

B (Beta) = Sensorspezifische Konstante
(Obeit>0°C)

Obwohl die Sensorkurve standardisiert ist, sind die
genauen Werte fiir RO, a, & und B spezifisch fiir jeden
RTD-Sensor und werden durch Testen jedes einzelnen
Sensors bei verschiedenen Temperaturen ermittelt. Diese
Konstanten werden als Callender-van Dusen-Konstanten
bezeichnet. Allgemein werden anstelle von RO, a,

0 und B auch die Konstanten R0, A, B und C als die
charakteristischen Koeffizienten des RTDs verwendet.
Diese sind von der IEC-Standardkurve abgeleitet und
ihre Beziehung wird wie folgt beschrieben:

Rt=R0 {1 +At-Bt2 + C (t-100) t3}

Dabei ist: Rt = Widerstand (Ohm) bei Temperatur t (°C)
R0 = Sensorspezifische Konstante

(Widerstand beit=0 °C)

A = Sensorspezifische Konstante

B = Sensorspezifische Konstante

C = Sensorspezifische Konstante

(Obeit>0°C)

Diese beiden Gleichungen sind aquivalent. Ein
Messumformer der Serie YTA kann beide Falle wie oben
beschrieben bewaltigen.

A\ wickTi

Beachten Sie die folgenden Einschrankungen bei der
Eingabe von Werten fir die Konstanten RO, a, d, 3, A,
Bund Cim YTA.

+ Bei den Werten muss es sich um normalisierte
Werte mit einem fir die jeweiligen Konstanten
ermittelten Exponenten handeln (siehe Tabelle
unten).

» Die Werte missen so gerundet werden, dass sie
die fur die jeweiligen Konstanten festgelegten
Nachkommastellen aufweisen (siehe Tabelle
unten).

*  Werte mit drei Nachkommastellen kénnen in
Werte mit vier Nachkommastellen geandert
werden, die gerundet dem urspriinglichen Wert
entsprechen.

Beispiel: +3,809 E-3 — +3,8089 E-3

Tech- | Nach-
nische| komma- Exponent Beispiel Ersteinstellung
Daten | stellen

RO 2 Keiner +100,05 +100

A 3 E-3(109) +3,908 E-3 +3,9083 E-3

B 3 E-7 (107 5,802 E-7 -5,7749 E-7

C 3 E-12(10-12) 0E-12 4183 E-12

a 3 E-3(109) +3,850 E-3 +3,8505 E-3

d 3 E0(100) +1,507 EO +1,4998 EO

B 3 E-1(10-1) +0 E-1 +1,0862 E-1

A\ wichTie

» Diese Funktion ist nur bei vier Arten von Sensoren
wirksam: Pt100, Pt200, Pt500 und Pt1000.

» Geben Sie die Beziehungen zwischen dem
Sensortyp und dem Wert von RO korrekt ein.
Wenn Pt100 als Eingangstyp spezifiziert ist, muss
der Wert nahe 100 auf RO eingestellt werden.
Wenn Pt500 als Eingangstyp spezifiziert ist, muss
der Wert nahe 500 auf RO eingestellt werden.

* Wenn der Sensortyp gedndert wird, muss die
Sensoranpassungsfunktion neu eingerichtet
werden.

a) Einstellung der Sensoranpassungsfunktion
1) Device setup — Basic Setup — Sensor Basic Setup
— Sensor1 Basic Setup — set Sns1 Probe(M)
Stellen Sie den Sensortyp auf ,calibrated RTD* und
geben Sie die Anzahl der Leiter an.
2) Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige.
Device setup — Basic setup — Sensor Basic Setup
— Sensor1 Basic Setup — Sensor1 Probe Setup —
set Sns1 Matching
Stellen Sie ,,Sns1 Matching” und die Koeffizienten
entsprechend der Meldung ein.
b) Zur Einrichtung von zwei Sensoren
Wiederholen Sie das beim Sensor 1 verwendete
Verfahren fur den Sensor 2, sofern notwendig.
» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device setup — Basic setup — Sensor Basic Setup
— Sensor2 Basic Setup — Sensor2 Probe Setup —
set Sns2 Matching

A HINWEIS

Wenn der Koeffizient fir die Sensoranpassung falsch
eingestellt ist, kann ein Alarm bzgl. einer inversen
Berechnung erzeugt werden.

IM 01C50T01-02DE-E



<3. Parametereinstellung> 3-23

3.5.12 Einstellung der
Vergleichsstellenkompensation
(CJC)

Beim Thermoelementeingang wird die von einem
internen Sensor gemessene Klemmentemperatur fiir die
Vergleichsstellenkompensation verwendet. Beim YTA
kann anstelle der gemessenen Klemmentemperatur
ein vom Benutzer eingestellter konstanter Wert fiir die
Vergleichsstellenkompensation verwendet werden.
a) Vorgehensweise zum Aufrufen des Parameters
,CJC*
Device setup — Basic setup — Sensor Basic Setup
— CJC Setup — set CJC Type
Stellen Sie den CJC-Typ und die CJC-Funktion ein,
indem Sie der angezeigten Meldung folgen.
Wenn Sie die Klemmentemperatur verwenden,
wahlen Sie ,Internal CJC Temperature
Measurement* (interne CJC-Temperaturmessung).
Wenn Sie einen vom Benutzer eingestellten
konstanten Wert verwenden mochten, wahlen Sie
+Fixed CJC Temperature” (fest definierte CJC-
Temperatur).

3.5.13 TC-Benutzertabelle

Mit dieser Funktion kann der Benutzer die Temperatur
berechnen, indem er eine eigene Tabelle fur TC-
Sensoren fur die Umrechnung zwischen Temperatur und
elektromotorischer Kraft erstellt.
Technische Daten
Anzahl der Tabellen: 1 (gemeinsam fiir Sensor 1 und
Sensor 2)
Sensortyp: TC-Benutzertabelle (nur TC)
Eingaben: Temperatur und elektromotorische Kraft
Anzahl der zuladssigen Punkte: 5 bis 50 Punkte
Geben Sie die Werte der Temperatur und der
elektromotorischen Kraft in aufsteigender
Reihenfolge von oben in die Tabelle ein. Diese
Funktion definiert das Ende der Tabelle, wenn der
Wert der Temperatur oder der elektromotorischen
Kraft nicht in aufsteigender Reihenfolge erscheinen.
Messbereich: =10 bis 120 mV
Vorgehensweise zur Eingabe: Nur iber DTM mit
FieldMate als Einstellwerkzeug
» Vorgehensweise zur Einrichtung der Funktion
Klicken Sie in der Mentileiste des DTM-
Betriebsfensters auf Device — Additional Functions
— TC User Table
Stellen Sie die zulassigen Punkte und die Einheit
ein und fiillen Sie die Tabelle fiir die Temperatur und
elektromotorische Kraft aus.

A HINWEIS

Bevor Sie die TC-Benutzertabelle einrichten, nehmen
Sie die Konfiguration des Sensortyp zur ,TC User
Table“ vor.

(siehe 3.4.1)
Tempe- Elektrom.

fn NE | ratur Kraft
2 1 tt V1
[}
£ t1 '
=2

n tn Vn

Elektromotorische Kraft

Hinweis: Interpolieren zwischen gliltigen Punkten in der

quadratischen Gleichung. F0308.4i

Abb. 3.6 TC-Benutzertabelle

A HINWEIS

Wenn die TC-Benutzertabelle falsch eingestellt ist,
kann ein Alarm bzgl. einer inversen Berechnung
erzeugt werden.

3.5.14 Simulation

Mit der Simulationsfunktion kann das Ausgangssignal
bestatigt werden, indem ein beliebiger Wert und Status
fir die ausgewahlte Geratevariable gesetzt wird. Rufen
Sie den Parameter auf und befolgen Sie die angezeigte
Meldung.

Nach Abschluss der Einstellung ,(2) Test status®

startet die Simulation. Die integrierte Anzeige zeigt
Ausgangswert an.

(1) Test der Geratevariablen

* Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device setup — Diag/Service — Test Device —
Device Variable Test
—s aktivieren oder deaktivieren Sie ,Dev Var Sim*“
Stellen Sie die Parameter entsprechend der
angegebenen Verfahrensweise ein.

(2) Test des Geratestatus

» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device setup — Diag/Service — Test Device —
Device Status Test
— aktivieren oder deaktivieren Sie ,Dev Sts Sim*“
Stellen Sie die Parameter entsprechend der
angegebenen Verfahrensweise ein.
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A WICHTIG

» Das Prif-Ausgangssignal wird fir die Dauer von
etwa zehn Minuten ausgegeben (abhangig von
der Einstellung fur die automatische Auslosezeit)
und dann automatisch zurtickgesetzt. Das
Prifsignal wird auch dann flr eine Dauer von
etwa zehn Minuten ausgegeben, wenn wahrend
der Prifung die Stromversorgung des HART-
Kommunikationsmittels ausgeschaltet oder die
Kommunikationsverbindung unterbrochen wird.

* Durch Auswahl von ,Disable” (deaktiviert) wird die
Priifausgabe sofort beendet.

* Wenn die Spannungsversorgung des
Temperaturmessumformers ausgeschaltet wird,
wird die Prifausgabe beendet.

3.5.15 Squawk

Diese Funktion kann verwendet werden, um den
kommunizierenden Messumformer zu identifizieren,
indem die LCD-Anzeige aus der Ferne veranlasst wird,
ein bestimmtes Muster anzuzeigen, wie in Abb. 3.7
gezeigt.

» Vorgehensweise zum Aufrufen der Squawk-Anzeige
Device setup — Diag/Service — Test Device — exec
Squawk
Wabhlen Sie ,,On* (,Ein®), ,Off* (,Aus*) oder ,Once*“
(»einmal®).

Once: Die Squawk-Funktion wird ca. 15 Sekunden
lang ausgefiihrt und dann automatisch eingestellt.

F0309.ai

Abb. 3.7 LCD-Anzeige bei Squawk-Funktion

3.5.16 Unterdriickung von
Ausgangsschwankungen

Es kann am Ausgang zu gro3en Schwankungen durch
plétzliche Faktoren wie z. B. eine Trennung des Sensors
oder Korrosion kommen.

Wenn Sie diese Schwankung reduzieren mochten,
stellen Sie bitte Folgendes ein.

* Diese Funktion ist ab der Softwareversion R1.04.01
oder spater verfligbar.
AO-Dampfungspunkt: 0,025 %
AO-Dampfung: Siehe folgende Beschreibung.
Berechnen Sie die Zeitkonstante, die auch bei

Schwankungen im Normalbetrieb nicht die Alarmschwelle
des Messsystems erreicht.
Zulassige obere Schwankungsrate
= (Alarmschwelle ,Hoch* - obere Regelschwelle) /
(oberer Grenzwert PV % - obere Regelschwelle)
Zulassige untere Schwankungsrate
= (untere Regelschwelle - Alarmschwelle
,Niedrig“) / (untere Regelschwelle - unterer
Grenzwert PV %)
Die kleinere Rate aus oberer und unterer
zulassiger Schwankungsrate ist die zulassige
Schwankungsrate.
Zulassige Schwankungsrate
= min. (zulassige obere Schwankungsrate,
zulassige untere Schwankungsrate)
Wahlen und stellen Sie die Zeitkonstante ein, bei der
die Schwankungsrate kleiner ist als die zulassige
Schwankungsrate aus Tabelle 3.3
Schwankungsrate < Zuldssige Schwankungsrate

Tabelle 3.3  Zeitkonstante und Schwankungsrate

Zeitkonstante Einzelner Zwei Eingange
(s) Eingang (1,6 s spater)
(1 s spater)

1 55,6 % 69,1 %

2 36,0 % 49,0 %

3 26,5 % 37,7 %

4 21,0 % 30,6 %

5 17,4 % 25,7 %

6 14,8 % 22,1 %

7 12,9 % 19,5 %

8 11,4 % 17,4 %

9 10,2 % 15,7 %

10 9,3 % 14,3 %

Tabelle 3.4 Glossar

Begriff Beschreibung
Obere Regel- Maximalwert im Betriebsbereich.
schwelle Zum Beispiel: bei Betrieb mit 20 %
bis 80 % gilt 80 %.
Mindestwert im Betriebsbereich.

Untere Regel-

schwelle Zum Beispiel: bei Betrieb mit 20 %
bis 80 % gilt 20 %.

Plotzliche Das Maf der Ausgangsschwankung,

Anderung das aufgrund eines plétzlichen Fak-

tors auftritt.

Alarmschwelle | Obere Schwelle fiir die Alarm-Aus-
»Hoch* |6sung im Messsystem.

Alarmschwelle | Untere Schwelle fiir die Alarm-Aus-

,Niedrig* I6sung im Messsystem.

Oberer Oberer Grenzwert von PV %. Fest
Grenzwert PV % | als 110 % definiert.

Unterer Unterer Grenzwert von PV %. Fest

Grenzwert PV % | als —2,5 % definiert.

Schwankungs- | Anderungsrate nach einer Sekunde
rate der Zeitkonstante.
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Zulassige Schwankungsrate, mit der die obere/
Schwankungs- | untere Alarmschwelle im Normalbe-
rate trieb erreicht wird

Zulassige obere | Anderungsrate von der oberen
Schwankungs- | Regelschwelle zur oberen Alarm-
rate schwelle.

Zuléssige untere | Anderungsrate von der unteren
Schwankungs- | Regelschwelle zur unteren Alarm-
rate schwelle.

Zeitkonstante Einstellwert fur die AO-Dampfung.

» Einstellungsbeispiel fiir die Zeitkonstante (AO-
Dampfung)
Eingang: Einzelner Eingang
Alarmschwelle ,Hoch*: 0.025 %
Alarmschwelle ,Niedrig“: 10 %
Obere Regelschwelle: 0.025 %
Untere Regelschwelle: 20%
Zulassige obere Schwankungsrate
= (Alarmschwelle ,Hoch* - obere Regelschwelle) /
(oberer Grenzwert PV % - obere Regelschwelle)
=(90-80)/(110 - 80)
=33,3 (%)
Zulassige untere Schwankungsrate
= (untere Regelschwelle - Alarmschwelle
,Niedrig“) / (untere Regelschwelle - unterer
Grenzwert PV %)
=(20-10)/(20-(-2,5))
=44,4 (%)
Zulassige Schwankungsrate
= min. (zulassige obere Schwankungsrate,
zulassige untere Schwankungsrate)
=min. (33,3, 44 ,4)
=33,3 (%)
Siehe Tabelle 3.3 und stellen Sie die Zeitkonstante
auf 3 Sekunden oder mehr ein, um die
Schwankungsrate < 33,3 (%) zu erfiillen.

A HINWEIS

Es wird empfohlen, die Sensorddmpfung (Sns1
Damp, Sns2 Damp, Term Damp) auf 0 Sekunden
einzustellen.

Wenn aktiviert, ist die ,Duplicate Dumping“-Funktion
wirksam.
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4. Diagnose

41 Selbstdiagnose

Der YTA Uiberwacht seine eigene Leistung wahrend des
Betriebs. Beim Erkennen einer Abweichung bzw. Anomalie
zeigt der YTA diese Abweichung in den Parametern an und
zeichnet sie auf, gibt Werte auflerhalb des Bereichs aus
und zeigt bei einer Ausfiihrung mit integrierter Anzeige eine
der Abweichung entsprechende Alarmnummer an.

4.1.1 Feststellung eventueller Probleme

(1) Aufspiiren von Problemen mit dem HART-
Kommunikationsmittel

Die Selbstdiagnose des Messumformers und die

Uberpriifung auf inkorrekte Einstellungen von Daten

kann mit dem HART-Kommunikationsmittel ausgefihrt

werden. Es gibt zwei Mdglichkeiten der Selbstdiagnose des

Messumformers: Selbstdiagnose bei jeder Ubertragung

und manuelle Ausfiihrung des Selbstdiagnose-Befehls.

Wenn eine Alarmmeldung erscheint, finden Sie

Einzelheiten zum jeweiligen Alarm in der Tabelle 4.1

LAlarmliste”.

a) Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige

b) Device setup — Diag/Service — Test Device — exec
Self test
Wahlen Sie ,Perform” (,Ausfihren®)

c) Wenn kein Alarm erkannt wird, wird ,Self test
OK" angezeigt. Wenn ein Alarm auftritt, wird eine
Alarmmeldung angezeigt, und die Ergebnisse der
Selbstdiagnose erscheinen im Punkt ,Status®.

d) Vorgehensweise zum Aufrufen der Status-Anzeige
Device Setup — Diag/Service — Device Status —
Current Dev Status

e) Wenn kein Alarm erkannt wird, wird das Ergebnis der
Diagnose als ,,Off* angezeigt. Wenn ,,ON" angezeigt
wird, ist eine AbhilfemaRnahme fiir diesen Alarm
erforderlich.

Das HART-Konfigurationstool fihrt die Diagnose bei
jedem Kommunikationsvorgang durch.

Wenn ein unsachgemafer Vorgang durchgefiihrt wird,
wird eine Alarmmeldung angezeigt.

(2) Uberpriifung mit der integrierten Anzeige

Wird bei der Selbstdiagnose ein Alarm entdeckt, so wird
auf der integrierten Anzeige der entsprechende Alarmcode
dargestellt. Ist mehr als ein Alarm vorhanden, so werden
die entsprechenden Alarmcodes nacheinander dargestellt.
Siehe ,Tabelle 4.1 Alarmliste“, um die Inhalte der Alarm-
Meldungen und die jeweiligen Gegen-/Abhilfemalinahmen
zu prufen.

4.1.2 Statusinformationen

(1) Geratestatus

Der Geratestatus zeigt den aktuellen Betriebszustand des
Geréats an.
Tabelle 4.5 zeigt die Zusammenhange zwischen Alarm und
Geratestatus auf.
» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device setup — Diag/Service — Device Status —
Current Dev Status — Device Status
Der Geratestatus kann individuell maskiert werden.
Tabelle 4.6 zeigt die verfligbaren Masken und die
Grundeinstellungen der Masken.
» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device Setup — Diag/Service — Device Status —
Device Status Mask — Status group (0 to 5, 14, 15)
Mask

(2) Erweiterter Geratestatus

Der erweiterte Geratestatus enthalt haufig verwendete
Gerateinformationen.
Tabelle 4.5 zeigt die Zusammenhange zwischen Alarm und
erweitertem Geratestatus auf.
» \orgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device setup — Diag/Service — Device Status —
Current Dev Status — Ext Dev Sts

(3) Geratespezifischer Status

Der geratespezifische Status zeigt den aktuellen
Alarmstatus an.
Tabelle 4.5 zeigt die Zusammenhange zwischen Alarm und
Geratestatus auf.
» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device setup — Diag/Service — Device Status —
Condensed Status Map
— Status group (0 to 5, 14, 15) Map

(4) Datenqualitiat und Grenzzustande

Der Messumformer kann die Variablen PV, SV, TV, QV
usw. verarbeiten. Jede Variable enthalt Informationen zur
Datenqualitat und zum Grenzzustand, um den Status des
Datenwerts sinnvoll ableiten zu kdnnen. Die Datenqualitat
istin der Regel ,Good". Im Falle eines Sensorausfalls oder
eine Sensors aulierhalb des Messbereichs wechselt sie
jedoch zu ,Bad“ oder ,,Poor Accuracy®. Der Grenzzustand
zeigt an, ob der Datenwert eingeschrankt ist. (d. h. nicht auf
den Prozess reagiert).

Wenn der Grenzzustand ,,Constant” ist, wird der Wert nicht
geandert.

IM 01C50T01-02DE-E



<4, Diagnose>

» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device setup — Process variables — Dynamic
Variable — PV
— PDQ: PV-Datenqualitat
— LS: PV-Grenzzustand
Device setup — Process variables — Device
Variables — Sensor1
— Sns1 PDQ: Sensor1-Datenqualitat
— Sns1 LS: Sensor1-Grenzzustand
Das obige Verfahren gilt auch fiir andere Variablen.

Tabelle 4.1  Alarmliste
Anzeige HART-Anzeige Ursache Ausgangsver:laal :ﬁlr;wahrend des Aktion
AL.00 CPU Fail Storung des Hauptprozessors (MAIN | Entsprechend Fehlerausgabe des Verstérker austauschen.
CPU). Messumformers (Burnout)
Kommunikation abgebrochen
AL.01 Sensor NV Fail Storung im nicht-fliichtigen Speicher | Entsprechend Fehlerausgabe des
des Sensors. Messumformers (Burnout)
AL.02 Temp NV Fail Storung im nicht-fliichtigen Speicher | Kommunikation funktionstiichtig
der TEMP-Platine.
AL.03 AD Conv Fail Storung in der Hardware des
Eingangskreises.
AL.042 Main Rvrs Calc Fail Stérung im Speicher der MAIN-(CPU-)
Platine.
AL.05 Temp Ruvrs Calc Fail Stérung im Speicher der TEMP-
Platine.
AL.06 Temp Voltage Fail Stérung der Spannung der TEMP-
Platine.
AL.07 Comm NV Falil Storung im nicht-fliichtigen Speicher
der Kommunikationseinheit.
AL.08 Temp NV Wamning Storung im nicht-fliichtigen Speicher | Fortfiihrung von Betrieb und Ausgabe
der TEMP-Platine.
AL.09 Int Comm Fail Interne Kommunikation ausgefallen. | Entsprechend Fehlerausgabe des
Messumformers (Burnout)
Kommunikation funktionstiichtig
AL.10 Sensor1 Failure Sensor 1 ausgefallen oder von Siehe Tabelle 4.2. + Sensor auf Beschédigung

Sensor2 aus.

Klemmenblock getrennt. priifen.
AL.11 Sensor2 Failure Sensor 2 ausgefallen oder von * Klemmenanschluss prifen.
Klemmenblock getrennt.
AL.12" Sensor1 Short Sensor 1 kurzgeschlossen.
AL.13" Sensor2 Short Sensor 2 kurzgeschlossen.
AL.14" Sensor1 Corrosion Sensor 1 korrodiert. Fortfiihrung von Betrieb und Ausgabe | Sensor, Klemme und Kabel
AL15™ Sensor2 Corrosion Sensor 2 korrodiert. prafen.
AL20 Sensor1 Signal Error Eingang von Sensor 1 liegt auerhalb + Sensoranschluss priifen.
des messharen Bereichs. + Ausgewahlten Sensortyp
AL21 Sensor2 Signal Error Eingang von Sensor 2 liegt auerhalb prafen.
des messbaren Bereichs.
AL223 Terminal Sensor Fail Die Temperatur der Siehe Tabelle 4.2 Verstarker austauschen.
Anschlussklemmenleiste ist
abnormal. Oder: Temperatursensor
Anschlussklemmenleiste ausgefallen.
AL23 Backup Sensor1 Fail Bei Ausgabe von Sensor2 wéhrend Betrieb geht auf Backup-Seite weiter. | Sensor1 auf Beschadigung
Sensor-Backup-Betrieb fallt Sensor1 | Fallt Backup-Seite ebenfalls aus, priifen.
aus. Ausgabe gemaR Burnout-Einstellung.
AL.24 Backup Sensor2 Fail Wahrend Sensor-Backup-Betrieb féllt | Fortfiihrung von Betrieb und Ausgabe | Sensor2 auf Beschédigung

priifen.
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Ausgangsverhalten wahrend des

Anzeige HART-Anzeige Ursache Alarms Aktion
AL.25 Sensor Drift Sensordrift Fortfiihrung von Betrieb und Ausgabe | Sensor auf Beschadigung
priifen.
AL.26™ Sensor1 Temp Cycle Temperatur-Zykluszeiten von Sensor 1 Temperatur-Zyklus von
iibersteigen den Schwellenwert. Sensor1 zuriicksetzen.
AL271 Sensor2 Temp Cycle Temperatur-Zykluszeiten von Sensor 2 Temperatur-Zyklus von
{ibersteigen den Schwellenwert. Sensor2 zuriicksetzen.
AL.30 Output Too Low PV-Wert liegt unter dem unteren Unterer Grenzwert 3,68 mA (-2 %) LRV-Einstellung prifen und
Bereichsgrenzwert. anpassen.
AL.31 Output Too High PV-Wert liegt iiber dem oberen Oberer Grenzwert 20,8 mA (105 %) URV-Einstellung priifen und
Bereichsgrenzwert. anpassen.
ALA40 Sensor1 Temp Low Gemessene Temperatur von Sensor 1 | Fortfiihrung von Betrieb und Ausgabe | Ausgewahlten Sensortyp
ist zu niedrig. priifen.
AL41 Sensor1 Temp High Gemessene Temperatur von Sensor 1
ist zu hoch.
AL .42 Sensor2 Temp Low Gemessene Temperatur von Sensor 2
ist zu niedrig.
ALA43 Sensor2 Temp High Gemessene Temperatur von Sensor 2
ist zu hoch.
AL .44 Amb Temp Low Umgebungstemperatur liegt unter Verwenden Sie eine
—40°C. Heizung, um die Umge-
bungstemperatur zu erhé-
hen, oder auf ein hdheres
Niveau zuriicksetzen.
AL.45 Amb Temp High Umgebungstemperatur liegt tiber Gentigend Abstand zur
+85°C. Warmequelle wahren, oder
auf ein niedrigeres Niveau
zuriicksetzen.
AL50 LRV Too Low LRV-Einstellung (unterer Grenzw.) liegt LRV-Einstellung priifen.
unter dem Sensor-Temperaturbereich.
AL51 LRV Too High LRV-Einstellung (unterer Grenzw.) liegt
Uber dem Sensor-Temperaturbereich.
AL.52 URV Too Low URV-Einstellung (oberer Grenzw.) liegt URV-Einstellung priifen.
unter dem Sensor-Temperaturbereich.
AL.53 URV Too High URV-Einstellung (oberer Grenzw.) liegt
Uber dem Sensor-Temperaturbereich.
AL.54 Span Too Small Einstellung liegt unter der empfohlenen LRV-und URV-Einstellung
Mindestspanne. priifen.
AL.60 lllegal PV Cfg Sensoralarm im Sensor, der PV Ausgabe des vorher aufgetretenen PV-Zuordnung priifen.
zugeordnet ist. Alarms wird gehalten.
Tritt Alarm beim Hochfahren auf,
werden 4 mA gehalten.
AL.61 lllegal Sensor1 Cfg Falsche Konfiguration von Sensor1. | Fortfilhrung von Betrieb und Ausgabe | Einstellung von Sensor1
priifen.
AL.62 lllegal Sensor2 Cfg Falsche Konfiguration von Sensor2. Einstellung von Sensor2
priifen.
AL.70 Output Manual Mode Im Schleifenprifmodus Einstellwert der Schleifenpriifung Schleifenprifmodus prifen.

*1: Nur anwendbar bei YTA710.

*2:  Inder Software-Revision R1.03.01 oder friiher kann ALO4 auch dann erzeugt werden, wenn eine Anomalie/Abweichung oder eine
Trennung des Klemmenblock-Temperatursensors auftritt.

*3:  Inder Software-Revision R1.03.01 oder friiher, kann, auch wenn eine Anomalie/Abweichung oder eine Trennung des
Klemmenblock-Temperatursensors auftritt, AL22 unter Umstanden nicht ausgegeben und AL04 erzeugt werden.
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Tabelle 4.2 Ausgabebetrieb

Kurzschluss
Sensor1*3

Kurzschluss
Sensor2™3

Fehler Klemmen-
*
sensor'4

Sensor-Burnout

*1

*1

Sensor-Burnout

*1

Sensor-Burnout

*1

*1

Sensor-Burnout

*1

Sensor-Burnout

*1

*1

Sensor-Burnout

Sensor-Burnout

Sensor-Burnout

Sensor-Burnout

*1

Sensor-Burnout

Sensor-Burnout

*1

Sensor-Burnout

Sensor-Burnout

*1

Aktuelle Aus- Fehler Sensor1 Fehler Sensor2
gangszuordnung
SENS.1 Sensor-Burnout *1
S.1-TER Sensor-Burnout *1
TERM *1 *1
SENS.2 *1 Sensor-Burnout
S.2-TER *1 Sensor-Burnout
S.1-S.2 Sensor-Burnout Sensor-Burnout
S.2-S.1 Sensor-Burnout Sensor-Burnout
AVG Sensor-Burnout Sensor-Burnout
BACKUP *2 *2

*2

*2

*1

*1:  Fortfiihrung von Betrieb und Ausgabe.

*2: Wenn Fehler bei beiden Sensoren (1 und 2) vorliegt, wird Burnout ausgegeben.

*3:  Nur anwendbar bei YTA710.

*4:  Inder Softwareversion R1.03.01 oder friiher wird der Ausgang auf dem Wert unmittelbar vor dem Auftreten des Alarms gehalten.

4.2 Protokollierfunktionen

Die Messumformer der YTA-Serie verfiigen Uiber
Protokollierfunktionen, mit denen Diagnosedaten
gespeichert werden kénnen, um die Problemdiagnose zu
erleichtern.

(1) Alarmprotokoll

Im Messumformerspeicher lassen sich bis zu vier
Alarmprotokolle speichern und mit den folgenden
Bedienschritten aufrufen.

Aufrufen der Anzeige: Device setup — Diag/Service —
Status Log

(2) Protokoll der Max/Min-Werte

Im Messumformerspeicher lassen sich die Minimal- und

Maximalwerte der Prozessvariablen speichern und

Uberprufen.

a) Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device setup — Diag/Service — Sensor Max/Min
Log

b) Um die Protokolldaten fur Prozessvariablen mit
Ausnahme der Klemmenvariablen zu I6schen,
wahlen Sie ,reset Sns Max/Min“.

/I\ HINWEIS

Diese Werte kénnen durch Trennung des Sensors
usw. sehr hoch werden. In diesem Fall bitte
zurticksetzen.

(3) Betriebsdauer

Hier wird die Dauer des Betriebs ab dem
Einschaltzeitpunkt des Messumformers gezahlt. Rufen
Sie die Anzeige ,Operation Time" auf, um diese Dauer
einzusehen.

Device setup — Detailed setup — Device information —
Date & Time — Operation Time

/N HINWEIS

Die Betriebsdauer wird alle 15 Minuten gespeichert.

4.3 Diagnosefunktionen
Der YTA verfugt Giber die folgenden Diagnosefunktionen.
(1) Hardware-Fehler

Diese Funktion erkennt Fehler/Ausfalle von CPU,
AD-Wandler, Speicher usw.

(2) Sensor-Fehler

Diese Funktion erkennt eine eventuelle Trennung von
Sensoren. Wenn der Strom angelegt wird und der
Widerstand eines Sensors Giber dem Schwellenwert liegt,
gibt die Funktion einen Alarm zur Trennung aus.
Parametereinstellung: Nicht notwendig
Alarmausgabe: Wenn der Widerstand tber dem
Schwellenwert liegt, gibt die Funktion den Alarm
»Sensor1 Failure” (AL.10) oder ,Sensor2 Failure*
(AL.11) aus.

(3) Fehler der Anschlussklemmenleiste

Diese Funktion erkennt eine Trennung am CJC. Wenn
sie feststellt, dass der Widerstand am CJC Uber dem
Schwellenwert liegt, gibt die Funktion einen Alarm aus.
Parametereinstellung: Nicht notwendig
Alarmausgabe: Wenn der Widerstand tiber dem
Schwellenwert liegt, gibt die Funktion den Alarm
»1erminal Sensor Fail“ (AL.22) aus.

(4) TC-Kurzschluss (nur bei YTA710)

Diese Funktion erkennt einen Kurzschluss der
TC-Sensoren. Wenn der Strom angelegt wird

und der Widerstand eines Sensors (S1 RP23, S2
RP43 in den Sensor-Diagnoseinformationen) unter
dem Schwellenwert liegt, gibt die Funktion einen
Kurzschlussalarm aus.
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Parametereinstellung: Stellen Sie die Schwellenwerte

bei ,S1 TC Short Thrshid” und ,S2 TC Short Thrshid®

ein (fur die 2-Eingangs-Spezifikation).
Alarmausgabe: Wenn der Widerstand tber dem
Schwellenwert liegt, gibt die Funktion den Alarm

~Sensor1 short” (AL.12) oder ,Sensor2 short“ (AL.13)

aus.
» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device setup — Diag/Service — Diagnostics —
Sensor Diag — Sensor Diag Setting — S1(2) TC
Short Thrshid
Schwellenwerte einstellen.

A HINWEIS

Heben Sie die Geratestatus-Maske auf, um den Alarm
~>ensor1 (2) short“ auszugeben. (Erstwert in Maske
einstellen)

(5) RTD-Kurzschluss (nur bei 3- und 4-Leiter-
System, nur bei YTA710)

Diese Funktion erkennt einen Kurzschluss am Sensor
wahrend der RTD- oder Ohm-Messung. Wenn der
Widerstand des Sensors (S1 RC1 bis S1 RC4, S2
RC3, S2 RC4 in den Sensor-Diagnoseinformationen)
unter dem Schwellenwert liegt, gibt die Funktion einen
Kurzschlussalarm aus.
Parametereinstellung: Nicht notwendig
Alarmausgabe: Wenn der Widerstand Gber dem
Schwellenwert liegt, gibt die Funktion den Alarm
»Sensor1 short* oder ,Sensor2 short* aus.

A HINWEIS

« Heben Sie die Geratestatus-Maske auf, um den
Alarm ,Sensor1 (2) short“ auszugeben. (Erstwert
in Maske einstellen)

* Wenn bei einem 3-Leiter-RTD- oder Ohm-
Anschluss der tatsachliche Anschluss und die
Anschlusseinstellung nicht Gbereinstimmen, kann
ein unvorhergesehener Alarm ausgelost werden.

(6) RTD-Korrosion (nur bei 3- und 4-Leiter-System,
nur bei YTA710)

Diese Funktion erkennt jegliche Korrosion an den
Klemmen und entlang der Messkabel. Wenn der
Widerstand der Klemmen und Kabel (S1 RC1

bis S1 RC4, S2 RC3, S2 RC4 in den Sensor-
Diagnoseinformationen) tiber dem Schwellenwert liegt,
gibt die Funktion einen Korrosionsalarm aus (AL.14 und
AL.15).

Parametereinstellung:
Device Setup — Diag/Service — Diagnostics —
Sensor Diag — Sensor1(2) Diag setting — S1(S2)
RTD Corr Thrshid,

A HINWEIS

Heben Sie die Geratestatus-Maske auf, um den Alarm
~>ensor1 (2) corrosion” auszugeben. (Erstwert in
Maske einstellen)

(7) Sensordrift

Wenn die Differenz zwischen den Temperaturen von
Sensor1 und Sensor2 groRer als der Schwellenwert
wird, gibt diese Funktion einen Alarm aus. Dies weist
darauf hin, dass entweder bei Sensor1 oder Sensor2
ein Problem vorliegt. Die Funktion kann aktiviert werden,
wenn der Sensortyp auf TC und RTD eingestellt ist.

Parametereinstellung: Stellen Sie einen Schwellenwert
fir die Temperaturdifferenz zwischen Sensor1
und Sensor2 bei ,.Sns Drift thrshid” ein. Wenn der
Schwellenwert als ,,0,0“ eingestellt ist, ist die Funktion
nicht aktiviert.

Alarmausgabe: Wenn die Temperaturdifferenz grofier
als der Schwellenwert ist, gibt die Funktion den
Alarm ,Sensor Drift* aus.

» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige
Device setup — Diag/Service — Diagnostics —
Sensor Diag —Sensor Diag Setting — Sns Drift
Thrshid
Schwellenwerte einstellen.

A HINWEIS

Heben Sie die Geratestatus-Maske auf, um den
Alarm ,Sensor Drift* auszugeben. (Erstwert in Maske
einstellen)

(8) Diagnose der Temperatur-Zyklen (nur bei
YTA710)

Diese Funktion zeigt die Anzahl der
Temperaturschwankungen an, die zum Ausfall eines
Sensors fiihren kdnnen. Die Funktion ist nur aktiviert,
wenn der Sensortyp auf TC oder RTD eingestellt ist, und
zeigt an, wie oft die Temperatur den oberen bzw. den
unteren Grenzwert erreicht (oder Giberschreitet). Wenn
diese Anzahl den Schwellenwert Uberschreitet, wird

ein Alarm ausgegeben. Wenn der Schwellenwert auf 0
eingestellt ist, ist die Funktion nicht aktiviert.
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» Vorgehensweise zum Aufrufen der Anzeige

Device setup — Diag/Service — Diagnostics —
HINWEIS

Temp Cycle Diag

Temp Cycle Val Unit: Einheit fiir die Temperatur
Temp Cycle Upr Val: Obergrenze

(Ersteinstellung: 2000 °C) Maske einstellen)

Heben Sie die Geratestatus-Maske auf, um den Alarm
~Sensor 1(2) Temp Cycle* auszugeben. (Erstwert in

Temp Cycle Lwr Val: Untergrenze
(Ersteinstellung: =273 °C)
Temp Cy Alm thrsld: Schwellenwert zur Ausgabe des

(9) Sensordiagnose-Informationen

Alarms Die Uiber die Sensordiagnose gewonnenen Informationen
rst Temp Cycle Cnt: Setzt die Anzahl der Zyklen zurtick werden mit den nachstehenden Parametern angezeigt.
Ausgang: Sie kdnnen die Vorteile der vorbeugenden Wartung

Anzahl der Zyklen (Temp Cycle S1 Cnt, Temp Cycle des Sensors nutzen, indem Sie diese Informationen

S2 Cnt) regelmafig abrufen.

Alarmausgabe (S1 Over Temp Cycle, S2 Over Temp
Cycle)

Tabelle 4.3 Diagnoseinformationen Sensor1

Sensortyp
Parameter TC RTD 3-Leiter | RTD 4-Leiter

S1RP23

(Widerstand zwischen Klemme 2 und 3) Y 0.0 0.0
S1 .RC1 . 0.0 0.0 v
(Widerstand zwischen Sensorkabel und Klemmenanschluss an Klemme 1) ’ ’

S1 .RCZ . 00 v v
(Widerstand zwischen Sensorkabel und Klemmenanschluss an Klemme 2) ’

S1 .RCB _ 0.0 v v
(Widerstand zwischen Sensorkabel und Klemmenanschluss an Klemme 3) ’

S1RC4 . 0,0 00 v
(Widerstand zwischen Sensorkabel und Klemmenanschluss an Klemme 4) ’ ’

v Anzeige der Sensordiagnose-Informationen (Widerstand).
Tabelle 4.4 Diagnoseinformationen Sensor2

Sensortyp
Parameter TC RTD 3-Leiter

SZ.RP43 . v 0,0

(Widerstand zwischen Klemme 2 und 3) ’

SZIRC4 . 0.0 v

(Widerstand zwischen Sensorkabel und Klemmenanschluss an Klemme 4) ’

SZ.RCS . 0.0 v

(Widerstand zwischen Sensorkabel und Klemmenanschluss an Klemme 3) ’

v Anzeige der Sensordiagnose-Informationen (Widerstand).
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Tabelle 4.5 Zusammenhange zwischen Alarm und (erweitertem) Geratestatus

Grenzwertiiberschreitung

Nicht-PV

Mehr Statusinformationen

verfiigbar

Env Cnd auBerhalb zuléssigen

Bereichs

Bit

< | Grenzwertliberschreitung PV

™ | AO gesattigt
o | AO fest

N

S

~ | Geratefehler

— | Alarm zur Geratevariable

— | NV-Speicher-Fehler
< | Elektronik-Fehler

~> | RAM-Fehler

o

Name

@D
=

Beschreibung

Status des Feld-Gerats

Erweiterter
Gerate-
status

Standardisierter Status0

Erweiterter Geratestatus

Maintenance Required

Device Variable Alert

Failure

Out of Specification

Function Check

Standardisierter Status0

Simulation Active

NV memory failure

RAM error

Watchdog Reset

Env Cnd Out of Range

Electronic error

Device Config Locked

Standardisierter Status
Sensor1

Status Sim Active

Event Overflow

Geratespezifischer
Status 0

CPU Fail

Sensor NV Fail

Temp NV Fail

AD Converter Fai

Main Rvrs Calculation Fail

Temp Rurs Calculation Fail

Temp Voltage Fail

Comm NV Fail

XX [ X X X [Xx [>x [Xx

Geratespezifischer
Status 1

Temp NV Warning

Int Comm Fail

Geratespezifischer
Status 2

Sensor1 Failure

Sensor2 Failure

Sensor1 Short

Sensor2 Short

> X > [X>x

> > | > [>

X X X [>x [

Sensor1 Corrosion

Sensor2 Corrosion

Sensor1 Signal Error

Sensor?2 Signal Error

Geratespezifischer
Status 3

Terminal Sensor Fail

Backup Sensor1 Fail

Backup Sensor2 Fail

Sensor Drift

Sensor1 Temp Cycle

Sensor2 Temp Cycle

Geratespezifischer
Status 4

Output Too Low

Output Too High

Sensor1 Temp Low

Sensor1 Temp High

Sensor2 Temp Low

Sensor2 Temp High

> > | > | >

> > [>x [>=<

Amb Temp Low

~Njolo|ldAlwIMv|~lOlO Al I~ lOINIOD|lOI ARl |Olm~ OVl Rl |lOINMNMOINOD|lOI|WIND|[~OlO||lW| O

Amb Temp High

X3 [3X [ 3 3 |3 |3 |3 |3 |3 |3 |3 |3 |3 [>X [> [ > [> [> [> [> > [> [> |3 |3 |3 |3 |3 |3 |3 |3 |3 [> [> [> [> [> [> [> [> [> | > |>X |>X |>Xx

> > |>< [> |>< [
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g g
S 2|2 | 3. (2] & |E|lz|5, |2
E 2E | Blw| a8 |2 R 2| £ BE|5
S & S| @ =2 | = £ h|l=| <9238 | £
& 52 |22 2t |8 < Z | 2| 88|28
Bit 0 1 213 4 7 1 1 2 5 6
Erweiterter
Name Bit Beschreibung Status des Feld-Geréts Gerate- Standardisierter Status0
status
Geratespezifischer 1 | LRV Too Low X
Status 5 2 | LRV TooHigh X
3 | URV Too Low X
4 | URV Too High X
5 | Span Too Small X
Geratespezifischer 0 | lllegal PV Cfg X
Status 14 1 | llegal Sensor1 Cfg X
2 | lllegal Sensor2 Cfg X
Geratespezifischer 0 | Output Manual Mode X
Status 15
*1: Nur anwendbar bei YTA710.
Tabelle 4.6  Statusiibersicht NE107 und Statusmaske
Name Bit Beschreibung NAMUR-107 Maske verfiighar | Ersteinstellung
Status des Feld-Gerats 0 [PV Outof Limits S Keine Maske
1| Non-PV Out of Limits S Keine Maske
2 | AO Saturated S Keine Maske
3 | AO Fixed Keine Maske
4 | More Status Available Keine Maske
5 | Cold Start Keine Maske
6 | Config Changed Keine Maske
7 | Device Malfunction Keine Maske
Erweiterter Geratestatus 0 | Maintenance Required Keine Maske
1 | Device Variable Alert S Keine Maske
3 |Failure Keine Maske
4 | Out of Specification Keine Maske
5 | Function Check Keine Maske
Standardisierter Status0 0 |Simulation Active C Keine Maske
1 | NV memory failure F Keine Maske
2 | RAMerror F Keine Maske
3 | Watchdog Reset F Keine Maske
5 | EnvCnd Out of Range Keine Maske
6 | Electronic failure F Keine Maske
7 | Device Config Locked Keine Maske
Standardisierter Status Sensor1 0 | Status SimActive Keine Maske
2 | Event Overflow Keine Maske
Geratespezifischer Status 0 0 |[CPU Fail F Keine Maske
1| Sensor NV Fail F Keine Maske
2 | Temp NV Fail F Keine Maske
3 | AD Converter Fail F Keine Maske
4 | Main Rvrs Calc Fail F Keine Maske
5 | Temp Rvrs Calc Fail F Keine Maske
6 | Temp Voltage Fail F Keine Maske
7 | Comm NV Fail F Keine Maske
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Name Bit Beschreibung NAMUR-107 Maske verfiighar | Ersteinstellung
Geratespezifischer Status 1 0 | Temp NV Warning M v Keine Maske
1| Int Comm Falil F Keine Maske
Geratespezifischer Status 2 0 |Sensor1 Failure F v Keine Maske
1 | Sensor2 Failure F 4 Keine Maske
2 | Sensor1 Short F v Maske
3 | Sensor2 Short F v Maske
4 | Sensor1 Corrosion M v Maske
5 | Sensor2 Corrosion M v Maske
6 | Sensor1 Signal Error S v Keine Maske
7 | Sensor2 Signal Error S v Keine Maske
Geratespezifischer Status 3 0 | Terminal Sensor Fail F v Keine Maske
1 | Backup Sensor1 Fall M v Keine Maske
2 | Backup Sensor2 Fail M v Keine Maske
3 | Sensor Drift M v Maske
4 | Sensor1 Temp Cycle M 4 Maske
5 | Sensor2 Temp Cycle M 4 Maske
Geratespezifischer Status 4 0 | Output Too Low S 14 Keine Maske
1 | Output Too High S v Keine Maske
2 | Sensor1 Temp Low S v Keine Maske
3 | Sensor1 Temp High S v Keine Maske
4 | Sensor2 Temp Low S v Keine Maske
5 | Sensor2 Temp High S v Keine Maske
6 | Amb Temp Low S 14 Keine Maske
7 | Amb Temp High S v Keine Maske
Geratespezifischer Status 5 1 | LRV Too Low C 4 Keine Maske
2 | LRV Too High C v Keine Maske
3 | URV Too Low C v Keine Maske
4 | URV Too High C v Keine Maske
5 | Span Too Small C 4 Keine Maske
Geratespezifischer Status 14 0 |lllegal PV Cfg C v Keine Maske
1| lllegal Sensor1 Cfg C v Keine Maske
2 | lllegal Sensor2 Cfg C v Keine Maske
Geratespezifischer Status 15 0 | Output Manual Mode C v Keine Maske
*1: Nur anwendbar bei YTA710.
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S.

Parameterlisten

RW: read/write (Lesen/Schreiben)
R: ,Read only“ (schreibgeschiitzt), M: Verfahren

. . . Erst-
Technische Daten Parameter Beschreibung Schreiben einstellung
Speicher Tag Bis zu 8 Zeichen RW
LongTag Bis zu 32 Zeichen RW
Descriptor Bis zu 16 Zeichen RW
Message Bis zu 32 Zeichen RW
Date RW
Prozess- Physikali- PV Unit (SV,TV, |Process variable unit RW °C
variable sche Einheit | QV)
Bereich LRV/URV Eingabe des Kalibrierbereichs. RW LRV: 0
URV: 100
Apply values Wert, der dem 4- und dem 20 mA-Signal | M -
entsprechen soll, wird durch Anlegen
eines Eingangsw. zugewiesen
Dampfungs- | AO Damping Ansprechzeit der Prozessvariablen zwi- | RW 8s
zeit- schen 0 und 100 Sekunden einstellen.
konstante
Dampfungs- | AO Damp Point | % des Ausgangsbereichs einstellen. RW 0%
punkt Wenn die Abweichung gréRer als der
eingestellte Wert ist, wird der Damp-
fungsvorgang nicht durchgefiihrt.
Variablen- PVis (SV, TV, Sensor1, Terminal, Sensor1-Terminal (fur | RW PV: Sensor1
einstellung | QV) einzelnen Eingang) SV: Terminal
Sensor2, Sensor1-Sensor2, Sen- TV: Terminal
sor2-Sensor1, Average, Sensor2-Termi- QV: Terminal
nal: (fir doppelte Eingange)
Sensor backup
Sensor1 Typ Sensor1 |set Sns1 Probe | Sensortyp und Anzahl der Leiter einstel- |M
Konfiguration |und Leiter len.
Typ Sensor1 | Sns1 Probe Type | Typ Sensor1 R Pt100
Leiter Sen- | Sns1 Wire Anzahl der Leiter fir Sensor1 R 3 Wire
sor1
Einheit Sen- | Sns1 Unit °C, K,°F, °R, mV oder Ohm RW °C
sor1
Dampfung Sns1 Damp Ansprechzeit von Sensor1 zwischen 0 RW 2s
Sensor1 und 100 Sekunden einstellen.
Anpassung |set Sns1 Diese Funktion ist nur verfligbar, wenn M
Sensor1 Matching die Option /CM1 spezifiziert wurde. Akti-
vieren oder deaktivieren.
Sns1 CVD Anpassungs-Koeffizient Sensor1 R
(RO, A, B, C,
Alpha, Delta,
Beta)
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. . . Erst-
Technische Daten Parameter Beschreibung Schreiben einstellung
Sensor2 Typ Sensor2 | set Sns2 Probe | Sensortyp und Anzahl der Leiter M
Konfiguration |und Leiter einstellen.
Typ Sensor2 | Sns2 Probe Type | Typ Sensor2 R Pt100
Leiter Sns2 Wire Anzahl der Leiter fir Sensor2 R 3 Wire
Sensor2
Einheit Sns2 Unit °C, K/°F, °R, mV oder Ohm RW °C
Sensor2 unit
Dampfung Sns2 Damp Ansprechzeit des Eingangs von RW 2s
Sensor2 Sensor1 zwischen 0 und 100 Sekunden
einstellen.
Anpassung |set Sns2 Diese Funktion ist nur verfigbar, wenn M
Sensor2 Matching die Option /CM1 spezifiziert wurde.
Aktivieren oder deaktivieren.
Sns2 CVD Anpassungs-Koeffizient Sensor2 R
(RO, A, B, C,
Alpha, Delta,
Beta)
Sensor- recover Sensor | Backup-Betrieb wiederherstellen. M
Backup Sensor Backup | Backup-Status anzeigen. R
State
Klemmen- Klemmen- Term Unit Auswahlen aus °C, K,°F oder °R RW °C
Temperatur temperatur-
einheit
Dampfung Term Damp Ansprechzeit der Klemmentemperatur RwW 2s
Klemmen zwischen 0 und 100 Sekunden
einstellen.
CJC- Set CJC Type M
Funktion CJC Type ,Internal CJC* fiir Temperatur oder R Internal CJC
~constant CJC* fir konstanten Wert
Fixed CJC Temp |Konstanten Wert mit der CJC-Funktion |R
Fixed CJC Unit | angeben. R
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Technische Daten Parameter Beschreibung Schreiben . Erst-
einstellung
Ausgang Sensor-Bur- | AO Sensor BO | Sensor-Burnout-Richtung auswahlen. RW High
nout-Aus- Dir
gang AO Sensor BO Wabhlen Sie ,mA" oder ,%". RwW
Unit
AO SensorBO | Wert zwischen 3,6 und 21.6 (mA) oder |RW
Usr Val —2,5 bis 110 % einstellen
Ausgang zu |AO Alarm Typ Zeigt die aktuelle Einstellung der Aus- R
CPU-Fehler gangsrichtung bei Hardware-Fehler, die
Uber den Schalter an der MAIN-Baugrup-
pe eingestellt wird
Burst-Modus | Burst Mode AUS oder EIN M Off
set Easy Burst Burst-Modus konfigurieren M
set Detailed Burst-Modus konfigurieren M
Burst
Burst Command |Cmd 1:PV M
Cmd 2:% range/current
Cmd 3:Dyn vars/current
Cmd 9:Device vars wistatus
Cmd33:Device vars
Cmd 48:Read Additional Device Status
Burst Variable Geratevariable fiir die Burst-Meldung M
Code Max. 4 Platze.
Update Period Aktualisierungsintervall fur Burst-Modus | M
Max Update Max. Aktualisierungsintervall fur M
Period Burst-Modus
Burst Msg Trig- | Ausldsemodus fur die Burst-Meldung, M
ger Mode LKontinuierlich® (,Continuous*), ,Fenster*
(,Window"), ,Steigend” (,Rising“) oder
»Fallend” (,Falling®)
Bei Anderung (,On-Change*)
Burst Trigger RwW
Class
Burst Trigger Einheit fir Burst-Auslésung RW
Units
Burst Trigger M
Level
Multi-Drop- | Poll addr 0 bis 63 RW 0
Modus Loop Current Aktiviert: 4 bis 20 mA-Ausgang RW Disabled
mode Deaktiviert: 4 mA fest
Display Display Disp1 Variable Auswahlen aus Tabelle 3.1. RW
auswahl Disp2 Variable | Auswihlen aus Tabelle 3.1. RW
% Display On/Off | ,ON" oder ,OFF* wahlen. RW
mA Display On/ | ,ON* oder ,OFF* wahlen. RW
Off
Bar Graph On/ +,ON“oder ,OFF* wahlen. RW
Off
exec Squawk Wabhlen Sie ,,On*“ (,Ein®), ,Off" (,Aus") M On
oder ,,Once* (,einmal).
Display-Auf- | Disp1 Decimal 0, 1, 2 oder 3 wahlen. RwW
I6sung Point
Disp2 Decimal RwW
Point
% Decimal Point RW
mA Decimal RW
Point
Display-Cy- | Display Cycle LHigh* (1,2 s), ,Mid“ (2,4 s) oder ,Low* RW Mid
klus (3,65)
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Technische Daten Parameter Beschreibung Schreiben einsEt::I::mg
Monitoring Prozessvari- | Sns1 Value™ Process variables R
able
Outputin % [PV % rnge % Ausgangsvariable R
OQutput in mA | Loop current 4 bis 20 mA-Ausgang, variabel R
Gerate- Sns1 Value Wert Sensor 1 R
variable S1-T Value Sensor1 — Terminal-Wert R
Term Value Terminal-Wert R
Sns2 Value Wert Sensor 2 R
S2-T Value Sensor2 — Terminal-Wert R
S1-S2 Value Wert Sensor1 — Sensor2 R
S2-S1 Value Wert Sensor2 — Sensor1 R
AV Value Durchschnittswert R
SnsBck Value Sensor-Backup-Wert R
Wartung Test-Output | exec Loop Test M
Selbst- exec Self Test M
diagnose enable Dev Var M
Sim
en/ds Dev Sts M
Sim
Status Log (0 Alarmprotokoll R
bis 9)
Sensor Max/Min | Max- und Min-Werte der Prozessvaria- |R
Log blen.
Operation Time | Betriebsdauer des Messumformers R
Schreib- Write protect R
schutz release WP M
Mode
set New pass- M
word
Anpassung Trimmen des | set Sensor1 (2) | Sensor-Eingangssignal einstellen. M
Sensors Trim
Trimmen des | set AO Trim 4 bis 20 mA-Ausgang anpassen. M
Analogaus-
gangs
Referenz- Distributor Yokogawa R
informationen Model R
Devid Gerate-ID R
Final asmbly Endmontagenummer RW
num
Universal rev HART 7 R
Fid dev rev Feldgeraterevision R
Software rev Softwarerevision R
Sns1(2) LSL Unterer Grenzwert flr Sensor1(2) R
Sns1(2) USL Oberer Grenzwert fiir Sensor1(2) R

*1:  Parameter hangt von der Zuordnung der
Prozessvariablen ab.
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Anhang A.

Installation von

sicherheitsgerichteten Systemen

AWARNUNG

Der Inhalt dieses Anhangs ist dem Sicherheitshand-
buch von exida.com entnommen und gilt speziell fir
YTA-Temperaturmessumformer, die in sicherheits-
gerichteten Systemen eingesetzt werden. Fiir den
Einsatz der YTA-Geréate in einer sicherheitsgerichteten
Umgebung (SIS = Safety Instrumented Systems) mus-
sen die hier aufgefiihrten Anweisungen und Ablaufe
unbedingt eingehalten werden, um die konstruktive
Sicherheitsintegritatsstufe des Messumformers auf-
rechtzuerhalten.

A1 Umfang und Zweck

Dieser Abschnitt gibt eine Ubersicht tiber die Vorsichts-
malnahmen, die der Anwender bei der Installation und
der Bedienung zu beachten hat, um die konstruktive
Sicherheitsintegritatsstufe des YTA flir den Einsatz in
einem sicherheitsgerichteten System (SIS) aufrechtzuer-
halten. Behandelte Themen sind Uberpriifung, Reparatur
und Austausch des Messumformers, Betriebssicherheit,
Lebensdauer, Einschrankungen beztiglich Umfeld und
Einsatzmdglichkeiten sowie Parametereinstellungen.

A11 Hardware- und Software-

Revisionen

Hardware-Revision Software-Revision

R1.03.01

S1

R1.04.01

A.2 Betrieb von YTA-Geraten in
einem sicherheitsgerichte-
ten System (SIS)

A.21 Sicherheits-Grenzfaktor

Geréte der Serie YTA haben einen Sicherheits-
Grenzfaktor von 10 %. Das bedeutet, dass interne
Komponentenfehler nur in die Geratefehlerrate
einbezogen werden, wenn der Fehler 10 % ubersteigt.

A.2.2

Das diagnostische Test-Intervall der Serie YTA betragt
weniger als 60 Sekunden und die Reaktionszeit (Zeit zur
Erkennung und Meldung eines Intervallfehlers) betragt
weniger als 2 Sekunden.

Reaktionszeit der Fehlerdiagnose

A23

Konfiguration

Stellen Sie die Bereiche und Einheiten tber das HART-
Konfigurationstool ein. Stellen Sie nach der Konfiguration
sicher, dass die Bereiche und Einheiten korrekt
eingestellt sind. Die Kalibrierung des YTA muss nach
dem Einstellen der Parameter durchgefiihrt werden.

A.24

Erforderliche

Parametereinstellungen

Folgende Parameter mussen eingestellt werden,

um die konstruktive Sicherheitsintegritatsstufe
aufrechtzuerhalten. Tabelle A.2.1 beschreibt die
Einstellung des Burnouts bei Hardware-Fehler und
die Einstellung des Hardware-Schreibschutzschalters.
Tabelle A.2.2 beschreibt die Parametereinstellung per

Software.

Tabelle A.2.1 Erforderliche Einstellungen des
Burnouts bei Hardware-Fehler und des
Hardware-Schreibschutzschalters

Technische Daten

Beschreibung

Schalter fir Burn-
out-Richtung bei
Hardware-Fehler

Festlegung, ob bei einem inter-
nen Fehler 2 21,6 mA oder < 3,6
mA ausgegeben werden sollen.

Schreibschutz-
schalter

Die Schreibfunktion sollte ge-
sperrt sein.

Tabelle A.2.2 Uber die Software einzustellende
Parameter

Parameter

Beschreibung

PVis

Auf Sensor1 oder Sensor 2
einstellen

Der eingestellte Sensor stellt den
Analogausgang dar.

AO Sensor BO Dir

Zur Festlegung, ob bei einem
Sensorausfall ,High* (21,6 mA
oder héher) oder ,Low* (3,6 mA
oder niedriger) ausgegeben
werden soll.

Sns1(2) Damp *1

Auf 0 Sekunden einstellen.
Nur die bei ,PV is* eingestellte
Sensordampfung.

AO Damping *1

Auf 10 Sekunden einstellen.

AQO Damp point *1

Dampfungsschwelle auf 100 %
einstellen.

Software write
protect *1

Legen Sie ein Passwort
Uber ,New password"” fest
und deaktivieren Sie die
Schreibfunktion.

*1:  Beider Software-Revision R1.03.01 oder friiher gibt es
keine Einstellungsbeschrankung.

Wenn AO 10 Sekunden betragt, betragt die
Sicherheitsreaktionszeit in Anbetracht des Sicherheits-
Grenzfaktors 25 Sekunden.
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A.2.5 Uberpriifung

Das Ziel der Uberpriifung ist es, Fehler innerhalb des
Messumformers zu erkennen, die von der Diagnose-
Funktion des Messumformers nicht erkannt werden.
Besonderes Augenmerk gilt jenen Fehlern, durch die das
Gerat die Sicherheitsmerkmale fiir die Anwendung in
einer sicherheitsgerichteten Umgebung verlieren kénnte.
Fir die Uberpriifungsmethode siehe Tabelle A.2.3.

Die Haufigkeit der Prifungen (bzw. die Prifintervalle)
sind in den Betriebssicherheitsberechnungen fiir die
sicherheitsgerichteten Anwendungen, in denen der
YTA eingesetzt wird, festzulegen. Die tatsachlichen
Uberpriifungen sind jedoch haufiger oder mindestens
genauso haufig, wie in den Berechnungen zur
Betriebssicherheit festgelegt, durchzufiihren,

um den Anforderungen zum Betrieb in einer

Tabelle A.2.3 Uberpriifung

sicherheitsgerichteten Umgebung zu genugen.

Die nachstehend genannten Tests missen im

Rahmen einer Uberpriifung durchgefiihrt werden.

Die Ergebnisse der Uberpriifung miissen als Teil des
Managementsystems zur Anlagensicherheit dokumentiert
werden. Aufgetretene Fehler sollten umgehend
Yokogawa gemeldet werden.

Das Personal, das die Uberpriifungen vornimmt, sollte
in der Bedienung von Geraten fiir die Anwendung in
sicherheitsgerichteten Systemen ausgebildet sein und
Uber Kenntnisse in Bezug auf Umgehungsverfahren,
die Wartung der Temperaturmessumformer der Serie
YTA und die unternehmensinternen Verfahren zum
Anderungsmanagement verfiigen.

vorhandene Abschaltfunktionen zu umgehen.

2. Ubermitteln Sie einen HART-Befehl an den
Messumformer, um den Strom-Ausgangswert
auf den Hochalarm festzusetzen und
Uberpriifen Sie, ob der analoge Stromausgang
diesen Wert erreicht.

3. Ubermitteln Sie einen HART-Befehl an den
Messumformer, um den Strom-Ausgangswert
auf den Tiefalarm festzusetzen und Uberprifen
Sie, ob der analoge Stromausgang diesen
Wert erreicht.

4.Rufen Sie auf dem HART-Kommunikations-
mittel die detaillierten Informationen zum
Geratestatus auf, um sicherzustellen, dass
im Messumformer keine Fehleralarme oder
Warnzustande bestehen.

5.FUhren Sie eine Plausibilitatskontrolle
der Sensorwerte durch, indem Sie diese
mit Werten vergleichen, die mit einem
unabhangigen System (z. B. durch direkte
Uberwachung eines BPCS-Wertes) gewonnen
bzw. geschéatzt wurden.

6. Stellen Sie den urspriinglichen Messkreis
wieder her.

7.Heben Sie die Umgehung der Sicherheits-
SPS wieder auf und stellen Sie den normalen
Betrieb wieder her.

Testverfahren Erforderliche Erwartetes Anmerkungen
Werkzeuge Ergebnis
Schleifenpriifung des Analogausgangs: » Handterminal Abdeckung des Der Ausgang muss
1.Umgehen Sie die Sicherheits-SPS oder (Ppig;uengﬂarzntges giﬁgﬁﬁggew:;dzgégm
fihren Sie weitere Malnahmen durch, um Uberpriifung)* der Messumfor’mer

das korrekte Signal
Siehe Tabelle A.2.4 | Gbertragt.
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Schleifenpriifung des Analogausgangs und
Temperaturpriifung anhand bestimmter Werte:

1.Umgehen Sie die Sicherheits-SPS oder
fuhren Sie weitere MalRnahmen durch, um
vorhandene Abschaltfunktionen zu umgehen.

2.Fihren Sie die Schleifenprifung des
Analogausgangs durch.

3. Uberpriifen Sie die Messung fiir zwei
Temperaturpunkte.

4.Fihren Sie eine Plausibilitatskontrolle der
Gehausetemperatur durch.

5. Stellen Sie den urspriinglichen Messkreis
wieder her.

6. Heben Sie die Umgehung der Sicherheits-
SPS wieder auf und stellen Sie den normalen
Betrieb wieder her.

* Handterminal

Abdeckung des Der Ausgang muss
Prifumfangs Uberwacht werden, um
(Erweiterte sicherzustellen, dass
Uberpriifung)* der Messumformer

das korrekte Signal
Siehe Tabelle A.2.4 | Gbertragt.

Website-Adresse: http://www.yokogawa.com/fld/

Fur Einzelheiten zur Abdeckung des Priifungsumfangs, sieche FMEDA-Berichte in Tabelle A.2.4.

Tabelle A.2.4 Beziehung zwischen Fertigungsmonat und Abdeckung des Priifumfangs

Herstellungsmonat FMEDA.-
Berichtsnummer

Abdeckung des Priifumfangs
Abgekiirzte Uberpriifung

Abdeckung des Priifumfangs
Erweiterte Uberpriifung

Bis 05/2020
YEC 15-10-041 R0O01 V3R7[YTA710],
YEC 15-10-041 R002 V1R6[YTA610]

Fir TC-Eingang: 61 %
Fir RTD-Eingang: 69 %

Fir TC-Eingang: 86 %
Fir RTD-Eingang: 86 %

Ab 06/2020
YEC 15/10-041 R001 V4R4
[YTA710/YTAG10]

Fur TC-Eingang: 66 %
Fir RTD-Eingang: 69 %

Fir TC-Eingang: 85 %
Fir RTD-Eingang: 86 %

A.2.6 Reparatur und Austausch

Wenn eine Reparatur des YTA bei laufendem
Prozessbetrieb durchgefiihrt werden soll, ist fur die
Dauer der Reparatur eine Umgehung (Bypass) des
Gerats einzurichten. Zu diesem Zweck sind geeignete
Umgehungsverfahren einzurichten.

Im unwahrscheinlichen Fall eines Fehlers des YTA sollte
dieser sofort Yokogawa gemeldet werden.

Wird der YTA ausgetauscht, sind die Anweisungen in der
Bedienungsanleitung zu befolgen.

Das Personal, das Reparatur oder Austausch des YTA
durchflihrt, muss dafiir ausreichend geschult sein.

A.2.7 Hochfahrzeit

Der YTA erzeugt innerhalb von 7 Sekunden nach dem
Einschalten ein giiltiges Signal.

A.2.8 Firmware-Updates

Falls Updates der Firmware bendétigt werden, erfolgt die
Aktualisierung im Werk des Herstellers. In diesem Fall
ist der Hersteller fur den Austausch verantwortlich. Eine
Aktualisierung der Firmware durch den Anwender ist
nicht vorgesehen.

A.29 Zuverlassigkeitsdaten

Ein detaillierter Fehler- und Analysebericht (FMEDA =
Failure Mode, Effects, and Diagnostics Analysis) mit

samtlichen Fehlerquoten und Fehlerméglichkeiten kann
von Yokogawa angefordert werden.

Der YTA st zertifiziert bis zu SIL2 fir den Einsatz in
einer Einzelkonfiguration (1001), abhangig von der
PFDavg- bzw. PFH-Berechnung der kompletten
sicherheitsorientierten Funktion.

Der Entwicklungsprozess des YTA ist bis SIL3

zertifiziert und erlaubt den redundanten Einsatz des
Messumformers bis zu dieser Sicherheitsintegritatsstufe,
abhangig von der PFDavg- bzw. PFH-Berechnung der
kompletten sicherheitsorientierten Funktion.

Beim Einsatz des Messumformers in redundanter
Konfiguration wird die Verwendung eines Ausfallfaktors
(B--Faktor) von 5 % fiir den gleichzeitigen Ausfall beider
Gerate empfohlen. Richtet der Anlagenbetreiber jedoch
besondere MalRnahmen wie Mitarbeiterschulungen
bezuglich Gerateausfall und detaillierte
Wartungsverfahren ein, um einen solchen gleichzeitigen
Ausfall beider Gerate zu vermeiden, kann mit einem
gemeinsamen Ausfallfaktor von 2 % gerechnet werden.
*: Fur Einzelheiten zu PFDavg, sieche FMEDA-Berichte in

Tabelle A.2.4.
Website-Adresse: http://www.yokogawa.com/fld/

A.2.10 Grenzwerte fiir die Lebensdauer

Die zu erwartende Lebensdauer des YTA betragt
50 Jahre. Die im FMEDA-Bericht aufgefihrten
Zuverlassigkeitsdaten sind nur fur diesen
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Zeitraum giiltig. Die Ausfallraten des YTA kdnnen
irgendwann nach diesem Zeitraum ansteigen.
Zuverlassigkeitsberechnungen basierend auf

den im FMEDA-Bericht aufgefiihrten Daten fiir
Lebensdauern des YTA tber 50 Jahre hinaus kdnnen
zu optimistische Ergebnisse liefern, d. h. die berechnete
Sicherheitsintegritatsstufe wird nicht erreicht.

A.2.11 Umgebungsbezogene Grenzwerte

Die Umgebungsgrenzwerte des YTA sind in der
Bedienungsanleitung IM 01C50G01-01DE-E angegeben.

A.2.12 Anwendungsgrenzen

Die Anwendungsgrenzen des YTA sind in der
Bedienungsanleitung IM 01C50G01-01DE-E
angegeben. Wird der Messumformer auf3erhalb der
Anwendungsgrenzen eingesetzt, werden die in A.2.9
aufgefiihrten Zuverlassigkeitsdaten ungiiltig.

A.3 Begriffe und Definitionen

FMEDA Failure Mode Effects and Diagnostic

Analysis = Fehler-, Diagnose- und

Analysebericht

SIF Safety Instrumented Function =
Sicherheitsorientierte Funktion

SIL Safety Integrity Level =
Sicherheitsintegritatsstufe

SIS Safety Instrumented System =
Sicherheitsinstrumentiertes System —
Umsetzung von einer oder mehreren
sicherheitsorientierten Funktionen
Ein SIS besteht aus einer beliebigen
Kombination von Sensor(en), Logik-
Solver(n) und Endelement(en).

SLC Safety Lifecycle = Sicherheits-

Lebenszyklus

Ein Zustand, in dem die Gefahrdung von

Personen ausgeschlossen ist

Funktionale Sicherheit
Die Fahigkeit eines Systems, Vorgange
auszufiihren, die nétig sind, um einen
vorgegebenen Sicherheitszustand
von unter der Kontrolle des Systems
stehenden Geraten/Maschinen/
Apparaten/Anlagenteilen zu erreichen
oder aufrechtzuerhalten.

Grundsicherheit
Gerate mussen grundséatzlich so
entworfen und hergestellt werden, dass sie
maogliche Gefahren und Personenschaden
wie etwa die Verletzung von Personen
durch elektrische Schldge und andere
Gefahren sowie daraus resultierende
Explosionen und Brande verhindern. Der
Schutz muss unter allen Zustanden des
Normalbetriebs und bei Auftreten von
Einfachfehlern aufrechterhalten bleiben.

Sicherheit

Verifizierung Der Nachweis in jeder Phase des
Lebenszyklus, dass die (Ausgabe)
Ergebnisse jeder Phase die durch die
Eingaben in jeder Phase festgelegten
Ziele und Anforderungen erfiillen. Die
Verifizierung erfolgt tblicherweise durch
Analyse, Tests oder beides.
Der Nachweis, dass das/die
sicherheitsgerichtete(n) System(e)
oder die Kombination von
sicherheitsgerichteten Systemen
mit externen risikomindernden
Einrichtungen in jeder Beziehung den
sicherheitstechnischen Vorgaben
entspricht. Die Validierung erfolgt
Ublicherweise durch Funktionsprifungen.
Sicherheitsbewertung
Eine Untersuchung, um auf der Grundlage
von Nachweisen zu einer Beurteilung der
durch die sicherheitsorientierten Systeme
erreichten Sicherheitsintegritatsstufe zu
gelangen.

Validierung

Weitere Abkulrzungen und Definitionen von Begriffen,
die in der Sicherheitstechnik verwendet werden und
Beschreibungen von sicherheitsgerichteten Systemen
finden Sie in IEC 61508-4.
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Revisionsubersicht

YTA610 und YTA710
Temperaturmessumformer (HART-Protokoll)

® Titel

® Handbuch Nr.:

IM 01C50T01-02DE-E

Aus- Datum Seite Uberarbeitete Punkte
gabe
1. Juni 2016 — Neuverdffentlichung
2. Okt. 2016 — YTA610 hinzugefigt.
— Anderungen der Bedienungsanleitung 16-045 und 16-039 eingepflegt
3-3,3-4 Hinweis *2 hinzugefigt
3-11 Einen Fall zum 2-Eingangs-Modell hinzugefugt
Hinweis *1 hinzugefligt
4-2,4-3 Hinweis *1 hinzugefigt
4-4 Hinweis *3 hinzugefugt
4-5,4-6 Hinweis ,nur bei YTA710“ hinzugefiigt
4-7,4-8 Hinweis *1 hinzugefigt
4-9 Hinweis *1 hinzugefiigt
A-1 Anhang A hinzugefigt
3. Marz 2017 3-11 *1 gel6scht
A-2 FMEDA-NT. fur YTA710 geandert
A-3 FMEDA-NT. fir YTA610 hinzugefiigt
4. Aug. 2019 3-12 Abb. 3.2 gedndert
3-13 HINWEIS geandert
3-14 Hinweis hinzugefligt
3-15 Hinweis ,VORSICHT* hinzugefiigt
3-17 Hinweis hinzugefiigt
3-18 Hinweis ,VORSICHT* hinzugefiigt
3-24, 3-25 | 3.5.16 hinzugeflgt
4-3 *2 und *3 hinzugefiigt
4-4 *4 hinzugefiigt
A-1 Anhang A geéndert
5. Juni 2020 A-1 Anhang A geandert
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