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Introduccion

Gracias por comprar el Controlador con indicador digital UT35A/UT32A.

Esta guia de funcionamiento describe las operaciones basicas del UT35A/UT32A.

La guia se proporcionara al usuario final de este producto.

Asegurese de leer esta guia de funcionamiento antes de utilizar el producto para

garantizar un funcionamiento adecuado.

Para obtener los detalles de cada funcion, consulte el manual electrénico. Antes de

utilizar el producto, consulte la tabla de Modelo y cédigos de sufijos para asegurarse

de que el producto entregado coincida con el modelo y los cédigos de sufijos que

usted ordend. Ademas verifique que los siguientes elementos se incluyan en el pa-

quete.

« Controlador con indicador digital (el modelo que ordend)............ccceeevrerrenenenes x1

+ Juego de abrazaderas

« Etiqueta de la unidad (L4502VZ).

+ Etiqueta del tag (L4502VE) .

* Guia de funcionamiento (este dOCUMENTO).......c.cvvvvemcvrurireririe s x6 (tamafio A3)
(Instalacién y cableado, Ajustes iniciales, Funcionamiento y Pardmetros)

® Destinatarios

Esta guia esta dirigida al siguiente personal:

* Ingenieros responsables de la instalacion, el cableado y el mantenimiento del equi-
po.

+ Personal responsable del funcionamiento normal diario del equipo.

1. Precauciones de seguridad

En el instrumento se utiliza el siguiente simbolo. Indica la posibilidad de lesiones
para el usuario o dafios para el equipo, y significa que se debe consultar el manual
del usuario para obtener instrucciones especiales. El mismo simbolo se utiliza en el
manual del usuario en paginas que el usuario necesita consultar, junto a los térmi-
nos “ADVERTENCIA” o “PRECAUCION”.

Advierte sobre acciones o condiciones que podrian causar lesio-
nes serias o graves al usuario e indica precauciones que se deben

tomar para evitar que ocurran.
ADVERTENCIA

Advierte sobre acciones o condiciones que podrian causar lesio-
nes al usuario, o dafos al instrumento o materiales e indica pre-

1\ cauciones que se deben tomar para evitar que ocurran.
PRECAUCION

CA
CA/CC

El equipo esta totalmente protegido por aislamiento doble o aislamiento reforza-
do.

Terminal conectado a tierra funcional
(No utilice este terminal como terminal conectado a tierra protector).

Nota

Identifica informacion importante necesaria para operar el instrumento.

i [E]e] ¢

B Advertencia y descargo de responsabilidad

(1) YOKOGAWA no otorga garantias en relacion con este producto, a excepcion de
aquellas estipuladas en la GARANTIA que se proporciona por separado.

(2) EI producto se proporciona tal como esta. YOKOGAWA no asume responsabili-
dad alguna ante cualquier persona o entidad por cualquier pérdida o dafio, direc-
to o indirecto, que surja del uso del producto o de cualquier defecto impredecible
del mismo.

B Seguridad, proteccion y modificacion del producto

(1) Con el fin de proteger el sistema controlado por este producto y el producto en
si, y para garantizar el funcionamiento seguro, cumpla con las precauciones de
seguridad que se describen en el manual del usuario. El uso del instrumento de
una manera diferente a la que aqui se describe, puede afectar las funciones del
producto y las caracteristicas de proteccion inherentes al dispositivo. No asumi-
mos responsabilidad alguna por la seguridad, ni por la calidad, el rendimiento o
la funcionalidad del producto, en caso de que los usuarios no cumplan con estas
instrucciones al operarlo.

(2) La instalacién de circuitos de seguridad y/o proteccién con relacién a un des-
cargador de rayos, el equipo de proteccion para el sistema controlado por el
producto o el producto en si mismo, el disefio infalible o a prueba de fallas de un
proceso o linea que use el sistema controlado por el producto o el producto en si
mismo, y/o el disefio o la instalacién de otros circuitos de seguridad o proteccion
se deben implementar adecuadamente de conformidad con lo que el cliente esti-
pule necesario.

(3) Asegurese de utilizar repuestos aprobados por YOKOGAWA cuando reemplace
piezas o insumos.

(4) Este producto no esta disefiado o fabricado para ser usado en aplicaciones criti-
cas que amenacen o afecten directamente vidas humanas. Dichas aplicaciones
incluyen equipos de energia nuclear, dispositivos que utilizan radioactividad, ins-
talaciones ferroviarias, equipos de aviacion, instalaciones de navegacién aérea,
instalaciones de aviacion y equipo médico. De ser utilizado de esa forma, es res-
ponsabilidad del usuario incluir en el sistema dispositivos y equipo adicionales
que garanticen la seguridad del personal.

(5) La modificacion del producto esta terminantemente prohibida.

.|

® Suministro de energia
Asegurese de que el voltaje del suministro del instrumento co-
incida con el voltaje de suministro de energia antes de que la

ADVERTENCA  gnergia esté ENCENDIDA.

® No utilizar en una atmésfera con riesgo de explosién
No opere el instrumento en lugares con gases o vapores com-
bustibles o explosivos. El funcionamiento en tales entornos
constituye un riesgo extremo para la seguridad. El uso del ins-
trumento en entornos con altas concentraciones de gas corrosi-
vo (H,S, SOy, etc.) durante periodos prolongados puede causar
fallas.

® No retire la unidad interna
La unidad interna sélo debe ser retirada por el personal de ser-
vicio de YOKOGAWA. En el interior hay piezas con alto voltaje
peligroso. Tampoco intente reemplazar el fusible usted solo.

® Daios a la estructura protectora
El funcionamiento del instrumento de una manera no especifica-
da en el manual del usuario puede dafar su estructura protecto-
ra.

.|

Este instrumento es un producto de clase A EMC. En un entorno
domeéstico este producto puede causar interferencia radioeléctrica,

2\ en cuyo caso, el usuario debe tomar las medidas adecuadas.
PRECAUCION

2. Modelo y codigos de sufijos

m UT35A

[Estilo:S1]

Codigo
Modelo Cadigo de sufijo de sufijo
opcional

Descripcion

Controlador indicativo digital (provisto con salida
de retransmision o suministro de energia de bucle
15 VCD, 2 DIs y 3 DOs) (Suministro de energia:
100-240 V CA)

UT35A

Tipo 1: -0 Tipo estandar
Control -1 Tipo proporcional a la posicién
basico 2 Tipo calentamiento/ventilacion
0 Ninguna
Tipo 2: — —
Funci 1 2 DIs adicionales y 2 DOs adicionales
unciones
2 5 Dls adicionales y 5 DOs adicionales
0 Ninguna
Tio 3 1 Comunicacion RS-485 (Méax. 38,4 kbps, de 2 hilos/4 hilos)
ipo 3: —— — -
Redes abiertas 2 Comunicacion Ethernet (con funcion gateway serial)
3 Comunicacién CC-Link
4 Comunicacion PROFIBUS-DP
-1 Inglés
Idioma de visualizaciéon |2 Aleman
(*1) (Nota) -3 Francés
-4 Espafiol

Blanco (Gris claro)
1 Negro (Gris carbon claro)
Codigo fijo -00 Siempre "-00"

Color de la caja (Nota)

ILP Suministro de energia de bucle 24 VCD (*2)
L . . HA Alarma de interrupcién de calentador (*3)
Codigos de sufijo opcionales — -
/DC Suministro de energia 24 V CA/ CD
ICT Revestimiento (*4)

*1: La guia se puede visualizar en inglés, aleman, francés y espafiol.

*2: Se puede especificar la opcion /LP en la combinacion del codigo Tipo 2 (“0” 0 “1”) y el cédigo
Tipo 3 (“0” 0 “1”).

*3: La opcién /HA se puede especificar cuando el cédigo Tipo 1 es “-0” 0 “-2".

*4: Cuando se especifica la opcion /CT, el UT35A no cumple con los estandares de seguridad (UL
y CSA)y la marca CE.

Nota: El ultimo digito del codigo del idioma de visualizacion (-x0) se ha cambiado por el codigo de

color de la caja.

3. Como instalar

B Ubicacion de la instalacion

El instrumento se debe instalar en ubicaciones en interiores que cumplan las si-
guientes condiciones:
* Panel de instrumentos
Este instrumento esta disefiado para ser montado en un panel de instrumentos.
Monte el instrumento en un lugar donde sus terminales no se toquen involuntaria-
mente.
* Lugares bien ventilados
Monte el instrumento en lugares bien ventilados pare evitar que la temperatura

m UT32A interna del instrumento se eleve.
Estilo:S1 Sin embargo, asegurese de que las partes del terminal no estén expuestas al
[Estilo:S1] viento. La exposicion al viento puede causar el deterioro de la precision del sensor
o . Codigo L de temperatura. Para montar controladores con indicadores mdltiples, consulte
AEEED Codigo de sufijo :e:izfr?:; DI las dimensiones exteriores y las dimensiones de corte del panel que se detallan
B Controlador indicativo digital (provisto con salida de a continuacion. Si monta otros instrumentos adyacentes al instrumento, respete
UT32A retransmision o suministro de energia de bucle 15 _estas dimensiones de corte del panel para que haya suficiente espacio entre los
VCD, 2 DIs y 3 DOs) (Suministro de energia: 100-240 instrumentos.
V CA) * Lugares con escasa vibracion mecanica
Tipo 1: -0 Tipo estandar Instale el instrumento en una ubicacién sujeta a escasa vibracion mecanica.
Control -1 Tipo proporcional a la posicion ¢ Ubicacion horizontal
basico 2 Tipo calentamiento/ventilacién Monte el instrumento de forma horizontal y aseglrese de que esta nivelado, sin
0 Ninguna inclinacion hacia la derecha ni hacia la izquierda.
Tipo 2: 1 comunicacién RS-485
Funciones (Méax. 38,4 kbps, de 2 hilos / 4 hilos)
2 2 Dls adicionales y 2 DOs adicionales Panel frontal = L /Mantenga este angulo
Tipo 3: 0 Ni del [~ gentro de los 30°
Redes abiertas inguna controlador : : ;
-1 Inglés i ; i}
Idioma de visualizacién (*1)|-2 Aleman 30 *;]4_5:;27:;;?”0[ del
(Nota) -3 Francés i
-4 Espafiol
. Blanco (Gris claro) Nota
Color de la caja (Nota) - -
1 Negro (Gris carbon claro) . . X ., )
Cédigo filo 00 Siempre ™-00" Si se mueve el instrumento desde una ubicacién con temperatura y humedad bajas
— - " a un lugar con temperatura y humedad elevadas, o si la temperatura cambia rapida-
ILP Suministro de energia de bucle 24 VCD (*2) .. .
- ” " mente, puede haber condensacion. Ademas, en el caso de entradas para termopar,
L . . HA Alarma de interrupcion de calentador (*3) . L L . L . . A
Codigos de sufijo opcionales — - pueden ocurrir errores de medicion. Para evitar tal situacion, deje el instrumento en
/IDC Suministro de energia 24 V CA/ CD e . . .
— el nuevo entorno a las condiciones del ambiente por mas de 1 hora antes de utilizar-
ICT Revestimiento (*4) o

*1:  La guia se puede visualizar en inglés, aleman, francés y espariol.

*2:  Laopcion /LP se puede especificar en la combinacién del cédigo Tipo 1 ("-0" o bien "-1") y
el codigo Tipo 2 ("0" o bien "1"). Ademas, cuando el cédigo Tipo 2 es "1", la comunicacion
RS-485 es un sistema de dos hilos.

*3:  Laopcién /HA se puede especificar cuando el cédigo Tipo 1 es “-0” 0 “-2”.

*4:  Cuando se especifica la opcién /CT, el UT35A no cumple con los estandares de seguridad
(ULy CSA)y la marca CE.

Nota: El ultimo digito del cédigo del idioma de visualizacion (-x0) se ha cambiado por el coédigo de
color de la caja.

B Accesorios (se venden por separado)

El siguiente accesorio se vende por separado.
+ Software de ajuste de parametro LL50A

| Modelo |
[LLsoa [-00

Cadigo de sufijo | Descripcion |
|Software de ajuste de parametros |

 Cubierta del terminal
Para UT35A: Modelo UTAP001; Para UT32A: Modelo UTAP002
* Manual del usuario (tamafio A4)
Nota: el Manual del usuario se puede descargar desde un sitio web.
» Manual del usuario (CD-ROM):, Modelo: UTAPO03
Nota: contiene todos los manuales.

B Directiva 2002/96/EC sobre residuos de aparatos
eléctricos y electronicos (RAEE)

A continuacion encontrara una explicacion acerca de cémo desechar este producto
segun la Directiva 2002/96/EC sobre residuos de aparatos eléctricos y electrénicos
(RAEE). Esta directiva sélo es valida en la UE.

Referencias

Este producto cumple con el requisito de referencia de la Directiva
RAEE (2002/96/EC).

Esta referencia indica que no se debe desechar este producto
eléctrico o electrénico junto con los residuos domésticos del hogar.

Categoria del producto

En lo que respecta a los tipos de equipos en el Anexo 1 de la directiva RAEE, este
producto se clasifica como un “Instrumento de supervision y control”. No lo deseche
junto con los residuos domésticos del hogar. Para desechar productos en la UE,
comuniquese con la oficina local de Yokogawa Europe B. V.

No monte el instrumento en las siguientes ubicaciones:

En exteriores

Lugares con luz solar directa o cerca de un calentador

Instale el instrumento en un lugar con temperaturas estables cercanas a una tem-

peratura promedio de 23 °C. No lo monte en lugares con luz solar directa o cerca

de un calentador. Al hacerlo, afectara negativamente la unidad interna.

Ubicaciones con cantidades importantes de gases aceitosos, vapor, hume-

dad, polvo y gases corrosivos

La presencia de gases aceitosos, vapor, humedad, polvo o gases corrosivos afec-

ta negativamente al instrumento. Al hacerlo, afectara negativamente al instrumen-

to.

« Areas cerca de fuentes generadoras de campos electromagnéticos

No coloque imanes ni herramientas que generen magnetismo cerca del instrumen-

to. Si el instrumento se utiliza en ubicaciones cercanas a una fuente generadora

de campos electromagnéticos fuertes, el campo magnético puede causar errores

de medicion.

Lugares en los que resulta dificil ver la pantalla

El instrumento utiliza un LCD para la unidad de visualizacién y éste puede ser di-

ficil de ver desde angulos extremadamente oblicuos. Monte el instrumento en una

ubicacion donde pueda ser visto tanto como sea posible desde el frente.

« Areas cercanas a articulos inflamables
No coloque el instrumento directamente sobre superfi-
cies inflamables por ninglin motivo. Si tal circunstancia
es inevitable y el instrumento debe colocarse cerca un
articulo inflamable, provéalo de un blindaje hecho de
acero enchapado de 1,43 mm de espesor o de acero
sin enchapar de 1,6 mm de espesor con un espacio de
al menos 150 mm entre éste y el instrumento en la par-
te superior, la inferior y a ambos lados.

« Areas susceptibles de ser salpicadas con agua

Asegurese de que el suministro de energia para el controlador esté APA-
GADO antes de instalarlo en el panel para evitar una descarga eléctrica.

ADVERTENCIA

YOKOGAWA ¢

YOKOGAWA ELECTRIC CORPORATION
Network Solutions Business Division
2-9-32, Naka-cho Musashino-shi, Tokyo 180-8750 JAPAN

YOKOGAWA EUROPE B.V.
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B Montaje de la unidad principal del instrumento

Proporcione una hoja de acero del panel de instrumentos de 1 a 10 mm de espesor.
Luego de realizar el orificio de montaje en el panel, siga el procedimiento que se
describe a continuacién para instalar el controlador:

1) Inserte el controlador en el orificio desde el frente del panel de manera de que el
tablero del terminal en la parte posterior se encuentre en el lado mas alejado.

2) Coloque las abrazaderas en su lugar encima y por debajo del controlador como
se muestra en la figura a continuacion, luego apriete los tornillos de las abraza-
deras. Tenga cuidado de no apretarlos demasiado.

Abrazadera

%:/ (tornilleria de montaje

'~ superior)
~

T

_ - Tablero de terminales

Direccion para insertar
el controlador

Inserte el controlador
en la abertura

ubicada en el frente
del panel. Inserte un destornillador en las
abrazaderas para ajustar los
tornillos.

Par de apriete
Abrazadera adecuado: 0,25 N*m

(tornilleria de montaje inferior)

¢ Apriete los tornillos con un par de apriete adecuado dentro de
0,25 Nem. De lo contrario, podria ocasionar la deformacion de la
- caja o daiios a la abrazadera.
PRECAUCION Asegurese de que no entren materiales extrafios dentro del ins-
trumento a través de las rendijas de la caja.

B Dimensiones exteriores y dimensiones de corte del panel

UT35A Unidad: mm

96 11 65
| :grazadera Cubierta de terminales

(i
91,6
94,6
105,2

\_Abrazadera

1a 10 mm (espesor del panel)
* Montaje general * Montaje adyacente, lado a lado
min.: 117 | [(N-1)x96+92] '3° |

—

92+98

se van a instalar.
Sin embargo, se aplica el valor medido si N25.

“N” se refiere al nUmero de controladores que

Tolerancia normal:
x(valor de JIS B 0401-1998 clase de tolerancia IT18)/2

Unidad: mm

Abrazadera cypigrta de terminales
20

UT32A
11 65

91,6
94,6
105,2

L e

=

\Abrazadera

1 a 10 mm (espesor del panel)

* Montaje general
min.: 70

* Montaje adyacente, lado a lado
| [(N-1)x48+45] 38 |

(53) min.: 145
1 “N” se refiere al nimero de controladores que
924-8,8_4. + se van a instalar.
Sin embargo, se aplica el valor medido si N=5.
Tolerancia normal:
4509 25 .
(25) +(valor de JIS B 0401-1998 clase de tolerancia IT18)/2

4. Especificaciones de hardware

Este instrumento es para la Categoria de medicion | (CAT.l). No lo
utilice para mediciones en lugares pertenecientes a las Categorias
de medicion I, lll y IV.

ADVERTENCIA

Cable IV de
entrada

i T

Tomacorriente
O

Cableado mtenorl

TR,

Categoria Categ_or_le ¢ Descripcion Comentarios
medicion
Para mediciones efectuadas en circuitos que
CAT.I no estan conectados directamente a la linea de -
alimentacion.
Para mediciones efectuadas en circuitos Electrodomésticos, equipos
] CAT.II directamente conectados a la instalacién de ortatiles, etc » equip
bajo voltaje. P U
Para mediciones efectuadas en la instalacion | Tablero de distribucion,
Ll CAT.II i N
del edificio. disyuntor, etc.
v CATIV Para mediciones efectuadas en la fuente de la |Hilo aéreo, sistemas de
: instalacion de bajo voltaje. hilos, etc.

B Especificaciones de entrada

eEntrada universal (Equipada como estandar)

* Numero de entradas: 1
« Tipo de entrada, rango del instrumento y exactitud de la medicion: consulte la ta-

bla a continuacién,

Exactitud

+0,1% del rango del instrumento 1 digito
para 0 °C o mas

+0,2% del rango del instrumento 1 digito
para menos de 0 °C

+2% del rango del instrumento +1 digito
para menos de -200,0 °C del termopar K
+1% del rango del instrumento +1 digito
para menos de -200,0 °C del termopar T

+0,15% del rango del instrumento +1
digito para 400 °C o mas

+5% del rango del instrumento +1
digito para menos de 400 °C

+0,15% del rango del instrumento +1
digito

+0,1% del rango del instrumento +1 digito
+0,25% del rango del instrumento +1
digito para menos de 0 °C

+0,1% del rango del instrumento 1 digito
para 0 °C o mas

+0,2% del rango del instrumento 1 digito
para menos de 0 °C+1,5% del rango del
instrumento +1 digito para menos de
-200,0 °C del termopar E.

+0,2% del rango del instrumento +1
digito (Nota 2)

+0,1% del rango del instrumento 1 digito

+0,5% del rango del instrumento 1 digito
para 800 °C o mas

No se garantiza la exactitud para menos
de 800 °C.

+0,2% del rango del instrumento +1 digito

+0,1% del rango del instrumento +1 digito
(Nota 1)

+0,1% del rango del instrumento +1 digito

+0,1% del rango del instrumento +1 digito
(Nota 1)

+0,1% del rango del instrumento +1 digito

. Rango del instrumento
Tipo de entrada
°C °F
-270,0° a 1370,0 °C [-450,0° a 2500,0 °F
K -270,0° a 1000,0 °C |-450,0° a 2300,0 °F
-200,0° a 500,0 °C [-200,0° a 1000,0 °F
J -200,0° a 1200,0 °C |-300,0° a 2300,0 °F
T -270,0° a 400,0 °C | -450,0° a 750,0 °F
0,0°a400,0 °C -200,0° a 750,0 °F
B 0,0°a1800,0 °C 32°a 3300 °F
S 0,0°a1700,0 °C 32°a 3100 °F
R 0,0°a1700,0 °C 32°a3100 °F
Termo- N -200,0° a 1300,0 °C |-300,0° a 2400,0 °F
par
E -270,0° a 1000,0 °C |-450,0° a 1800,0 °F
L -200,0° 2 900,0 °C [-300,0° a 1600,0 °F
-200,0° a 400,0 °C | -300,0° a 750,0 °F
V]
0,0°a400,0°C (-200,0°a 1000,0 °F
w 0,0° a2300,0 °C 32°a 4200 °F
Platinel 2 | 0,0°a1390,0°C | 32,0° a 2500,0 °F
PR20-40 0,0°a1900,0 °C 32° a 3400 °F
W97Re3- o o o o
W75Re25 0,0° a2000,0 °C 32° a 3600 °F
-200,0° a 500,0 °C |[-300,0° a 1000,0 °F
JPt100
-150,00° a 150,00 °C| -200,0° a 300,0 °F
RTD -200,0° 2 850,0 °C_|-300,0° a 1560,0 °F
Pt100 -200,0° a 500,0 °C [-300,0° a 1000,0 °F
-150,00° a 150,00 °C| -200,0° a 300,0 °F
0,400 a 2,000 V
Sefial estandar 1,000 a 5,000 V
4,00 a 20,00 mA
0,000 a 2,000 V
0,00 a 10,00 V
Corriente/voltaje de CC 0,00 a 20,00 mA
-10,00 a 20,00 mV
0,02 100,0 mV

+0,1% del rango del instrumento +1 digito

La exactitud en las condiciones estandar de funcionamiento es: 23 + 2 °C, 55+ 10% HR, y la
frecuencia de energia en 50/60 Hz.

Nota 1:

-100°y 200 °C.

Nota 2:

+0,3 °C %1 digito en el rango entre 0 y 100 °C, +0,5 °C +1 digito en el rango entre

W: W-5% Re/W-26% Re(Hoskins Mfg.Co.). ASTM E988

« Periodo (de control) de muestreo de entrada: 200 ms

« Deteccion de calen

tamiento:

Funciones en TC, RTD y sefial estandar.

Se puede especificar aumento de escala, disminucién de escala y desconecta-

do.

Para la sefal estandar, se determina que el calentamiento ha ocurrido si es

0,1V 00,4 mA o menos.
« Corriente de polarizacion de entrada: 0,05 pA (para TC o RTD)

« Corriente medida (RTD): aproximadamente 0,16 mA

* Resistencia de entrada:
Entrada TC o mV: 1 MQ o mas
Entrada V: aproximadamente 1 MQ
Entrada mA: aproximadamente 250 Q

* Resistencia de fuente de sefial admisible:

Entrada TC o mV: 250 MQ o menos

Efectos de la resistencia de fuente de sefal: 0,1 uyV/Q o menos
Entrada de voltaje de CC: 2 kQ o menos
Efectos de la resistencia de fuente de sefal: aproximadamente 0,01%/100 Q

 Resistencia de hilo admisible:

Entrada RTD: max. 150 Q/hilo (La resistencia del conductor entre los tres hilos

debe ser igual.)

Efecto de la resistencia de hilo: 0,1 °C/10 Q
+ Corriente/voltaje de entrada admisible:

Entrada TC, mV, mAy RTD: +10 V CC

Entrada V: £20 V CC

Entrada mA: £40 mA
* Relacién de rechazo de ruido:

Modo normal: 40 dB o mas (a 50/60 Hz)

Modo comun: 120 dB o mas (a 50/60 Hz)

Para 100-240 V CA, la frecuencia de energia se puede establecer manualmen-

te.

También esta disponible la deteccién automatica.

Para 24 V CA/CC, la frecuencia de energia se puede establecer manualmente.
« Error de compensacion de la unién de referencia:

+1,0°C (15a35°C)

+1,5°C (-10a 15°Cy 35 a 50 °C)
» Estandares aplicables: JIS/IEC/DIN (ITS-90) para TC y RTD

B Especificaciones de salida analégica

» Numero de salidas:
Salida de control: 1
Salida de control del lado de ventilacién del tipo calentamiento/ventilacién
(Terminal de la salida de retransmisién): 1
« Tipo de salida: salida de corriente o salida de pulso de voltaje
+ Salida de corriente: 4 a 20 mA CC o 0 a 20 mA CClresistencia de carga de 600 Q o menos
+ Exactitud de la salida de corriente: 0,1% de rango (+5% de rango para 1 mA o menos)
La exactitud en las condiciones estandar de funcionamiento es: 23 + 2 °C, 55 + 10% HR,
y la frecuencia de energia en 50/60 Hz.
+ Salida de pulso de voltaje:
Uso: salida proporcional al tiempo
Voltaje de conexion: 12 V o mas/resistencia de carga de 600 Q o mas
Voltaje de desconexion: 0,1 V CC o menos
Resolucién temporal: 10 ms o0 0,1% de la salida, la que sea mayor

B Especificaciones de tiempo de respuesta por paso

Dentro de 1 s (63% del tiempo de respuesta de salida analdgica cuando se aplica
un cambio drastico del 10 al 90% del rango de entrada)

B Especificaciones de salida del contacto del relevador

« Tipo de contacto y nimero de salidas:
Salida de control: punto de contacto 1c; 1 punto
Tipo calentamiento/ventilacion: punto de contacto 1a; 2 puntos para ambos lados
de calentamiento y ventilacion
Salida de alarma: punto de contacto 1a; 3 puntos (el comun es independiente)
* Clase de contacto:
Punto de contacto 1c (salida de control): 250 V CA, 3 A0 30 V CC, 3 A (carga de resistencia)
Punto de contacto 1a (salida de control): 240 V CA, 3A 0 30 V CC, 3A (carga de resistencia)
Punto de contacto 1a (salida de alarma): 240 V CA, 1 A0 30 V CC, 1 A (carga de resistencia)
» Uso: salida proporcional al tiempo, salida de alarma, salida de FALLA, etc.
* Resolucion temporal de salida de control: 10 ms 0 0,1% de la salida, lo que sea mayor
Nota: no se puede utilizar para una pequefia carga de 10 mA o menos.

B Especificaciones de salida proporcional a la posicion

» Entrada de sefial de posicion:
Resistencia de deslizamiento: 100 Q a 2.5 kQ de resistencia total
Lado 100% y linea de deslizamiento: con deteccién de desconexion
Lado 0%: sin deteccién de desconexion
Entrada de corriente: 4 a 20 mA (con deteccién de desconexion)
* Periodo de muestreo: 50 ms
* Resolucion de medicion: 0,1% del rango de entrada
«» Salida del relevador proporcional a la posicion:
UT35A: punto de contacto 1a; 2 puntos, 250 V CA, 3 Ao 30 V CC, 3 A (carga de resisten-
cia)
UT32A: punto de contacto 1a; 2 puntos, 240 V CA, 3 A0 30 V CC, 3 A (carga de resisten-
cia
Nota:)no se puede utilizar para una pequefia carga de 10 mA o menos.

B Especificaciones de salida de retransmision

* Numero de salidas: salida de retransmision; 1, compartida con el suministro de
energia de bucle 15 VCD o con la salida de control del lado de ventilacion.
+ Salida de corriente: 4 a 20 mA CC o 0 a 20 mA CClresistencia de carga de 600 Q
0 menos
* Exactitud de la salida de corriente: +0,1% de rango (+5% de rango para 1 mA o menos)
La exactitud en las condiciones estandar de funcionamiento es: 23 + 2 °C,
55 + 10% HR, y la frecuencia de energia en 50/60 Hz.

B Especificaciones del suministro de energia de bucle 15 VCD

(Compartida con la salida de retransmisién o con la salida de control del lado de

ventilacion).

+ Suministro de energia: 14,5a 18,0V CC

+ Corriente de suministro maxima: aproximadamente 21 mA (con circuito limitador
de corriente de corto circuito)

B Especificaciones de entrada de contacto

» Numero de entradas: consulte la tabla de Modelo y cédigos de sufijo.
« Tipo de entrada: entrada de contacto de transistor o entrada de contacto de ten-
sién nula
« Clase de contacto de entrada: 12 V CC, 10 mA o mas
Use un contacto con un minimo de corriente encendida de 1 mA o mas.
+ Deteccion de ENCENDIDO/APAGADO:
Entrada de contacto de tension nula:
La resistencia de contacto de 1 kQ o menos se determina como “ENCENDIDO”
y la resistencia de contacto de 50 kQ o mas como “APAGADO”.
Entrada de contacto de transistor:
El voltaje de entrada de 2 V o menos se determina como “ENCENDIDO” y la
corriente de fuga no debe exceder los 100 pA cuando esta “APAGADO”.
» Tiempo de retencién de deteccion de estado minimo: periodo de control +50 ms
* Uso: interruptor SP, interruptor de modo de funcionamiento y entrada de eventos

B Especificaciones de salida del contacto del transistor

* Numero de salidas: consulte la tabla de Modelo y codigos de sufijo.
+ Tipo de salida: colector abierto (corriente de colector)

» Clase de contacto de salida: max. 24 V CC, 50 mA

» Resolucion temporal de salida: 200ms

B Especificaciones de la alarma de interrupcién de calentador

Numero de entradas: 2
Numero de salidas: 2 (salida de contacto de transistor)
Uso: mide la corriente del calentador utilizando un transformador de corriente (CT)
externo y genera una alarma de interrupcion de calentador cuando el valor medido
es menor que el valor de deteccion de interrupcion.
Resistencia de entrada del transformador de corriente: aproximadamente 9,4 Q
Rango de entrada del transformador de corriente: 0,0 a 0,1 Arms (no se pueden
aplicar 0,12 Arms o mas).
Rango de ajuste de la corriente del calentador: APAGADO, 0,1 a 300,0 Arms
Rango de visualizacion de valores medidos de la corriente del calentador: 0,0 a 360,0 Arms
Nota: se debe establecer la relacion CT. Rango de ajuste de la relacion CT: 1 a 3300
CT recomendada: CT de U.R.D., Ltd.
CTL-6-S-H: relacion CT 800, rango de corriente mensurable: 0,1 a 80,0 Arms
CTL-12L-30: relacion CT 3000, rango de corriente mensurable: 0,1 a 180,0 Arms
Periodo de medicién de corriente del calentador: 200 ms
Exactitud de la medicién de corriente del calentador: 5% del rango de entrada del
transformador de corriente + 1 digito (no se incluye el error CT).
Resolucién de deteccién de corriente del calentador: dentro de 1/250 del rango de
entrada del transformador de corriente
Tiempo de actividad de deteccion de interrupcion: min. 0,2 segundos (para salida
proporcional al tiempo)

B Especificaciones del suministro de energia de bucle 24 VCD

» Uso: se suministra la energia a un transmisor de 2 hilos.

+ Suministro de energia: 21,6 a 28,0 V CC

+ Corriente nominal: 4 a 20 mA CC

» Corriente de suministro maxima: aproximadamente 30 mA (con circuito limitador
de corriente de corto circuito)
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m Seguridad y estandares de EMC

» Seguridad: cumple con IEC/EN61010-1 (CE), aprobado por CAN/CSA C22.2 N.°
61010-1 (CSA), aprobado por UL61010-1.
Categoria de instalacion: CAT. Il Grado de contaminacion: 2
Categoria de medicion: | (CAT. 1)
Voltaje de entrada de mediciéon nominal: max. 10 V CC
Sobrevoltaje transitorio nominal: 1500 V (Nota)
Nota: éste es un valor estandar de seguridad de referencia para la Categoria de medicion |
de IEC/EN/CSA/UL61010-1. Este valor no necesariamente garantiza el rendimiento del
instrumento.
» Estandares de conformidad de EMC:
Marca CE
EN61326-1 Clase A, Tabla 2 (Para utilizar en establecimientos indus-
triales)
EN61326-2-3
EN 55011 Clase A, Grupo1
EN 61000-3-2 Clase A
EN 61000-3-3
Marca C-tick
EN 55011 Clase A, Grupo1
El instrumento contintia funcionando con una exactitud de medicién dentro del
+20% del rango durante la prueba.

m Estructura, instalacion y cableado

» A prueba de polvo y a prueba de goteo: IP56 (para el panel frontal) (No disponible
para el montaje cercano, lado a lado).
Material: policarbonato (retraso de la llama: UL94V-0)
Color de la caja: Blanco (gris claro) o Negro (Gris carbon claro)
Peso: 0,5 kg 0 menos
Dimensiones externas (mm):
UT35A: 96 (de ancho) x 96 (de alto) x 65 (de profundidad desde el frente del panel)
UT32A: 48 (de ancho) x 96 (de alto) x 65 (de profundidad desde el frente del panel)
(Profundidad excepto la proyeccién en el panel posterior)
Instalacién: montaje directo del panel; abrazadera de montaje, una para montaje
superior y otra para inferior
Dimensiones de corte del panel (mm):
UT35A: 92°°%° (de ancho) x 92'°%° (de alto)
UT32A: 45'°%° (de ancho) x 92'°%° (de alto)
Postura de montaje: hasta 30 grados por encima del plano horizontal. No se per-
mite inclinacion descendente.
Cableado: terminal roscado M3 con arandela cuadrada (para cableado de sefial y
cableado de energia)

m Aislamiento y especificaciones del suministro de energia

* Suministro de energia:
Voltaje nominal: 100-240 V CA (+10%/-15%), 50/60 Hz
24 \/ CA/CC (+10%/-15%) (para la opcion /DC)
» Consumo de energia: UT35A: 18 VA (CC:9 VA, CA: 14 VA si se especifica la opcién /DC)
UT32A: 15 VA (CC:7 VA, CA: 11 VA si se especifica la opcién /DC)
» Respaldo de los datos: memoria no volatil
» Tiempo de inmovilizacién de energia: 20 ms (para unidad de 100 V CA)
 Voltaje de resistencia
Entre terminales primarios y secundarios: 2300 V CA para 1 minuto
Entre terminales primarios: 1500 V CA para 1 minuto
Entre terminales secundarios: 500 V CA para 1 minuto
(Terminales primarios: terminales de energia* y salida del relevador; termina-
les secundarios: terminales de sefia de E/S analdgicos, terminales de entra-
da de contacto, terminales de comunicacion y terminales conectados a tierra
funcionales).
*: Los terminales de energia para los modelos de 24V CA/CC son los termi-
nales secundarios.
* Resistencia de aislamiento: entre terminales de suministro de energia y un termi-
nal conectado a tierra: 20 MQ o méas a 500 V CC
« Especificaciones de aislamiento

Terminales de entrada (universal) de PV

Terminales de salida (analégica) de retransmision, de control (sin
aislamiento entre los terminales de salida analdgica) Terminales de
entrada (de retroalimentacion) de la posicion de la valvula

Terminales de salida (punto de contacto c/punto de contacto a x 2)
del relevador de control

Terminales de salida (punto de contacto a) del relevador de alarma -1

Terminales de salida (punto de contacto a) del relevador de alarma -2

Circuitos | Suministro

Terminales de salida (punto de contacto a) del relevador de alarma -3

internos | de energia:

Terminales de salida del relevador proporcional a la posicion

Terminales de entrada de contacto (todos)
Terminales de comunicacion RS-485 (2 puertos)

Terminales de suministro de energia de bucle 24 VCD

Terminales de salida de contacto (de transistor)

Terminal de comunicacion Ethernet

Terminales de comunicacién PROFIBUS-DP/CC-Link

Terminales de entrada del transformador de corriente

Los circuitos divididos por lineas estan mutuamente aislados.

m Condiciones ambientales

Condiciones normales de funcionamiento:

Temperatura ambiente: -10° a 50 °C (-10° a 40 °C para montaje cercano, lado a lado)

Para la opcién CC-Link, 0 a 50 °C (0 a 40 °C para montaje cercano lado a lado)

.

Humedad ambiente: 20 a 90% HR (no se permite la condensacion)
Campo magnético: 400 A/m o menos
Vibracién continua de 5 a 9 Hz: amplitud media de 1,5 mm o menos, 1 oct/min

para 90 minutos cada uno en las direcciones de los tres ejes
Vibracion continua de 9 a 150 Hz: 4,9 m/s®> o menos, 1 oct/min para 90 minutos
cada uno en las direcciones de los tres ejes

.

.

gia

Vibracién de periodo corto: 14,7 m/s’, 15 segundos o menos

Descarga: 98 m/s” o menos, 11 ms

Altitud: 2000 m o menos, por encima del nivel del mar

Tiempo de calentamiento: 30 minutos o mas después de que se enciende la ener-

Tiempo de arranque: 10 segundos 0 menos
*: EI LCD (una pantalla de cristal liquido) se utiliza para la parte de la pantalla de este producto.
EI LCD tiene una caracteristica que hace que la accion de la pantalla aparezca tarde a
temperaturas bajas. Sin embargo, la funcién de control no se ve afectada.

Condiciones de transporte y almacenamiento:

« Temperatura: -25° a 70 °C
« Tasa de cambio de la temperatura: 20 °C/h o menos
* Humedad: 5 a 95% HR (no se permite la condensacién)

Efectos de las condiciones de funcionamiento

« Efectos de la temperatura ambiente:
Voltaje o entrada de TC: +1 pV/°C 0 +0,01% de F.S./°C, lo que sea mayor
Entrada de corriente: £0,01% de F.S./°C
Entrada de RTD: +0,05°C/°C (temperatura ambiente) o menos
Salida analogica: +0,02% de F.S./°C o menos
« Efecto de la fluctuacion del voltaje de suministro de energia
Entrada analdgica: +0,05% de F.S. o menos
Salida analdgica: +0,05% de F.S. o menos
(Cada una dentro del rango de voltaje nominal)

5. Como conectar los hilos

ADVERTENCIA ~

El trabajo del cableado se debe llevar a cabo por una persona con
conocimientos basicos de electricidad y experiencia practica.
Asegurese de colocar el suministro de energia hacia el controla-
dor en la posicion APAGADO antes de comenzar con el cableado
para evitar una descarga eléctrica. Utilice un probador o un dis-
positivo similar para asegurarse de que no se esté suministran-
do energia hacia un cable que vaya a ser conectado.

Como medida de seguridad, siempre instale un disyuntor (un
producto compatible con IEC 60947, de 5 A, 100 V 0 220 V CA) en
una ubicacién de facil acceso cercana al instrumento. Ademas,
proporcione indicacion de que el interruptor es un dispositivo
para apagar la energia del instrumento.

Instale el cable de energia manteniendo una distancia de mas de
1 cm desde otros hilos de sedal.

Es necesario que el cable de energia cumpla con los estandares
IEC pertinentes o los requisitos del area en que se va a instalar
el instrumento.

El cableado debera ser instalado de conformidad con el NEC
(National Electrical Code: ANSI/NFPA-70) o los estandares de es-
tructura para el cableado de los paises o regiones donde se va a
efectuar el cableado.

Para salida del relevador de control, salida del relevador de alar-
ma y conexiones del terminal de energia, use cables termorresis-
tente.

PRECAUCION

Provea electricidad desde un suministro de energia de una sola
fase. Si la energia hace ruido, instale un transformador de ais-
lamiento en el lado primario y utilice un filtro de linea en el lado
secundario. Cuando se toman medidas contra el ruido, no instale
los cables de energia primario y secundario cercanos uno de otro.
Si existe riesgo de descargas de rayos externas, utilice un para-
rrayos, etc.

Para entrada TC, use hilos conductores compensadores blinda-
dos para el cableado. Para entrada RTD, use hilos blindados que
tengan resistencia de conductor baja y no causen diferencias
significativas en la resistencia entre los tres hilos.

Debido a que el relevador de salida de control tiene una vida util
(carga de resistencia de 100.000 veces), use el relevador auxiliar
para efectuar el control de ENCENDIDO/APAGADO.

El uso de cargas de inductancia (L) como relevadores auxiliares,
motores y valvulas solenoides causa el funcionamiento defec-
tuoso o la falla del relevador; siempre inserte un filtro CR para
usar con corriente alterna o un diodo para usar con corriente
directa, como un circuito de supresion de sobretension con eli-
minacién de chispas, en la linea en paralelo con la carga.

Luego de completar el cableado, se recomienda usar la cubierta
del terminal para el instrumento.

e Sujetadores del terminal de compresion recomendados

(d)

(F)

55 33

L2

Par de apriete recomendado: 0,6 N'm
Tamafio de hilo recomendado: cableado de suministro de energia 1,25 mm? o mas

|o-1_|

del terminal af

| Tamaiio del hilo aplicable mm? (AWGH#) | (9 d) | (A) | (F) |

M3

10,25 a 1,65 (22 a 16)

133 |55 [42 |

e Especificaciones de cables y cables recomendados

Propésito

Nombre y fabricante

de contacto del relevador

Suministro de energia, salidas | Hilos aislados, de PVC, termosensibles, clasificados para 600 V, JIS C 3317(HIV),
0,9a2,0mm’

Termopar

Hilos conductores compensadores blindados, JIS C 1610

RTD Hilos blindados (tres/cuatro conductores), UL2482 (cable Hitachi)

Otras sefiales

Hilos blindados

Otras sefiales (entrada/
salida de contacto)

Hilos no blindados

Comunicacién RS485

Hilos blindados

Comunicacién Ethernet

100 BASE-TX (CAT-5)/10 BASE-T

Comunicacion PROFIBUS-DP | Cable especial para PROFIBUS-DP (dos cables blindados)

Comunicacién CC-Link

Cable dedicado para CC-Link (dos conductores blindados)

Conector PROFIBUS-DP/CC-Link (lado del cableado) (Niumero de la parte: A1987JT)
Par de apriete recomendado: 0,5 a 0,6 N'-m

. Diagramas de cableado de terminales

* No utilice un terminal no asignado como el terminal del relevador.
No utilice un suministro de energia de 100-240 V CA para el mo-
delo de 24 V CA/CC; de lo contrario, el instrumento no funciona-

PRECAUCION

ra correctamente.

m UT35A

Salida de control oOUT -———

Salida de contacto del relevador

(Cddigo de sufijo: Tipo 1=-0)
El cableado del terminal difiere en el control de

posicidn.

Clase de contacto: 250 V CA, 3A
3

0V CC, 3A (carga de resistencia)

OUT2 ik no
Dl lado de
OUT |0

Clase de contacto: 240V CA, 3A
30

ion y en el control

Consulte los terminales de la salida de control proporcional a
la posicion y la salida de control de calentamientolventilacion
que se muestran a continuacion.
Prefijado de fabrica: la salida de control es el relevador.

(Cadigo de sufijo:

Tipo 1=-2)

V CC, 3A (carga de resistencia)

REICERLYCNIEE ALM g::tq:nwpe::)a como

Salida de contacto externa (relevador)

Salida de alarma 3
(limite alto de PV) A

Comun

Salida de alarma 2
(limite bajo de PV)

Comun

Salida de alarma 1
(limite alto de PV)

Coman

Clase de contacto del relevador: 240 V CA, 1A

0V CC, 1A (carga de resistencia)

ala

(Equipada
SUELEN NS PV como esténdar*—
Entrada RTD

Prefijado de fabrica: tipo de Entrada TC

Cableado de relevador de CC

UT35A/UT32A

0.C Relevador Suministro de energia de CC externo

ra—

__/5/1' / /@ i

Diodo
(Méntelo directamente al
Contacto de UT Relevador ;
enchufe) terminal de
(Use uno con una clase de bobina del relevador ( )

infel

. bobina del relevador).
rior a la clase del contacto de UT).

Cableado de relevador de CA

UT35A/UT32A

Suministro de energia de

/ CA externo

ll v 1

Contacto de UT

bobina del relevador inferior a la

entrada de PV no definido.

Area del terminal E4  Area del terminal E1

——

Suministro de energia:

00240V CA| | Suministo

fade 24V CACC

Rango admitido:
100-240 V CA (£10%)
(voltaje libre)

50/60 Hz
compartidos

(Suministro de energia de 24 VV de CA/CC: cédigo de sufijo opcional /DC)

B

101 501 401
12 512 -412
01
@
@ |@

€
69| A\
) i@
@ G
@

@)

©
&9
&
&2

@
@

SISlS)

301 ) 201

Relevador
(Use uno con una clase de

Filtro CR
(Montelo directamente
al (enchufe) terminal de

clase del contacto de UT). bobina del relevador).

— @EEICEL LNATEN WS G I RET (Equipada como estandar)

Salida de retransmision |Sumiisto e enegadebud 15CD| S€ Puede utiizar para el suministro de
energia de bucle 15 VCD cuando no se

usa para la salida de retransmision.

Prefado: relransrision de PV

145180V CC

4-20mACC o
0-20 mACC (Max. 21 mA CC)

Resistencia do carga

Prefijado: 4-20 mA CC

— QL AV EIEATNENNIN RET/OUT2

Salida de puiso de volizjeloorente (Cadigo de sufijo: Tipo 1=-2)
No se puede utilizar para la salida de
retransmision o suministro de energia de bucle

15 VCD cuando se usa la salida de pulso de
voltaje/corriente.

Se puede utilizar para la salida de

retransmision o suministro de energia de bucle

15 VCD cuando no se usa la salida de control.

El rango de salida de corriente se puede

020 mACC,
4-20mACC
pulso de ol (120)

cambiar.
— QEELLELELLLICI OUT (Codigo de sufijo: Tipo1=-0, -1 0 -2)
id ajelcoriente Salida de isio ja de bucke 15 VCD|

Prefijado: no definido

®RRRE®®

20mACC,
20 mACC,
iso de voltaje (12V)

14,5180V CC

0-20mACC, 5-18,
(Max. 21 mACC)

4-20mA CC

Prefijado: 4-20 mA CC

Se puede utilizar para la salida de retransmision o suministro de energia de bucle

15 VCD cuando la salida de pulso de voltaje/corriente no se usa para salida de control.
El rango de salida de corriente se puede cambiar.

En Tipo proporcional a la posicion, se puede utilizar para la salida de retransmision

©0F BePePe®E)X

Area del terminal E3

o el suministro de energia de bucle 15 VCD.

—— (SUELELEXDLNIEMGY DI (Equipada como estandar)

Entrada de contacto externa

Contacto de bansistor

l

Salida de control proporcional a la posicion: AV\RY

Salida de contacto del relevador || Entrada de retroalimentacion

Clase de contacto: 250 V CA, 3A
30VCC,3A

Resistencia: 100 Q a 2,5 kQ

(carga de
fesistencia)

Entrada de retroalimentacion

Entrada (A) de
coriente

(Codigo de sufijo: Tipo1=-1)

Cuando la entrada de retroalimentacion es la corriente

STOP cuando DI2=ENCENDIDO
RUN cuando DI2=APAGADO
AUTO cuando DI1=ENCENDIDO
MAN cuando DI1=APAGADO

Comin

Clase de contacto: 12 V CC, 10 mA o més
La funcion se puede asignar al terminales sin funcion.

— (AN REEIEY HBA (Codigo de sufijo opcional /HA)

External contact output (transistor) Egﬁﬁ’gﬁ edg ed‘ec‘;ﬁg‘dgf

Salida de la alarma 1 de

inemupion e caador| VAL

|Salida de la de interrupcion|

de calentador HAL2

Comun COM

Clase de contacto del transistor: 24 V CC, 50 mA

IM 05P01D31-11ES pagina 3/12



m UT35A (Continta de la pagina 3) m UT32A

Area del terminal E4  Area del terminal E1 301306 Area del terminal E1 501-506  Area del terminal E4 Sl decontacto el elevadr (Suffix code: Type1=-0) Prefijado de Entrada TC Entrada RTD Salda de reransmision St s o] S8 Puede ulizar para efsumiisto de
fabrica: tipo de energia de bucle 15 VCD cuando no se usa
El cableado del terminal difiere en el control de entrada de PV Prefjaco: retransisicn de PV Ta salida de ret isié
calentamientolventilacion y en el control proporcional a la < para la salida de retransmision.
ici6 definido. 2
101 501 401 301 posicion. ) no definico © 420mAcee 1580V ce
112 512 306 Consulte los terminales de la salida de control proporcional a ‘ 0-20mACC (Méx. 21 mACC),
FUELVENEITIERGY DI (Codigo de sufijo: Tipoe 2=2) EEIGERELIc ol DO (Cddigo de sufijo: Tipo 2=2) Ia posicion y la salida de control de calentamientoiventiacion sl & s
- que se muestran a continuacion. Prefjado: 4-20 mACC
Entrada de contacto externa Salida de contacto externa Cms; ;oe \%:acali Prefijlado de fabrica: la salida de control es el relevador. Entrada (mA) de corriente | Entrada (mV, V) de voltaje
Conlactodetenn Contacto de transistor 30V CC, 3 A (carga de resistencia)

Prefijado de fabrica: sin funcion| DO45(501

O— QAL EIEN AN RET/OUT2

Salda de puso e votaiecorente (Cédigo de sufijo: Tipo 1=-2)
No se puede utilizar para la salida de
retransmision o suministro de energia de bucle
15 VCD cuando se usa la salida de pulso de
voltaje/corriente.

Se puede utilizar para la salida de

Comin

Prefiado de ébrica:sin funcién| DOA4|

Prefijado de fabrica: sin funcién

- ol

. . . L, 4-20mACC
Salida de control de calentamiento/ventilacion R ] Area del terminal E1 kot vt 12)

Prefijado de fabrica: sin funcion| DO43|

Prefijado de fabrica: sin funcién

020mACC,

Prefjado de fébrica: sn funcion Prefiado de ébrica:sin funcién| DO42

OrEE®®G

Lafuncis Salida de contacto del relevador de (Cédigo de sufijo: 101 301 201 retransmision o suministro de energia de bucle
@, Prefiado de ébrica: sinfuncidn Prefiaco de ébrica:sinfuncién| DO4 1 pie:fa";"gi; alos calentamientolventiacion Tioo 19_ % jo: 112 312 212 15 VCD cuando no se usa la salida de control.
Dellado de == i i
3 ) comd comlso inales sin OUT2 |5 no~—101] @‘ " S; rr:l;gc: de salida de corriente se puede
Prefilado de fébrica: sin funcion omin funcion. OUT | no g
: : _ ®
Clase de contacto: 12V CC, 10 mA o mas La funcién se puede asignar a los Clase de contacto deltransistor: 24 V CC, 50 mA i Odi j i
terminales sin funcion. 3] = @LULEL XN OUT (Codigo de sufijo: Tipo1=-0, -1 0 -2)
@ A Clase de contacto: 240V CA. 3A (@) ) lida de ] Salida de i6 i uce 15VCD
@ 30V CC, 3A (carga de resistencia) @ Prefjado no deindo
i Caodigo de sufijo: Tipo 2=1 D Omace, 0-20mACC 145180V CC
Entrada de contacto / Salida de contacto  Jall[slej(elelclle] jo: Tip ) Suministro de energia de bucle 24 V ® Gd ot 12 £20mACE (M 21 mACO)
. Entrada de contacto externa unitstode negateluce 210D | PS24 @
Area del terminal E3 Contactodetonsign o N Prefiado; 420 mACC
nula (Cddigo de sufijo opcional /LP)
Com " Equipada Se pueden usar para la salida de retransmision o suministro de energia de bucle 15 VCD
omen f,;;‘ff,n"mvfgc, Salida de contacto ALM (co(r]nupeslandar) . cuando la salida de pulso de voltaje/corriente no se usa para salida de control.
Prefijado de fébrica: sin funcién y El rango de salida de corriente se puede cambiar.
Salida de contacto extera (relevador) @ @ En Tipo proporcional a la posicion, se puede utilizar para la salida de retransmision o
Prefijlado de fébrica: sin funcién Salida de alarma 3 @ A& @ el suministro de energia de bucle 15 VCD.
(Imite alto de PV)
Clase de contacto: 12V CC, 10 mA o més _,@ @
" Comin
Salida de contacto externa :is!;gcalzli:;:r a Salida de alama 2 EEmmmne Entrada de 1) DI (Equipada como esténdar)
i i (lmite bajo de PV)
Prefado de fébrica: sin funcién ;e""_lgabs sin p Entrada de contacto externa
uncion. Comin Cortactode (@D)| Contacto de +5V
tension nula transistor
Prefjado de fabrica: sin funcion Salida de alarma { STOP cuando DI2=ENCENDIDO 210| DI2
(Imite ato de PV) RUN cuando DI2=APAGADO +5V
Comin Conin Salida de control proporcional a la posicion: AV:XRY A e AAGADa C oi
Clase de contacto del transistor: 24 V CC, 50 mA Clase de contacto del relevador: 240 V CA, 1A ‘Salda de conacto delrelevador || Entrada c in | (Codigo de sufijo: Tipo1=-1) ) lcom
30V CC, 1A (carga de resistencia) Comun
HicH 100%
(drects) Clase de contacto: 12 V CC, 10 mA o mas
0 de energia [LUW) La funcion se puede asignar a los terminales sin funcién.
)
i de 100240V CA iade 24V CACC de energia de 24 V de CAICC: |y,
cadigo de sufijo opcional /DC) —— Qe e i@ HBA (Codigo de sufijo opcional /HA)
Clase de contacto: 240 V CA, 3A Resistencia: 100 Q a 2,5 kQ

fj,gfj;tma Salida de contacto externa (transistor) E’::ﬁg;gzgfg‘“:r‘ﬁa” d?)?
Entrada de retroalimentacion Salida de la alarma 1
Entada (mA) de de interrupcion del

calentador

Salida de la alarma 2
de interrupcion del

CDT

Rango admitido:

. calentador
N AN J ot Gomin
:
compartidos. Cuando la entrada de. Clase de contacto del transistor: 24 V CC, 50 mA
retroalimentacion es la corriente
e a e i a
A . 301-306 i
401412 Area del terminal E3 Area del terminal E1

Comunicacion RS-485 JiST:E:E) Comunicacion Ethernet (con funcién gateway) Comunicacion RS-485 JXSEELY Suministro de energia de bucle 24 VCD

RS-485 (Codigo de sufijo: | ;omase-T/100BASETX ETHR RS-485 grcédizg-ofe sufijo: Swing gt 410 | | DG4
%SDE“) Tipo 3=1) Conector RJ45 (_?éd%ozd)e sufijo: — soae ipo 2=1) %_Cédizgoode Su(jijo: )
PO 216280V CC ipo 2=0 y codigo de
“SPAR) LED del oo superr (vlocided de neaen baus) SDAL)[302 (Méx, 30 mA 6 sufijo opcional /LP)
sG Color Ambar SG

luminado | 100M bps

—— ROB(+) 4 Nolluminado] _10M bps RS-485 ——=RDB(+)
LED dol acoinfror acvicd devinouo)

" RDAO) Color Verde 407 " RDAO

luminado | Vinculada —~rsA()[a08

Papade0 | Activo

Noluminato] _ Falla del vinculo - DENENAIERGRETEY I EEGR DI/DO (Codigo de sufijo: Tipo 2=2)

Entrada de contacto externa

Contacto de tension
Comunicaciéon PROFIBUS-DP (con maestro Modbus) Comunicacién CC-Link (con maestro Modbus) Comdn COM
TER o Linea VZ%Q PROF ° DA cc-L Prefjado de fébrica: sin funcion 0-+302|DI1
Adi T -, 1 L .
2| EB 0CHK datos L] (Codigo de sufijo: Tipo 3=4) ) % 0 CHK [z] 1100 (Cédigo de sufijo: Tipo 3=3) Prefjado d firica: sinfuncion | &~ 0—+303|DI12|
o RDY Linea

sl FB de 2200 Los registos de s| EB ° b8 Siel UT se encuentra al Clase de contacto 12V CC, 10 mAo mas

4| IR O ERR datos &N terminacion se necesitan J| B OLERR final de un segmento para Saidad oo oxt La funcion se

s| (B o 3900 en forma separada si el OLRUN el cableado de alida de contacto externa puede asignar al

bGND controlador UT se 5| IR comunicacion CC-Link, se terminales sin
encuentra al final de un necesitan resistores de Prefijado de fabrica: sin funcién funcion.

Pin | Nombre e la sef] Descripcion segmento para el cableado Pin [ Nambre dela el Descripcion inacion en forma -

1 v Cable de ion +5V de comunicacién 1|FG Tierra de bastidor separada. Deben ser Prefilado de fabrica: sin funcion

2 |Reormyo-p | Senal de datos PROFIBUS. 2 |sLD Blindaje prepa_rados por los

(recibirftransmiti datos positivos) Deben ser preparados por 3 | DG Tierra de sefial TX/IRX usuarios. (110 Q: 1 pza.) .
A los usuarios. (390 Q: 2 pza. Comun
3 | ReomyDN | SeRaldedatos e - 2 (o8 Serial RX/TX ()
egathos) (eminadgf:&&;n 5 DA Sefial RX/TX () RS-485 Glase de contacto del transistor: 24 V GC, 50 mA
4 | DGND Sefial a tierra -
5 | SHIELD Blindaje a tierra LED Encendida No encendida ~——RSB(+)
CHK_| Error del perfil de usuario/

LED | Encendida No encendida RS-485 (rojo) | Error del Direccién Normal RsA()[408

CHK |Error del perfil o

(roio) |de usuario Normal rssiofo7] L ERR | Fallo de comunicacién Mot w 85/Suministro de energia de bucle 24 VCD

+-RSB(¥ ormal -
Normal No hay (verde) | (error de CRC) - -
R |56 ha comunicado | elecitidad, ola RS485/LPS24
(verde) | o C 6n fall6 ~—RSA() (Codigo de sufijo:
ERR | No conectado, o fallo L RUN | Normal. Conexion N a P
(rojo) |l comuricaén | Normal — sc (rojo) | Comunicando tfempo fusra 216580vCe Tipo 2=1y cédigo de
satisfactoriamente. (Max. 30 mACC) q sufijo opcional /LP)
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UT35A/UT32A
Controladores con indicador digital
Guia de funcionamiento

YOKOGAWA ¢

Yokogawa Electric Corporation

Operation
Guide

UTAudvanced

Esta guia de funcionamiento describe los ajustes y operaciones basicas de UT35A/UT32A.

Para obtener los detalles de cada funcién, consulte el manual electrénico.

La guia en pantalla se muestra en la Visualizacién de PV en la Visualizacion de ajuste de parametros.
Esta guia se puede encender/apagar con la tecla Fn.

. Nombres y funciones de las partes de visualizacion

. Procedimiento de configuracién

. Funcion de ajuste rapido (Ajuste de entrada y salida)

. Ajuste automatico de la posiciéon de la valvula (sélo para el controlador de tipo
proporcional de posicion)

. Ajuste del tipo de alarma

. Ajuste del punto de ajuste de la alarma

1. Nombres y funciones de las partes de visualizaciéon

AOWON

o,

PV YOKOGAWA <> Py oioemms <>
I —— 1 2500
pi) |, | ERE

@ . e ke (
I =11 o /B B
©)e [LEs=ss = ————"— 9 R pritsiend |

o ? 9) O (5)

o= ¥ " £t O 23§99 6
~ ~ I 6 =0 = =
(11 (osur) § (10—
! PARAMETER (8)(7) N

(2) + (3) + (4) : Visualizacion del punto de ajuste

Nf.igir:ala Nombre Descripcion
Muestra el PV.
Muestra un cédigo de error si ocurre un error.
) Visualizacién de PV Muestra la guia desplazable en la Visualizacién del menu y la
anco o rojo; isualizacion de ajuste de parametros cuando la visualizacion
(bl jo) Visualizacion de ajuste d amet do la visualizacio
de la guia ENCENDIDO/APAGADO esta configurada en
ENCENDIDO.
Muestra el nimero de grupo (1 a 4 o R) y el area del terminal
(E1aE4).
isualizacion de grupo |1 a 4 representan los nimeros de SP en la Visualizacién de
@ Visualizacion d 1a4 tan | ( de SP en la Visualizacion d
verde, uncionamiento.
(verde) funci ient
Ry E1 a E4 se visualizan en la Visualizacién de ajuste de
parametros.
isualizacion de uestra un simbolo de parametro.
®) Visualizacién d Muest imbolo d amet
simbolos (naranja)
@) Visualizacién de datos |Muestra un punto de ajuste del parametro y el simbolo del menu.
(naranja)
Muestra el valor de salida de control (OUT) y el valor de entrada
Visualizacion del medido (BV). - .
) grafico de barras Los datos que se visualizaran pueden estar definidos por el
(naranja) parametro.
Valor inicial: desviacion, salida de control del lado de
calentamiento (en Control de calentamiento/ventilacion)
Indicador de eventos Se ilumina cuando ocurren las alarmas 1 a 4.
(6) X El parametro puede definir visualizaciones de eventos distintos a
(naranja)
las alarmas.
Indicador de Se ilumina o parpadea cuando se puede utilizar la tecla de flecha
) navegacion por teclas |hacia arriba/abajo o izquierda/derecha.
(verde)
Muestra las condiciones de ajuste de la funcion de nivel de
visualizacion de parametros.
Indicador de nivel Nivel de vi 6n de para EASY PRO
®) g:r\;';ﬁz:?g:dd; Modo de ajuste sencillo lluminado | No iluminado
Modo de ajuste estandar No iluminado | No iluminado
Modo de ajuste profesional No iluminado | lluminado
Muestra las condiciones de funcionamiento y el estado de control.
Indicador Descripcion
Indicador de estado REM Se ilumina cuando se encuentra en el modo remoto (REM).
©) (verde y rojo) STOP Se ilumina cuando se encuentra en modo de parada (STOP).
Se ilumina cuando se encuentra en modo manual (MAN).
MAN NS ™
Parpadea durante la sintonizacion automética.
(10) Indicador de seguridad | Se ilumina si se configuré una contrasefia. El ajuste de
(rojo) parametros de configuracion se encuentra bloqueado.
Indicador de Se ilumina mientras se ejecuta el funcionamiento en escalera.
(11) funcionamiento en
escalera (verde)

BV YOKOGAWA >

PV YOKDGHA <>
Sall) | A

- 159 JSIHI -5 25 [

LADDER —— e e e <Oooooooooos

O B

MANCD LOCK  PRO EASY AV <ID> 0000 " AV<> 0000
UT3sA 12348 uTs2A 123480
E F1 DISGLAY
( f
@ -
%A/M) @ :) PARAMETER @
(5)—
(6)
N.° en la figura Nombre Descripcion
Se utiliza para alternar las Visualizaciones de funcionamiento.
UT35A: tecla Presione la tecla en la Visualizacion de funcionamiento para alternar las
(1) DISPLAY Visualizaciones de funcionamiento proporcionad
UT32A: tecla DISP Presione la tecla en la Visualizacion del menu o la Visualizacion de ajuste de
parametros para regresar a la Visualizacion de funcionamiento.
Mantenga presionada la tecla durante 3 segundos para cambiar a la Visualizacion de
ajuste de parametros de funcionamiento.
UT35A: tecla Mantenga presionada la tecla y la tecla de flecha izquierda simulténeamente durante
2) PARAMETER 3 segundos para cambiar a la Visualizacion de ajuste de parametros de configuracion.

UT32A: tecla PARA Presione la tecla en la Visualizacion de ajuste de parametros para regresar a
la Visualizacion del ment. Presione la tecla una vez para cancelar el ajuste de
parametros (el punto de ajuste parpadea)

3.

La funcién de ajuste rapido es una funcion para configurar facilmente la funcion
bésica del controlador.

Encienda el controlador para comenzar la funcion de ajuste Rapido.

Esta funcion le permite configurar faciimente el tipo de control, entrada y salida, y
comenzar rapidamente la accion de control.

Los elementos (parametros) que se configuraran a través de la funcion de ajuste
Rapido son los siguientes.

(1) Tipo de control (control PID, control de calentamiento/ventilacion, etc.)

(2) Funcién de entrada (tipo de entrada de PV, rango, escala (en la entrada de voltaje), etc.)
(3) Funcién de salida (tipo de salida de control y tiempo del ciclo)

Luego de encender el controlador, primero decida si utilizara la funcién de ajuste
Rapido o no.
Funcionamiento en Visualizacién inicial

- Presione la tecla SET/ENTER mientras se visualiza YES (Si) para comenzar la
funcién de ajuste rapido.

- Si cambia YES (Si) por NO y presiona la tecla SET/ENTER, la Visualizaciéon de
funcionamiento aparecera sin comenzar la funcion de ajuste rapido.

Configuracion

- Para seleccionar el ajuste de parametro que se muestra como el valor inicial, presione

la tecla de flecha hacia abajo para cambiar al siguiente parametro.

- Para modificar y definir el ajuste del parametro, presione la tecla SET/ENTER y el punto
de ajuste comenzara a parpadear. El estado intermitente le permite realizar cambios
(modo de ajuste). Utilice las teclas de flecha hacia arriba/abajo/izquierda/derecha para
cambiar el punto de ajuste. Presione la tecla SET/ENTER para registrar el ajuste.

m Ajustes mediante la funcién de ajuste rapido

Ejemplo: Ajuste del control PID, par termoeléctrico tipo K (rango de 0,0 a 500,0°C),
y salida de control de corriente

Para obtener mas informacion acerca del procedimiento detallado y de la alternancia

de visualizaciones, consulte “Flujo de la funcién de ajuste rapido” a continuacion.

Para obtener mas informacién acerca de los parametros que se configuraran,

consulte la pagina siguiente.

(1) Presione la tecla SET/ENTER mientras se muestra YES (Si) para el elegir el modo de ajuste
rapido (QSM).

) Configure el pardmetro de tipo de control (CNT) en PID (control PID).

) Configure el parametro de tipo de entrada de PV (IN) en K1 (-270,0° a 1370,0 °C).

) Configure el pardmetro de unidad de entrada de PV (UNIT) en C (grado Celsius).

) Configure el valor maximo del pardmetro de rango de entrada de PV (RH) en 500,0.

) Configure el valor maximo del parametro de rango de entrada de PV (RL) en 0,0.

) Configure el parametro de seleccion del tipo de salida (OT) en las terminales de OUT
(corriente=00,02).

(8) Finalmente, se visualiza EXIT. Cambie NO a YES (Si) y presione la tecla SET/ENTER para

completar la configuracion. Aparece la Visualizacion de funcionamiento.

(2
(3
4
(5
6
(7

Tecla SET/ENTER
Presione la tecla en la Visualizacion del menu para cambiar a la Visualizacion de
ajuste de pardmetros del menu. Presione la tecla en la Visualizacion
de ajuste de parametros para cambiar al modo de ajuste de parametros. (el punto
de ajuste parpadea), y el parametro se puede modificar.
Presione la tecla durante el modo de ajuste de parametros para registrar el
punto de ajuste.
Teclas de flecha hacia arriba/abajofizquierda/derecha
Presione las teclas de flecha izquierda/derecha en la Visualizacion del men para
alternar las Visualizaciones.
Presione las teclas de flecha hacia arriba/abajolizquierda/derecha en la Visualizacion
de ajuste de pardmetros para alternar las Visualizaciones.
Presione las teclas de flecha hacia arriba/abajo durante el modo de ajuste de
parametros (el punto de ajuste parpadea) para cambiar el punto de ajuste.
Presione las teclas de flecha izquierda/derecha durante el modo de ajuste de
parametros (el punto de ajuste parpadea) para cambiar los digitos segun el
parametro.
Es la interfaz de comunicacion para el cable del adaptador utilizado cuando se
configuran y almacenan los parametros desde una PC. Se requiere el Software de
ajuste de pardmetro LL50A (se vende por separado).
Se utiliza para conmutar entre los modos AUTO y MAN.
El ajuste conmuta entre AUTO y MAN cada vez que se presiona la tecla.
UT35A tiene las teclas F1, F2, y Fn.
UT32A sélo tiene la tecla Fn. El usuario puede asignarle una funcion a la tecla. La
funcion esté definida por el parametro.

Tecla SET/ENTER
Teclas de flecha

hacia arriba/abajo/
izquierda/derecha

Interfaz de cargador
liviano

(5) Tecla AIM

Teclas de funcion
para el usuario

Nota: El conector de comunicacién (puerto de mantenimiento) para el Software de ajuste de
parametro LL50A se encuentra en la parte superior de la unidad.

2. Procedimiento de configuraciéon

El siguiente diagrama de flujo muestra el procedimiento de configuracion de UT35A/UT32A.

Instalacion y
cableado Instalar y cablear un controlador.

ENCENDIDO

7Utiliza 13 NO
funcion de ajuste
rapido?
A 4
Configuracion del
tipo de control
Configuracion del tipo de
control - Configuracion de A
entrada/salida Configuracion de
entrada
¢ Tipo ; Tipo
proporcional de~_YES YES propor%:ional de 13
a posicion?, l 0sicion?
NO Para el tipo proporcional de la posicion ~ NO

'Ajuste de la posicion
de la valvula

Configuracion de
salida

A

Otra configuracién | Configure los otros parametros si es necesario.

Sintonizacion de PID]  Ajuste el PID mediante la sintonizacién automatica o

manualmente para el control PID.

Monitoreo y control de las operaciones regulares.

m Flujo de la Funcién de ajuste rapido

En el modo de ajuste rapido, la guia de parametros aparece en la visualizacién de PV.
Esta guia se puede encender/apagar con la tecla Fn.

ENCENDIDO

Comienza el ajuste rapido

1.
VA
(&) oy
v
[YES]
* Presione la tecla SET/ENTER mientras se visualiza V Seleccione NQ con la tecla
YES (Si) para comenzar la funcion de ajuste répido. de flecha hacia abajo y
2 presione la tecla
. Primero, se visualiza el parametro SET/ENTER.
de tipo de control (CNT).
Valor inicial: PID (control PID)
* W Presione la tecla de flecha hacia abajo.
3. Se visualiza el
parametro del tipo
de entrada de PV.
Valor inicial: OFF
Presione la tecla SET/ENTER.
4,
OFF parpadea.
El estado intermitente le
permite cambiar el ajuste.
v
5. Seleccione NO para
regresar a la Visualizacion
de funcionamiento.
6.

* ¥V Presione la tecla de flecha hacia abajo.

7. Se visualiza el parametro de unidad de entrada (UNIT) de PV.
Valor inicial: C (Grado Celsius)
Presione la tecla de flecha hacia abajo.
8.
Se visualiza el valor limite superior del rango de ajuste para el
parametro RH (valor maximo del rango de entrada de PV).
9.

El ultimo digito del valor limite superior parpadea.

AV Cambie el punto de ajuste mediante las teclas de flecha hacia
’ <> arriba/abajo para aumentar o disminuir el valor y las teclas de flecha
izquierda/derecha para cambiar los digitos.

El pardmetro RH (valor méximo del rango de entrada de PV) se
ha cambiado a 500,0.

* V' Presione la tecla de flecha hacia abajo.

Siga el mismo procedimiento para
configurar RLen 0,0 y OT en 00,02.
Configure otros parametros si es necesario.

Finalmente, se visualiza EXIT.
Presione la tecla SET/ENTER para cambiar al modo de ajuste.
Cambie NO a YES (Si) y presione la tecla SET/ENTER para

completar la configuracién de la funcién basica.
Aparece la Visualizacién de funcionamiento.
La funcién de ajuste rapido continda en el estado NO.

‘ Visualizacién de funcionamiento
Muestra el valor de entrada
medido (PV).

Muestra el punto de ajuste
objetivo (SP).
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m Parametros que se configuraran

Tipo de control

Simbolo del pardmetro | Nombre del parametro Rango de ajuste

PID: Control PID

ONOF: Control de ENCENDIDO/APAGADO (1 punto de histéresis)
ONOF2: Control de ENCENDIDO/APAGADO (2 puntos de histéresis)
2P2L: Control de dos posiciones y dos niveles

HIC: Control de calentamiento/ventilacion

CNT Tipo de control

Nota: Es posible que algunos puntos de ajuste no se visualicen seguin el modelo y cédigos de sufijo.

Funcioén de entrada

Simbolo del parametro | Nombre del parametro Rango de ajuste

OFF: Deshabilitado

K1:-270,0° a 1370,0 °C / -450,0° a 2500,0 °F
K2: -270,0° a 1000,0 °C / -450,0° a 2300,0 °F
K3: -200,0° a 500,0 °C / -200,0° a 1000,0 °F
J: -200,0° a 1200,0 °C / -300,0° a 2300,0 °F
T1:-270,0° a 400,0 °C / -450,0° a 750,0 °F
T2: 0,0° a 400,0 °C / -200,0° a 750,0 °F

B: 0,0° a 1800,0 °C / 32° a 3300 °F

S:0,0° a 1700,0 °C / 32° a 3100 °F

R: 0,0° a 1700,0 °C / 32° a 3100 °F

N: -200,0° a 1300,0 °C /-300,0° a 2400,0 °F
E: -270,0° a 1000,0 °C / -450,0° a 1800,0 °F
L: -200,0° a 900,0 °C / -300,0° a 1600,0 °F
U1: -200,0° a 400,0 °C / -300,0° a 750,0 °F
U2: 0,0° a 400,0 °C / -200,0° a 1000,0 °F

W: 0,0° a2 2300,0 °C / 32° a 4200 °F

PL2: 0,0° a 1390,0 °C / 32,0° a 2500,0 °F
P2040: 0,0° a 1900,0 °C / 32° a 3400 °F
WRE: 0,0° a 2000,0 °C / 32° a 3600 °F

JPT1: -200,0° a 500,0 °C /-300,0° a 1000,0 °F
JPT2: -150,00° a 150,00 °C / -200,0° a 300,0 °F
PT1:-200,0° a 850,0 °C / -300,0° a 1560,0 °F
PT2: -200,0° a 500,0 °C / -300,0° a 1000,0 °F
PT3: -150,00° a 150,00 °C / -200,0° a 300,0 °F
0,4-2V: 0,400 a 2,000 V

1-5V: 1,000 a 5,000 V

4-20: 4,00 a 20,00 mA

0-2V: 0,000 a 2,000 V

0-10V: 0,00 a 10,00 V

0-20: 0,00 a 20,00 mA

-1020: -10,00 a 20,00 mV

0-100: 0,0 a 100,0 mV

-: Sin unidad, C: Grado Celsius
UNIT Unidad de entrada de PV | -: Sin unidad, --: Sin unidad, ---: Sin unidad,
F: Grado Fahrenheit

Depende del tipo de entrada.

L. - Para la entrada de temperatura -

RH Valor maximo del rango | Gonfigure el rango de temperatura real que se controla. (RL<RH)
de entrada de PV - Para la entrada de corriente / voltaje -

Configure el rango de la sefial de voltaje / corriente que se aplica.
La escala real a través de la cual se controla la sefial de voltaje /
corriente se debe configurar mediante el valor maximo de la escala
de entrada (SH) y el valor minimo de la escala de entrada (SL).
(La entrada es siempre 0% cuando RL = RH.)

3: Tres lugares decimales
4: Cuatro lugares decimales

IN Tipo de entrada de PV

Valor minimo del rango

RL de entrada de PV

Posicion de punto 0: Sin lugar decimal
SDP decimal de la escalade | 1: Un lugar decimal

entrada de PV 2: Dos lugares decimales
SH Valor méximo de la
escala de entrada de PV
— -19999 a 30000, (SL<SH), | SH - SL | < 30000
sL Valor minimo de la

escala de entrada de PV

Nota 1: SDP, SH, y SL se visualizan sélo para la entrada de voltaje/corriente.
Nota 2: W: W-5%Re/W-26%Re (Hoskins Mfg.Co.), ASTM E988

Funcidn de salida

Simbolo del parametro | Nombre del parametro Rango de ajuste
Salida de control o salida Salida de control del lado de

de control del lado de ventilacion (Los dos digitos

calentamiento (Los dos superiores)
digitos inferiores)

B . 00: OFF (apagado) 00: OFF (apagado)
Seleccion del tipo de | 01: Terminales de OUT 01: Terminales de OUT
salida (pulso de voltaje) (pulso de voltaje)

02: Terminales de OUT 02: Terminales de OUT
oT M (corriente) (corriente)
== 03: Terminales de OUT 03: Terminales de OUT
Los dos digitos superiores — T (relevador) (relevador)
Los dos digtos inferiores| 06: Terminales de OUT2 06: Terminales de OUT2
(relevador) (relevador)
07: Terminales de RET/ 07: Terminales de RET/
OUT2 (pulso de voltaje) OUT2 (pulso de voltaje)
08: Terminales de RET/ 08: Terminales de RET/

OUT?2 (corriente) OUT?2 (corriente)

Tiempo del ciclo de
salida del control

Tiempo del ciclo de

CT salida del control del lado
de calentamiento (en

Control de calentamiento/
ventilacion) 0,5a1000,0's

Tiempo del ciclo de
salida del control del
CTc lado de ventilacion (en
Control de calentamiento/
ventilacién)

4. Ajuste automatico de la posicion de la valvula

(solo para el controlador de tipo proporcional de posicion)

El siguiente procedimiento de operacién describe la manera de introducir sefiales de
retroalimentacion desde la valvula de control y ajustar automaticamente las posiciones
completamente abierta y completamente cerrada de la valvula de control. Las posiciones
completamente abierta y completamente cerrada de la vélvula se pueden ajustar de manera
automatica ingresando sefiales de retroalimentacion desde la valvula. Para ajustar la posicion
de la valvula, es necesario llevar a cabo la conexién y establecer el controlador en modo
manual. Para obtener mas informacién acerca de la conexion, consulte “6. Diagramas de
cableado de terminales” en “Instalacion y cableado”, y para obtener mas informacién acerca
del modo manual, consulte “5. Conmutacion entre AUTO y MAN” en “Operaciones”.
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AN s
enciende

PARAMETER
+

Mantenga presionadas las teclas
durante 3 segundos.

2 *Cuando configura una contrasefia, se visualiza PASS.
Si no se ingresa la contrasefia correcta, los
g parametros de salida no se pueden modificar.
Se visualiza el menu CTL.
' D> Presione la tecla de flecha derecha hasta que el
3 = menu OUT aparezca.
e — Se visualiza el menu OUT.
,/7777
' Presione la tecla SET/ENTER. (@)
py Q&P
4,
Se visualiza el parametro V.AT (ajuste
automatico de la posicion de la valvula).
5.
6. o
Se visualiza ON.
Parpadea durante el cambio.
7.

ON ha sido registrado y comienza el ajuste
automatico de la posicién de la valvula.

V.AT parpadea durante el ajuste automatico.
Después de que el ajuste se haya completado,
presione la tecla DISPLAY o la tecla DISP una vez
para volver a la Visualizacion de funcionamiento.

® Una vez que el ajuste se ha completado normalmente, la
indicacién regresa de manera automatica a OFF.

® Cuando VAT.E aparece en la visualizacién de PV, indica un error.
Verifique el cableado para la entrada de retroalimentacién y realice
el ajuste automatico nuevamente. Para realizar un ajuste de
valvula manualmente, consulte el Manual del usuario.

Ajuste del tipo de alarma

El siguiente procedimiento de operacién muestra un ejemplo de cambio del tipo de
alarma-1 (prefijado de fabrica: alarma de limite alto de PV) a alarma de limite bajo de PV.

Muestre la Visualizacion de funcionamiento.

Mantenga presionada la tecla durante 3
segundos.

' > Presione la tecla de flecha derecha hasta que el
- menu ALRM aparezca.

Se visualiza el parametro AL1
(tipo de alarma 1).

' Presione la tecla SET/ENTER.

5.
El dltimo digito del punto de ajuste
/N parpadea.
A Cambie el punto de ajuste mediante las teclas de flecha hacia
< > arriba/abajo para aumentar o disminuir el valor y las teclas de
flecha izquierda/derecha para cambiar los digitos.
TN
' Presione la tecla SET/ENTER. ()

6. Se registra el punto de ajuste 02 del tipo de alarma 1

(limite bajo de PV).

Después de que la configuracion se haya completado,
presione la tecla DISPLAY o la tecla DISP una vez para
volver a la Visualizacion de funcionamiento.

Accion en espera activa

Energizado /Desenergizado

Accion del seguro

Simbolo

® Para cambiar el tipo de alarma, cambie los Ultimos 2 digitos del valor de
5 digitos.

® La accion en espera activa y la excitacion se encienden o apagan
seleccionando 1 6 0. (Consulte “Visualizacion de ajuste del tipo de alarma”).

® Para obtener mas informacion acerca de la accion del seguro, consulte el
Manual del usuario.

Tipo de alarma (Punto de ajuste de la alarma) Accion de alarma (Activado) Accion de alarma (Desenergizado)

Sin alarma (00) - -

Histéresis Histéresis

Limite alto de PV (01)

Abierto Cerrado Cerrado Abierto
) , (no iluminado; iluminado (no iluminado) iluminado)
Limite alto de PV de la entrada analdgica (19) p—

—
PV Punto de ajuste de PV Punto de ajuste de
la alarma la alarma
Histéresis Histéresis
-~ -~

Limite bajo de PV (02)
Limite bajo de PV de la entrada analdgica (20)

Cerrado Abierto _Abierto Cerrado
(iluminado no iluminado) (iluminado no iluminado)
-—

—
Punto de ajuste PV Punto de ajuste PV
de la alarma de la alarma

Histéresis Histéresis
-~ -

Limite alto de SP (03) o hero I ot Cerrado  Abierto
Limite alto de SP objetivo (09) (no lrinado) _t ) (no "::L‘—'”"""a“ (luminado

SP o SP objetivo  Punto de ajuste de SP o SPobjetivo  Punto de ajuste de
la alarma la alarma

Histéresis Histéresis

Cerrado Abierto Abierto Cerrado
(ilyminado! no iluminado) iluminado; no iluminado)

Punto de ajuste de SPoSP Punto de ajuste de SPoSP
la alarma objetivo la alarma objetivo

Limite bajo de SP (04)
Limite bajo de SP objetivo (10)

Histéresis Histéresis
-~ -~

Limite alto de desviacién (05) Abierto Cerrado Cerrado Abierto

Limite alto de desviacion de SP (no iluminado iluminado) (no iluminado) iluminado]
— —

objetivo (11) py  t=—=iPunto de ajuste de py  +—si Punto de ajuste de
! " desviacion ! " desviacion
SP 0 SP objetivo @ SP o SP objetivo @
Histéresis Histéresis
Limite bajo de desviacion (06) Cerrado Abierto Abierto Cerrado
Limite bajo de desviacién de SP (ilumin no iluminado) iluminado no iluminado)
objetivo (12) - s =3

Punto de ajuste de * . PV
desviacion @ SP o SP objetivo

Punto de ajuste de '~ PV
desviacion @ SP o SP objetivo

Histéresis Histéresis
-— -—

Limites bajos y altos de Cdiado et Cerrado Abierto Cerado - Abierto
desviacion (07) (iluminado an\ummadu& luminado) (ilyminado ourinado} iluminado)
Limites bajos y altos de desviacion —_— t —_—

de SP objetivo (13) PV Punto de ajuste ! PV
de desviacion P o SP objetivo

Histéresis Histéresis
RSt 2 ity

Punto de ajuste 1
de desviacion sp o SP objetivo

Histéresis Histéresis

Histéresis Histéresis
Desviacion dentro de los limites

. Abierto Abierto Cerrado Abierto Cerrado
altos y bajos (08) (no iluminado a no iluminado) | (no jluminado; (luminado} no iluminado)
Desviacion de SP objetivo dentro de + b — —

los limites altos y bajos (14) Punto de ajuste” 1 PV PV

e aju Puntode ajuste 1
de desviacion gp o gp objetivo de desviacion SP o SP objetivo

Histéresis Histéresis
. -— -—
L!m!te altodela sa\‘\da de control (15) Abierto Cemado Corado Abierto
Limite alto de la salida de control del (no iluminado iluminado) (no iluminado) luminado
lado de ventilacion (17 S o
an Salida Punto de ajuste de Salida Punto de ajuste de
la alarma la alarma
Histeéresis Histéresis
Limite bajo de la salida de control (16)
imite bajo de la salida de contr Cerrado Abierto Abiert o
Limite bajo de la salida de control del (iluminado 1 no iluminado) (uum'iiago 1 ;no if.’,?ﬁn;’do)
lado de ventilacion (18, . " o
(18) Punto de ajuste ~ Salida Puntode ajuste ~ Salida

de la alarma de la alarma

Limite alto de entrada de

refroalimentacian (27) Alarma de diagnéstico de fallas (30)

Calentamiento de la entrada de PV. Falla ADC, error RIC

Limite bajo de entrada de retroali ion (28) FALLA 1)

Con lo prefijado de fabrica, la salida de contacto se ENCIENDE
durante el funcionamiento normal, y se APAGA en el momento de la

Velocidad de PV (29) FALLA. Salida de control: OFF 6 0%, Salida de alarma: OFF

Nota 1: “Abierto/cerrado” muestra el estado del contacto del relevador, e “iluminado/no iluminado” muestra
el estado de la luz de EV (evento).

Nota 2: @ Punto de ajuste positivo, @ Punto de ajuste negativo

Visualizacion de ajuste del tipo de alarma Accion en espera activa

° . Normal Anormal
Considera
do normal La salida de la alarma
se enciende.
Limite bajo de PV

del punto de ajuste

Tipo de alarma
de la alarma.

Con (1) o sin (0) accion en La salida de la alarma no se

espera activa enciende en esta region incluso si el
valor de PV se encuentra por debajo
del limite bajo de PV del punto de
ajuste de la alarma.

Energizado (0)/Desenergizado (1)

Accion del seguro (0/1/2/3/4)
Consulte el Manual del usuario.

A
ENCENDIDO

6. Ajuste del punto de ajuste de la alarma

El siguiente procedimiento de operacién muestra un ejemplo de ajuste del punto de
ajuste del tipo de alarma -1 del grupo 1 a 180,0.

Antes de ajustar el punto de ajuste de la alarma, verifique el tipo de alarma.

Para obtener mas informacion acerca de como cambiar el tipo de alarma, consulte “5.
Ajuste del tipo de alarma.”

—> Tiempo

1. Muestre la Visualizacién de funcionamiento.

2. Visualice el meni MODE con el mismo procedimiento que se
describe en Ajuste del tipo de alarma.

' > Presione la tecla de flecha derecha.

3. ooawn ¢
S0
]

V Presione la tecla de flecha hacia abajo hasta
que aparezca A1.

4,
Se visualiza el parametro A1.
A1 a A4 representan los puntos de ajuste
1 a4 de la alarma.
Se puede cambiar cada parametro y grupo en las
Visualizaciones de ajuste de parametros de las
alarmas mediante las teclas de flecha.
AV Teclas de flecha hacia arriba/abajo: parametros
> Teclas de flecha izquierda/derecha: grupos
Visualice el parametro y grupo que necesita
cambiar. —
' Presione la tecla SET/ENTER. (@)
<
5.
Parpadea durante el cambio.
AV Cambie el punto de ajuste mediante las teclas de
< D> flecha hacia arriba/abajo para aumentar o disminuir
el valor y las teclas de flecha izquierda/derecha
para cambiar los digitos. &I
( !
¥ Presione latecla SETENTER. (%))
\Sove’
6. El punto de ajuste ha sido registrado.

Después de que la configuracién se haya
completado, presione la tecla DISPLAY o la
tecla DISP una vez para volver a la
Visualizacién de funcionamiento.
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UT35A/UT32A
Controladores con indicador digital
Guia de funcionamiento
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Yokogawa Electric Corporation

Operation
Guide

UTuvanced.

Esta guia de funcionamiento describe las entradas clave para poner en funcionamiento UT35A/UT32A.
Aunque en esta guia se utiliza la visualizacion de UT35A, UT32A se puede operar de modo similar.
Para obtener mas informacion acerca de las operaciones mediante entradas de contacto externas,
consulte “DI” de “6. Diagramas de cableado de terminales” en “Instalacion y cableado”.

Si no recuerda cémo llevar a cabo una operacion durante el ajuste, presione la tecla DISPLAY o la tecla
DISP una vez. Esto le mostrara la visualizacion (Visualizacion de funcionamiento) que aparece cuando
enciende el equipo.

La guia en pantalla se muestra en la Visualizacién de PV en la Visualizacion de ajuste de pardmetros.
Esta guia se puede encender/apagar con la tecla Fn.

Visualizaciones de funcionamiento con propésito de control disponibles durante el funcionamiento
Configuracion del punto de ajuste objetivo (SP)

Ejecucién/cancelacion de sintonizaciéon automatica

Seleccién de nimeros del punto de ajuste objetivo (SPNO.)

Conmutacién entre AUTO y MAN

Conmutacion entre RUN y STOP

Conmutacion entre REM (Remoto) y LCL (Local)

Manipulacion de salida de control en modo manual

Resolucién de problemas

CENOOA~WN =

1. Visualizaciones de funcionamiento con propdsito de control disponibles durante el funcionamiento

m Diagrama de conmutacién de visualizacion de funcionamiento

para tipos estandar y proporcional a la operacion

* Visualizacién de SP

Muestra el valor de entrada medido en la visualizacion de PV.

Muestra el punto de ajuste objetivo (SP) en la visualizacién del punto de ajuste (se puede cambiar SP).
 Visualizacion de OUT

Muestra el valor de entrada medido en la visualizacion de PV.

Muestra el valor de salida de control (OUT) en la visualizacién del punto de ajuste

(se puede cambiar OUT en modo manual).

Muestra el valor de entrada de retroalimentacion de la valvula (de 0 a 100% de la

abertura de la valvula) en control proporcional a la posicion

YOKOGAWA 4 YOKOGAWA 4

Visualizaciéon de OUT
(se puede modificar OUT)

Visualizaciéon de SP
(se puede modificar SP)

m Diagrama de conmutacién de visualizacion de funcionamiento
para tipo calentamiento/ventilacion

* Visualizacién de SP
Muestra el valor de entrada medido en la visualizacion de PV.
Muestra el punto de ajuste objetivo (SP) en la visualizacion del punto de ajuste (se puede cambiar SP).
* Visualizaciéon de OUT
Muestra el valor de entrada medido en la visualizacion de PV.
Muestra los valores de salida de control (C.H.) los lados de calentamiento y ventilacién
en la visualizacién del punto de ajuste (se puede cambiar C.H. en modo manual).

Visualizacion de OUT de
calentamiento/ventilacion
(se puede modificar OUT)

Visualizacion de SP
(se puede modificar SP)

Después de mostrar la visualizacion de OUT, presione la tecla DISPLAY o tecla
DISP para mostrar las siguientes visualizaciones en modo condicional.
Para obtener mas detalles, consulte el Manual del usuario.

Tipos estandar, proporcional a la posicion y calentamiento/ventilacion
Visualizaciones SELECT 1 a 5 (que aparecen cuando esta registrado)

Visualizacién de entrada analdgica (sélo visualizacion) (prefijado de fabrica: sin visualizacion)
Visualizacion de la salida del célculo proporcional de posicion (sdlo visualizacion) (prefijado de fébrica: sin visualizacion)
Visualizacién de nimero de PID (sdlo visualizacién) (prefijado de fabrica: sin visualizacion)
Visualizaciéon de corriente de la alarma 1 de interrupcion de calentador (sélo
visualizacion) (sélo para opcién alarma de interrupcion de calentador)
Visualizacion de corriente de la alarma 2 de interrupcion de calentador (sélo
visualizacion) (sélo para opcion alarma de interrupcion de calentador)

.
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1. Muestre la Visualizacién de SP (Visualizacion de
funcionamiento)
(Este es un ejemplo del ajuste en 150,0 del punto
de ajuste objetivo).

Presione la tecla SET/ENTER para que
comience a parpadear el ultimo digito del
punto de ajuste.

El parpadeo le permite modificar el valor.

<P>Para definir el punto de ajuste, utilice

AV las teclas de flecha izquierda/derecha
para cambiar los digitos y las teclas
de flecha hacia arriba/abajo para
aumentar o disminuir el valor.

4. 7 Cuando se visualiza el valor requerido,
@ presione la tecla SET/ENTER para
& registrar el punto de ajuste.

La sintonizacién automatica se debe efectuar luego de configurar un punto de ajuste
objetivo.

Asegurese de que el controlador esté en modo automatico (AUTO) y en modo
ejecucion (RUN) antes de la sintonizacion automatica. Para ajustar a AUTO,
consulte “5. Conmutacion entre AUTO y MAN”, y para ajustar a RUN, consulte “6.
Conmutacioén entre RUN y STOP”.

Si el punto de ajuste se conoce con anterioridad o la sintonizacién automatica no
encuentra las constantes PID adecuadas, ajuste el PID manualmente. Para ajustar
el PID manualmente, consulte el Manual del usuario.

No efectue la sintonizaciéon automatica para los siguientes procesos.

Sintonice el PID manualmente.

* Procesos con respuesta rapida como el control de velocidad

PRECAUCION de flujo y el control de presién.

* Procesos que no permiten que la salida se encienda y apague
incluso temporalmente.

* Procesos que prohiben cambios de salida bruscos en las
valvulas de control (u otros accionadores).

* Procesos en los cuales la calidad del producto puede ser
afectada negativamente si los valores de PV fluctuan mas alla
de sus rangos admitidos.

1. Muestre la Visualizacion de funcionamiento.
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la tecla PARA durante 3 segundos para
visualizar el ment MODE.

D=
5
A
' Presione la tecla SET/ENTER. (@)
v
3.
En los casos en los que se especifica
comunicacion, se visualiza el parametro R.L
(interruptor REMOTE/LOCAL).
' V Presione la tecla de flecha hacia abajo hasta que aparezca
el parametro AT.
4.

O T Se visualiza el parametro AT

(interruptor de sintonizacién automatica).

P
¥ Presione la tecla SET/ENTER. (@)
<

5.
OFF parpadea.
|
' AV Presione las teclas de flecha hacia arriba/abajo hasta
visualizar el punto de ajuste requerido.
6.
Parpadea durante la modificacion.
El rango de ajuste es de 1 a 4 (representan nimeros de grupo) o R.
Para realizar la sintonizacién automatica para PID del grupo 1, fije el
parametro AT en 1.
Para abandonar la sintonizacion automatica, ajuste el parametro a OFF.
o~
¥ Presione la tecla SET/ENTER. (@)
K>
Se registro el punto de ajuste.
7 Esto da comienzo a la sintonizacién automatica.

El limitador se puede ajustar a la salida durante
la sintonizacion automatica.

Para obtener mas detalles, consulte el

Manual del usuario.

Durante la sintonizacion automatica:

« La luz MAN parpadea

» Aparece el simbolo OUT.

* Los valores de salida al 100,0% y al
0% se alternan en la pantalla.

Se apaga la luz MAN, lo que indica que la
sintonizacion automatica finalizé
normalmente.

El siguiente procedimiento de funcionamiento muestra un ejemplo de cambio del nimero
del punto de ajuste objetivo (SPNO.) de 1 a 2. Cada SP tiene su grupo PID. Se usa el
grupo PID configurado para el parametroPIDN (seleccién de numero de PID).

1. Muestre la Visualizacién de funcionamiento.

tecla PARA durante 3 segundos para visualizar el
menu MODE.

' Presione la tecla SET/ENTER. (@)

En los casos en los que se especifica
comunicacion, se visualiza el parametro R.L

& (interruptor REMOTE/LOCAL).

' WV Presione la tecla de flecha hacia abajo hasta que el
parametro SPNO. aparezca.

=
v

Se visualiza el parametro SPNO. (seleccion
de numero de SP).

AV Modifique el punto de ajuste mediante
las teclas de flecha hacia arriba/abajo.

Parpadea durante la modificacion.

El punto de ajuste ha sido registrado.
Presione la tecla DISPLAY o la tecla DISP
una vez para volver a la Visualizacion de
funcionamiento.

SPNO. se cambi6 a 2.

5. Conmutacién entre AUTO y MAN

Se puede conmutar entre AUTO y MAN usando una de las siguientes: (1) tecla A/M,
(2) entrada de contacto, (3) comunicacion y (4) tecla de funcién del usuario.

La figura a continuacién muestra una accion directa utilizando la tecla A/M.

Cuando la funcién de conmutacion entre AUTO y MAN se asigna a la entrada
de contacto y la entrada de contacto estd ENCENDIDA, no se puede efectuar la
conmutacion por accion de tecla.

Para obtener mas detalles, consulte el Manual del usuario.

La luz MAN parpadea en — :‘,

el modo MAN. SIS X

I_ Cada vez que presiona la tecla ,
AUTO y MAN se cambian de forma
alternada.

Cuando se cambia de AUTO a MAN, se mantiene el valor de salida de control en modo
AUTO. El controlador puede funcionar manualmente desde el valor de retencion.

Si se ajusta la salida prefijada manual (parametro MPON # OFF), se puede operar el
controlador manualmente desde el valor de salida arbitrario (parametros MPO1 a MPO5).

6. Conmutacion entre RUN y STOP

Se puede conmutar entre RUN y STOP usando una de las siguientes: (1) entrada
de contacto, (2) parametro, (3) comunicacion y (4) tecla de funcién para el usuario.
A continuacién se muestra un ejemplo de conmutacion utilizando la entrada de contacto.
(La funcién de conmutacion se asigna al contacto DI2 para el prefijado de fabrica).
Para obtener detalles sobre otros métodos de conmutacion y la visualizacion que
aparece cuando se inicia la operacion, consulte el Manual del usuario.

Cuando se detiene el controlador, las entradas y las salidas son las siguientes:
Entrada de PV
Salida de control

Muestra el valor de PV.

Muestra el valor de salida prefijado.
Se ajusta el valor de salida prefijado para cada grupo PID.

Salida de alarma Enciende la salida en caso de una alarma.

Visualizacién en modo STOP

Se muestra “STOP” en la visualizacion de simbolos y “valor de salida prefijado” en
la visualizacién de datos.

Visualizacién en modo STOP @

YOKOGAWA ¢

D2 OFF: Funcionamiento RUN

DI2 ' ON: Funcionamiento STOP

Salida prefijada (PO)
Abertura de la valvula (0-100%) de
acuerdo al tipo proporcional de posicion.

La luz STOP se ilumina.

Visualizacion en modo STOP en el control de calentamiento/
ventilaciéon

Se muestra “Valor de salida prefijada del lado de ventilacion” a la izquierda del
simbolo “ST” y “Valor de salida prefijada del lado de calentamiento” a la derecha.

Visualizacion en modo STOP @
'YOKOGAWA 4
Y DI2 OFF: Funcionamiento RUN
) gy | 2

DI2 ' ON: Funcionamiento STOP

Salida prefijada del lado de calentamiento (PO)
Salida prefijada del lado de ventilaciéon (POc)

La luz STOP se Hlumina.
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7. Conmutacion entre REM (Remoto) y LCL (Local)

Se puede conmutar entre remoto y local usando una de las siguientes:
(1) entrada de contacto, (2) parametro, (3) comunicacion y (4) tecla de funcién para el usuario.

LCL (Local)

El control se efectua usando el punto de ajuste objetivo configurado en el controlador.
REM (Remoto)

El control se efectia usando un punto de ajuste via comunicacién para el punto
de ajuste objetivo. A continuacién se muestra un ejemplo de conmutacion de
local a remoto usando el parametro. (Sélo para los casos en los que se especifica
comunicacion.)

Para obtener detalles sobre otros métodos de conmutacién, consulte el Manual del
usuario.

« El grupo PID para el nimero SP local se usa como PID en el modo remoto.

NOTA

Cuando la entrada de contacto esta ENCENDIDA, no se puede efectuar la operacién
usando el parametro, la comunicacion o la tecla. Cuando la entrada de contacto
estd APAGADA vy el ajuste se cambia usando el parametro, la comunicacién o la
tecla, se efectua la tltima operacion de conmutacion.

1. Muestre la Visualizacién de funcionamiento.

Mantenga presionada la tecla
PARAMETER o la tecla PARA durante
3 segundos para visualizar el menu
MODE.

ET/

§  Presione la tecla SET/ENTER. ({ &

Se visualiza el parametro R.L (interruptor REMOTE/LOCAL).

AV Modifique el modo de funcionamiento
mediante las teclas de flecha hacia
arriba/abajo.

Parpadea durante la modificacion.

Resolucion de problemas

8. Manipulacién de salida de control en modo manual

NOTA

En modo manual, la salida de control se manipula operando las teclas (el valor se
cambia usando las teclas de flecha hacia arriba/abajo, que luego sale como esta).
Incluso si no se presiona la tecla SET/ENTER, el valor de salida de control cambia
de acuerdo con el valor que se muestra.

En modo detencion (cuando se enciende la luz de STOP), la salida de control no se puede manipular.

Tecla de flecha hacia arriba: aumenta la salida de control.
Tecla de flecha hacia abajo: disminuye la salida de control.

'YOKOGAWA 4
-— i —
<MLL

Lol

La luz MAN—
se ilumina.
En el control proporcional de la posicién.
Tecla de flecha hacia arriba; abre la valvula.
Tecla de flecha hacia abajo; cierra la vélvula.
Salida; sélo mientras se presiona una tecla.
OUT; abertura de la valvula (0-100%)

La manipulacién de la salida en el control
proporcional de la posicién no se encuentra
restringida por limitadores de salida (OH, OL).

Funcionamiento manual en control de calentamiento/ventilacion

Salida de control del lado de calentamiento
Simbolo del lado de calentamiento
Salida de control del lado de ventilacién
Simbolo del lado de ventilacién

Numero de punto de ajuste (SP) objetivo

Tecla de flecha hacia arriba: disminuye la salida de control del lado de ventilacion y
conjuntamente incrementa la salida de control del lado de calentamiento.
Tecla de flecha hacia abajo: incrementa la salida de control del lado de ventilacién y
conjuntamente disminuye la salida de control del lado de calentamiento.
(No se presentan ninguna de las salidas del lado de calentamiento ni del lado de
ventilacién, o ambas estan presentes de acuerdo al ajuste de la banda inactiva).
Salida actual (%) Salida actual (%)
100 100

\ Salida manipulada | Salida manipulada/

del lado de del lado de , o . .
ventilacion calentamiento Salida manipulada del Salida manipulada del
lado de ventilacion lado de calentamiento
-12,4 0| 12,4 -124 0 12,4

Salida de calculo de control Salida de calculo de control
DB=24,8 Bandainactiva: Funcionamiento del parametro DB DB= -24,8

La salida manipulada cambia cuando
una banda inactiva es positiva (+)

La salida manipulada cambia cuando
una banda inactiva es negativa (-)

m Flujo de la resolucion de problemas

Sila Visualizacion de funcionamiento no aparece luego de encender la energia del controlador, verifique los procedimientos en el siguiente diagrama de flujo.
Si un problema parece ser complicado, comuniquese con nuestros representantes de ventas.

¢ El controlador es
defectuoso?

7 Se encuentra
completamente
nactivo?

¢Falloé la
visualizacion?*

YES

JFallo la
sefial de E/S?

m Soluciones si se produce una falla

de energia durante las operaciones

+ Falla de energia instantanea a menos de
20 ms.

No se detecta una falla de energia.
Continua el funcionamiento normal.

« Falla de energia por menos de
aproximadamente 5 segundos, o por mas
de este tiempo.

Afecta los “ajustes” y el “estado del

¢ Falld la
comunicacion?

YES

Apague el suministro de

Verifique el cableado de

I € Verifique el ajuste de
las terminales de energia.

bloqueo de teclas. gnergia y luego,

enciéndalo nuevamente.

. Verifique
especificaciones de E/S del
controlador.

funcionamiento”.
Para obtener mas detalles, consulte el

las Verifique las
especificaciones del
controlador.

!

Manual del usuario.

Verifique el voltaje
del suministro.

Verifique las especificaciones y
la polaridad de los dispositivos

NOTA

ados.

YES |« v ~ e

YES

A

Tome nota de los ajustes de los parametros
para una solicitud de reparacion.

Verifique los pardmetros
relacionados con la
comunicacion.

A 4
Sin capacidad de
comunicacion.

Verifique el cableado
de la comunicacion.

B Errores en el encendido

Los errores que se muestran a continuacién pueden ocurrir en el diagndstico de fallas cuando se enciende la energia. (Para obtener mas detalles de la Visualizacion del punto de
ajuste y la accién de entrada/salida cuando ocurre cada error, consulte el Manual del usuario).

(s6lo para error de valor
prefijado por el usuario)
PAR 0010

(s6lo para error de parametro

Parametro de configuracion (PA.ER)

Error de valor prefijado (parametro)
por el usuario

El parametro del usuario esta danado.
Inicializado a valor prefijado de fabrica.

Error de parametro de
configuracién

Los datos del parametro de configuracion
estan dafiados.

Visualizacion Visualizacion del punto de Indi
- ndicador de estado i
i dePV. de (Visualizacién de (Visualizacién de Parametro q;eel Lnr‘rlgrs"a detalles Descripcion del error Causa y diagnéstico Solucién
funcionamiento) funcionamiento) L T E L)
Indicacion i MCU RAM / MCU ROM : Defectuosos.
de apagado Indicacidn de apagado - - defectuosos MCU RAM / MCU ROM tienen fallas. Comuniquese con nosotros para su reparacion.
. . . = Defectuosos.
SYS----- — Error de datos del sistema Los datos del sistema estan dafiados. Comuniquese con nosolros para su reparacisn,
PAR 0004

Verifique y reconfigure los parametros
de ajuste inicializados. La indicacion
de error se borra cuando se enciende

de simbolos parpadea)

ERR de configuracion _ Inicializado a valor prefijado de usuario. nuevamente la energia.
PAR 0020 Error de parametro de Los datos del parametro de funcionamiento
(s6lo para error de parametro funcionar%iento estan dafiados.
de funcionamiento) Inicializado a valor prefijado de usuario.
Inconsistencia de los datos del sistema y
SLOT 0015 El hardware de funcion extendida el hardware de funcién extendida. Defectuosos.
(0015: el error ocurre en todo
i . Parametro de configuracion (OP.ER) [no responde (areas del terminal La comunicacion entre el hardware de Comuniquese con nosotros para su
| hard de | del
;rn?i;avlvlaérfa ?Ef)s areas de E1aE4 funcién extendida no responde (areas del |reparacion.
- terminal E1 a E4).
El punto decimal del extremo Inicializado a valor prefijado calibrado debido
derecho en la Visualizacion Error de valor de calibracion a que el valor prefijado de fabrica esta Defectuoso
Lng,'g:?'on Indicacién normal g\e;il\rlmtoadresi(:::l.de\ oxtemo Parametro de configuracion (PA.ER) daniado. Comuni_quese con nosotros para su
derecho en la Visualizacion FRAM defectuoso Iéﬁ ESRC;\'&"r?o(zlsa‘l)rg;g%namlemo) de datos |reparacion.
de simbolos parpadea. -
Indicacién s La luz LADDER . X i = El programa en escalera esta dafado. Vuelva a descargar el programa en
normal Indicacién normal parpadea Parametro de configuracion (LA.ER) [Programa en escalera dafiado Funciona sin programa en escalera. escalera.
0,000 00000
Indicacién (El punto decimal de la _ Parametro de configuracion . Y . o
normal izquierda en la Visualizacion (OPER) Error del perfil de usuario El perfil de usuario se encuentra dafiado  [Vuelva a descargarlo.

B Errores durante el funcionamiento

Los errores que se muestran a continuacion pueden ocurrir durante el funcionamiento. (Para conocer sobre la accién de entrada/salida cuando ocurre cada error, consulte el

Manual del usuario).
Visualizacion Visualizacion del punto de :
de PV ajuste In(?lli‘;audall)irzadgigvsl((ai:o Parametro que muestra Descripcion del error Causa y diagnéstico Solucién
(Visualizacion de (Visualizacion de funcionamiento) detalles del error P y diag|
funcionamiento) funcionamiento)
. § i . - . Defectuoso.
A _ Parametro de configuracion Error ADC de terminal de entrada analégica | Error de valor AD de terminal de entrada )
AD.ERR |Indicacién normal (Nota) D1.E) ‘Entrada de PV analogica Comuniquese con nosotros para su
reparacion.
RJC.E . ) = _ Defectuoso. .
&EMugf/trSeRf‘zj)?r.na Indicacién normal (Nota) — r:éﬁngtm de configuracion Fér,%aRég g: t;(;mnal de entrada universal Error RJC de terminal de entrada universal /C\ijrg?g‘g"";ﬁ;ﬂ;t"%sg?é ;;anri's:irg&a[r)egon
anyemada)_ para borrar la indicacion de error.
. X i Error de calentamiento de terminal de . . Verifique el cableado y el sensor.
Pag%n;;tro de configuracion entrada analdgica gﬁg;ﬁ:gfgg} i?::l sensor del terminal de La indicacion de error se borra en el
. +Entrada de PV 9 funcionamiento normal.
B.OUT Indicacién normal (Nota) — Verifique el cableado y el sensor de los
Parametro de configuracién Error por calentamiento de entrada de | Calentamiento de la entrada analdgica terminales de entrada analdgica conectados.
V1.E) PV conectada a PV La indicacion de error se borra en el
funcionamiento normal.
La entrada de PV es de entre -5y 105%.
OVER Indicacién normal _ Parametro de configuracién Em;gg: gz Eg Z[e)g;ejrladzslgaelzascala También ocurre cuando se ingresan datos | Verifique el valor de entrada analégica
= (PV1.E) 7 o fuera de rango que son el resultado del o el programa en escalera.
OVER (Valores de PV de entre -5y 105%) calculo en escalera.
L . N L . . . Verifique el cableado de la corriente/el resistor de
indeagon QT - - - - - - Fitro o coniguracdn  |Colroriert: decoretgfadtr d» | Celentamlent do ntada da enadado tnlmenizcn. Lacaconc
- error se borra en el funcionamiento normal.
5 El célculo de punto flotante para el célculo i
Exceso de calculo en escalera en escalera es infinito. Verifique el programa en escalera.
El célculo no termina dentro del periodo de | Cambie el periodo de control o reduzca
Factor de carga por encima del 100% | control (el factor de carga es del 100% o | el nimero de escalones para el
Indicacién normal La luz LADDER Paréametro de configuracion mas). programa en escalera.
parpadea (LA.ER) Factor de carga por encima del 200% |EI célculo no termina dentro del periodo de Cambie el periodo de control o reduzca el nimero
Indicacién Final forzoso) control (el factor de carga es del 200% o més). | de escalones para el programa en escalera.
normal Vuelva a descargar el programa en escalera. Si la
Error de programa en escalera El programa en escalera esta dafiado. indicacién de error todavia no se borra, existe una
falla. Comuniquese con nosotros para su reparacion.
0,000 00000 i ispositi ot
, v . N . Verifique que los dispositivos objetivo
(El punto decimal de la — E’g}r:aénr\’e)tro de configuracion Error de comunicacion de par a par | Error de comunicacién de par a par estén conectados adecuadamente.
gg;"ﬁ;gﬁlgg :famzlézgz)ac'on : Recuperacion en recepcién normal.
) N L N . o La sintonizacién automatica no finaliza aun | Verifique el proceso. Mantenga
AT.E Indicacion normal — fs\'ﬁn%e)tm de configuracion ;ﬁ?ﬁg&ieﬂe&ge sintonizacién cuando han transcurrido 24 horas desde el | presionada cualquier tecla para borrar la
i 9 inicio de la sintonizacion. indicacion de error
La posicion de la valvula completamente cerrada Verifi s
. N . . - ! i : e el cableado y la vélvula.
i _ Parametro de configuracién Error de ajuste automatico de la es igual o mayor que la posicion de la valvula erinqu . .
VAT.E Indicacién normal D2.E) posicién de la valvula completamente abierta luego de que se realiza el w;?:?g?nzirg:'c?gﬁ‘ézcellfrl)?”'er tecla para
ajuste automatico de la posicion de la misma. i
Error de paridad de marco
Desbordamiento de bufer Verifique los parametros de
0,000 00000
i H : . Y e i Tiempo de espera entre caracteres agotado comunicacion.
Indicacioén (El punto decimal de la Parametro de configuracién Error de comunicacion 2 R i o
normal izquierda en la Visualizacion - (OP.ER) (Comunicacion RS-485) Error de suma de comprobacion (comunicacién | Recuperacion en recepcion normal.
» de vinculo de PC con suma de comprobacién) | Mantenga presionada cualquier tecla
de simbolos parpadea) Error de verificacién de CRC (Modbus/RTU) para detener el parpadeo.
Error de verificacién de LRC (Modbus/ASCII)
. . Verifique los parametros de comunicacion.
0.000 00000 Inconsistencia de bucle entre maestro Recuperacion en recepcion normal.
N > : i ) - o coordinador y esclavos Cambie de modo remoto a local para detener
Indicacion | (El punto decimal de la _ Parametro de configuracion Error de comunicacion ol parpadso
normal izquierda en la Visualizacion (OPER) (funcionamiento coordinado) La comunicacion desde el maestro Cuando se cambia el modo de remoto a
de simbolos parpadea) coordinador se interrumpe por 2 segundos. |local, el seguimiento de SP no funciona aun
si se ajusta en ENCENDIDO.
0,000 00000
Lngﬁg?'on I(Eclllﬁ:':éz Zicllam\i/ailsi(;lliiacién — E’Oa}r:aén;)tro de configuracion Error del perfil de usuario El perfil de usuario se encuentra dafiado | Vuelva a descargarlo.
de simbolos parpadea)
El punto decimal del
Indicacién i extremo derecho en Parametro de configuracion La escritura (el almacenamiento) de datos | Defectuoso. Comuniquese con
normal Indicacién normal la Visualizacion de (PA.ER) FRAM defectuoso en FRAM no es posible. nosotros para su reparacion.
simbolos parpadea.
. . MCU / DCU defectuosos = Defectuosos. Comuniquese con
No definido | No definido — — (Error de ROM / RAM, dafadas) MCU /DCU dafiados. nosotros para su reparacion.

Nota: Cuando ocurre un error en la entrada que se muestra en entrada analdgica, la pantalla (Visualizacién de funcionamiento) presenta el mismo
simbolo que se muestra en la Visualizacion de PV.

EI LCD (una pantalla de cristal liquido) se utiliza

para la parte de la pantalla de este producto.

A 4 EI LCD tiene una caracteristica que hace que la accién
YES |Cancele el ajuste. de la pantalla aparezca tarde a bajas temperaturas.
Ademas, el deterioro por envejecimiento provoca la
degradacion de la luminosidad y el contraste.

Sin embargo, la funcién de control no se ve afectada.

A 4

Problema

l

Verifique las especificaciones
de los dispositivos de la
comunicacion.

resuelto.

omuniquese con nosotros
para su reparacion. )
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UT35A/UT32A
Controladores con indicador digital
Guia de funcionamiento

YOKOGAWA ¢

Yokogawa Electric Corporation

Operation
Guide

UTAdvanced

Esta guia de funcionamiento describe brevemente las funciones de los parametros.
Los simbolos de parametro que se enumeran a continuacion estan ordenados segun
aparecen en la visualizacion en cada grupo de simbolos del menu.

Ademas, cada tabla de parametros presenta una columna de “Ajuste del usuario”
donde puede registrar sus puntos de ajuste cuando los define en el controlador. La
guia en pantalla se muestra en la Visualizacién de PV en la Visualizacion de ajuste de
parametros. Esta guia se puede encender/apagar con la tecla Fn.

Parametros de funcionamiento

Mantenga presionada la tecla PARAMETER o la tecla PARA durante 3 segundos para
moverse desde la Visualizacion de funcionamiento a la Visualizacion de ajuste de pa-
rametro de funcionamiento. Presione la tecla DISPLAY o la tecla DISP una vez para
volver a la Visualizacion del funcionamiento.
L i6n del funci <
Mantenga presionada la tecla PARAMETER o la tecla PARA durante
Ssegundos

Tecla DISPLAY
I o tecla DISP

i |€—[ menu |4 FiNaL

byl Dtecla < D tecla
Tecla SET/ENTERl T Tecla F’ARAMETERl T l T
o tecla PARA

La Visualizacion del

Para.rnetro Para:netro Para[netro mend y la
V tecla : V tecla : V tecla : YlsuallzaC|on 'de
FINAL del FINAL del FINAL del| 2JUSte de pardmetros
. e . e . ®!l se alternan en un
parametro parametro parametro patrén circular.

Los grupos de parametros se pueden alternar mediante las teclas<{, [>.

Cambie a la Visualizacién de ajuste de parametro de configuracion:
Mantenga presionada la tecla PARAMETER o la tecla PARAYy la tecla de flecha
hacia la izquierda simultdneamente durante 3 segundos.

Configuracion

- Para seleccionar el ajuste de parametro que se muestra como el valor inicial, presio-
ne la tecla de flecha hacia abajo para cambiar al siguiente parametro.

- Para modificar y definir el ajuste del pardmetro, presione la tecla SET/ENTER y el
punto de ajuste comenzara a parpadear. El estado intermitente le permite realizar
cambios (modo de ajuste). Utilice las teclas de flecha hacia arriba/abajo/izquierda/
derecha para cambiar el punto de ajuste. Presione la tecla SET/ENTER para regis-
trar el ajuste.

Tenga en cuenta que hay algunos pardmetros que no se muestran dependiendo del
modelo y los cédigos de sufijo, el tipo de control (CNT), etc.

B Modo de funcionamiento
Simbolo del mend: MIJAE (MODE)

Slmtfolo o Nombre del parametro Rango de ajuste .V.al.or HIED _del . N'VFI de”
parametro inicial | usuario | visualizacion
STOP: modo de parada
SP RUN: modo ejecucion
Interruptor STOP/RUN La salida prefijada (PO) se genera en modo STOP.| RUN
(S.R) Prefilado: no se muestra. El interruptor STOP/RUN
se asigna a la entrada de contacto.
LCL: modo local
Pj_ Interruptor REMOTE/LO- | REM: modo remoto LcL
(RL) (Se visualiza sélo en los casos en los que se
especifica la comunicacion.)
OFF: deshabilitado
1a4: efectuar la sintonizacién automética. El EASY
Ht Interruptor de sintoniza- | resultado de la sintonizacién se almacena en
» o ; OFF
(AT) cién automatica el PID numerado especificado.
R: el resultado de la sintonizacion se almacena
en el PID de desviacion de referencia.
SPNU Seleccion de nimero de |1 a4 (Depende del ajuste del pardmetro de 4
(SPNO.) configuracion SPGR.).
F’ Se muestra el nimero de grupo de PID que se
! d . selecciona.
(PID) Namero de PID 1a4,R: el grupo de PID de desviacion de !
referencia
W Parametro SELECT
Simbolo del mend: {5 (cs)

S|mtfolo el Nombre del parametro Rango de ajuste .V?k." g fm .NW.EI de:’
parametro inicial | usuario |visualizacion
Simbolo del Rango de ajuste de un parametro

. SELECCIONAR parame- | registrado. Tablaa
par?metro tro 10 a 19 Para obtener mas detalles, consulte 0 continuacion EASY
registrado el Manual del usuario.

Parédmetro | n=10 n=11 n=12 n=13 n=14 n=15 n=16 n=17 n=18 n=19

CSn

Para el registro de SELECCIONAR parametros, consulte el Manual del usuario.

B Parametro de ajuste del punto de ajuste de la alarma y SP
Simbolo del mena: 57 (sP)

dentro del rango de entrada).
La posicién del punto decimal
depende del tipo de entrada

Simbolo del N . . Valor | Ajustedel [ Nivel de
A lombre del parametro Rango de ajuste L N s
parametro inicial | usuario |visualizacion
SP . - 0,0 a 100,0 % de rango de entrada de
op) |Fumiodeajuste objelivo |y (gy) (Rango de ajuste: SPLa SPH) | S -
o
5 Ub Punto de ajuste objetivo Ajuste la compensacion desde SP. ?a?] /:)?fe”
secundario (en el control de | -100,0 a 100,0 % del rango de en?rada
(SUB) dos posiciones y dos niveles) | entrada de PV (EUS) de PV
P Defina un nimero de grupo de PID
Iyl ili
1 i " . para utilizar.
(PIDN) Seleccion de nimero de PID 1 a4 (depende del ajuste del para- Tad cor;?:bicaién EASY
metro de configuracion PIDG.).
Defina un valor de visualizacion del punto
de ajuste de la alarma de PV, la alarma
de SP, la alarma de desviacion, la alarma
R ! a RY [Puntode ajuste de la de salida o la alarma de velocidad. 0
(A1apd) |alarmala4 -19999 a 30000 (defina un valor

Para el parametro SP (punto de ajuste objetivo), se muestran 4 grupos para el prefija-
do de fabrica. EI nimero de grupos se puede cambiar usando el parametro de confi-
guracion SPGR. (nimero de grupos de SP). Para el parametro del punto de ajuste de
la alarma, se muestran las alarmas 1 a la 4 para el prefijado de fabrica. EI numero de
alarmas se puede cambiar usando el parametro de configuracién ALNO. (numero de
alarmas). Para cambiar el nimero de alarmas o grupos de SP, consulte el Manual del

usuario.

Use la siguiente tabla para registrar los puntos de ajuste de la alarma y SP.

Parametro

n=1

n=2 n=

3 n=4

SP

SuUB

PIDN

A1

A2

A3

A4

n: nimero de grupo

B Parametro de ajuste relacionado con SP
Simbolo del mena: 575 (sPs)

1) MAN — AUTO, 2) STOP — AUTO,
3) Encendido, 4) Cambio de nimero de
SP, 5) Cambio de SP

OFF, ON

Simbolo del Nombre del parémetro Rango de ajuste Valor | Ajustedel | Nivel de
parametro inicial | usuario | visualizacion
Pt SP = entrada remota x RT + polarizacion
Relacion de entrada remota | de entrada remota 1,000
(RT) 0,001a9,999
0,0 % del STD
Fbg Polarizacion de entrada -100,0 a 100,0 % del rango de entrada rango de
(RBS) remota de PV (EUS) entrada
de PV
UPP Gradiente en rampa ascen- zsee::: para evitar que SP cambie rapida: o
(UPR) dente de SP Establezca un gradiente en rampa ascen-
dente o gradiente en rampa descendente
por hora o minuto. Establezca una unidad
dNP Gradiente en rampa descen- | de tiempo usando el TMU del pardmetro. | e
(DNR) dente de SP OFF, 0,0 + 1 digito a 100,0 % del rango
de entrada de PV (EUS) EASY
HOUR: gradiente en rampa ascendente
o gradiente en rampa descendente por
ML,’ Unidad de tiempo de gradien- | hora HOUR
(TMU) te en rampa de SP MIN: gradiente en rampa ascendente
o gradiente en rampa descendente por
minuto
El seguimiento se efecttia cuando el
SPE Seleccién de seguimiento de modo cambia de Remoto a Local. (El
P punto de ajuste local hace un segui- ON
(SPT) miento del punto de ajuste remoto).OFF,
ON
Hace que el punto de ajuste efectte el
seguimiento del PV de manera que el
punto de ajuste vuelva automéaticamente sSTD
a su valor original a una tasa de cambio
P[/E Seleccion de seguimiento de prefijada. £ UPR, el DNR y el TMU se
PV usan en combmamor}. ) OFF
(PVT) Condiciones de funcionamiento:

B Parametro de ajuste de la funcién de alarma

Simbolo del mena: L 1 (ALRM)

B Parametro de ajuste PID
Simbolo del mend: P o (PID)

Simbolo del - ; Valor | Ajustedel | Nivel de Simbolo del i Valor | Ajustedel | Nivel de
parametro Nombreideliparametro Rango de ajuste inicial | usuario | visualizacié parametro TS0 Q) (TS [EFDEDERED inicial | usuario | visualizacion
Establezca un valor de 5 digitos en el Banda proporcional 0,0a999,9 %Cuando se establece
siguiente orden. . 0,0 %, funciona como 0,1 %.
g
- Banda proporcional del :
[Tipo de alarma: 2 digitos (consulte a P lado de calentamiento Se aplica el control del lado de ca- 5.0 %
continuacion)] + [Sin (0) o Con (1) Accion en P) (en control de calenta- lentamiento ENCENE)'DO/APAGADO ’
R A o
ccion del seguro
Para obtener TtetallleMs sobr‘ec:alacciéq del Tiempo integral
seguro, consulte el Manual del usuario. ] Tiempo integral del lado de -
I . OFF: deshabilitado 1 a 6000 s 240s
Tipo de alarma: 2 digitos AL ALS: 10) calentamiento (en control de
00: Deshabilitada Iimité allﬁ calentamiento/ventilacion)
01: limite alto de PV de PV Tiempo derivado
02: limite bajo de PV (01) d Tiemppo derivado del lado de
03: limite alto de SP Sin calentamiento (en control ~ |OFF: deshabilitado 1 a 6000 s 60s
04: limite bajo de SP Accion en (D) de calentamiento/ventila-
05: limite alto de desviacion espera (0) cion)
) 06: limite bajo de desviacion Energi- - -
Tipo de alarma 1a 4 07: limites alto y bajo de desviacién 7ad0 (0) Limite alto de la salida de control
Ejemplo: Alarma 1 08: desviacion dentro de los limites alto y bajo | Accien del sl Limite alto de la salida de  (-4,9 a2 105,0 %, (OL<OI_-|) o
= - limi ot u control del lado de calen-  En control de calentamiento/ventilacion:| 100,0 %
09: limite alto de SP objetivo seguro (0) 0 ;
Al !a 10: limite bajo de SP objstivo (OH) tamiento (en control de 0,1a105,0 % (OL<OH)
Ay accitn del J T;po de | 11: limite alto de desviacion de SP objetivo calentamiento/ventilacion)
L ceion del seguro= | |alama. | 19: limite bajo de desviacion de SP objetivo | a2 ALa: Limite bajo de la sali
imi € ot  AL4: jo de la salida de control | o -
(AL1 aAL4) [E)gzgx‘z:;‘;/ado 13:limites alto y bajo de desviacion de SP | [jmite m Limite bajo de la salida f;éOCZJOAB %, (OL<OH), SD: cierre
Accion en objetivo bajo de uL de control del lado de ca- E ol de calentamientoiventiacion:| 20 %
14: desviacion de SP objetivo dentro de los (oL) lentamiento (en control de | - coNWo! de calentamientofventiiacion:
espera o5 ‘ PV (02) ( 0,02 104,9 % (OL<OH)
limites alto y bajo Sin calentamiento/ventilacién) : !
15: FUERA del limite alto Accion en EASY - —
16: FUERA del limite bajo espera () ” Habiltado cuando el tiempo ntegral
17: FUERA del limite alto del lado de Energi- :,\ZR) Restablecimiento manual glsvzlor de restablecimiento manual es gual al | 20 %
ventilacion zado (0) | Teblaa ) z
18: FUERA del limite bajo del lado de Accuﬁ(n) continuacion valor de salida cuando PV = 8P-5,02 1050 %
ventilacion del En conirol de EASY
19: limite alto de PV de entrada analdgica sequro (0) ENCENDIDO/
20: limite bajo de PV de entrada analégica APAGADO
27: limite alto de entrada de retroalimenta- 0
cion e control de dos
28: limite bajo de entrada de retroalimenta- Histéresis (en control de posiciones y
cién ENCENDIDO/APAGA: 1 |En control de ENCENDIDO/APAGADO | disnees
29: velocidad de PV Ny ro! prop! o control de dos posiciones y dos nive- | 05%del
30: diagnostico de fallas de la posicién o control les: 0,0 a 100,0 % del rango de entrada | rangode
31: FALLA HYS giev'e?s:)p“i"i"”es v dos |4 py (EUS) enlada e PV
HYS) Histéresis del control de En control de calentamiento/ventilacion | En conirol de
1 1 .
k't (a Punto de ajuste de 1 a 4 E\:?%N?DO/IAP:\GAD? o control proporcional de la posicién: 0,0 de calenta-
1/[: l_/ del tiempo de la alarma | 0,01 a 99,59 (minuto.segundo) 1,00 ¢’ lado de calentamiento| , 100,0 % miento/
de velocidad de PV (en control de calenta- ventlacion
(VT1aVT4) miento/ventilacién) 0
Establezca un valor de visua- control
lizaciéon de punto de ajuste de proporcional
HH I a e histéresis. de la posicion:
HyY :":tjres's dealama | 19999 4 30000 (Establezca un 10 05%
valor dentro del rango de entrada). o
(HY1aHY4) La posicién de punto decimal [T Histéresis secundaria (r]ai /;(éil
depende del tipo de entrada. Sl[JL}H-I\?I (en el control de dos entgrada
Una salida de alarma esta ENCEN- (SUHY posiciones y dos niveles) de PV
Iy} . DIDA cuando el temporizador de
D"_‘”w 1 @ |Temporizador de retardo . o 0,5 % del
. retardo expira luego de que se Histéresis del lado !
J4YNY <1ieac‘;)nexmn dealarma | el punto de ajuste de la 0,00 HHUP superior (en control de 2,0:\/1 Oé)L,JOS% del rango de entrada ra:‘grodde
(DYN1 a DYN4) alarma. s (HY.UP)  |ENCENDIDO/APAGADO) |4 PV (EUS) ey
0,00 a 99,59 (minuto.segundo)
T - e - 0,5 % del
MC/ Modo de alarma (1): f\f?gir\?aagﬁvriodo STOP 0 H’_'u_ U flbpeiveintprirosiivicy rango de
: (en control de ENCENDI- entrada
(AMD) 2: no activa en modo STOP o MAN (HY.LO) DO/APAGADO) de PV
Para el parametro de ajuste de la funcién de alarma, se muestran 4 alarmas para el dP Interruptor de accion
prefijado de fabrica. (DR) directa/inversa RvS
El ’numero de alarmas se puede ca.mblar u§ando el parametro de configuracion ALNO. Interruptor secundario de SYFf:aacccci;nduir:::a sTD
(numero de alarmas). Para cambiar el nimero de alarmas, consulte el Manual del ClAR  |accion directalinversa (en ’ DIR
usuario (CD—ROM). (SU.DR) el control dg dos posicio-
nes y dos niveles)
Parémetro | n=1 n=2 n=s n=4 0,02 99,9 %(El control de ENCENDI-
ALn IUC Banda proporcional del | DO/APAGADO del lado de ventilacién se 5.0 %
vTn (Pc) lado de ventilacion aplica cuando aparece 0,0 % el control e
de calentamiento/ventilacion)
HYn
| - -
ovNn Ic Tiempo integral del lado | 5. yeqhapilitadot a 6000 s 240's
(Ic) de ventilacion
n: nimero de alarma Ti derivado del lad
l(ﬂ;ﬁ) do e ogac© 411860 | OFF: deshabilitadot a 6000 s 60's
9
B Parametro de ajuste relacionado con PV OHe |Limie ato ce fa saidade
" . = oric control del lado de ventilacion 0.12105,0 %, (OLe<OHe) 100,0 %
Simbolo del mend: /=y 5 (PVS) (OHc)
Simbolo del c N Valor | Ajustedel | Nivel de BL C Limite bajo de la salida del o o
parametro | Nombre del pardmetro andelelaiuste inicial | usuario | visualizacién (Olc) |controldel lado de ventiacion| -0 @ 1049 %: (OLC<OHc) 0.0%
0,0 % del Histéresis del control de
bg Polarizacién de entrada |-100,0 a 100,0 % del rango de rango de Iz{-ing('::) ENCENDIDO/AEAQ,ADO 0,0 2100,0 % 0.5% EASY
@®5) del PV entrada de PV (EUS) entrada del lado de ventilacion
de PV EASY Banda inactiva de salida (en|En control de calentamiento/ventilacion:
3 ab control de calentamiento/  [-100,0 a 50,0 % 30%
" DB ventilacion o control propor- | En control proporcional de la posicidn: ’
(Fé) Filtro de entrada del PV |OFF, 1a120's OFF (bB) cional de la posicion) 10210,0 %
Salida prefijada En modo STOP, se puede generar salida
Pﬂ Salida prefijada del lado de |de control fija. En control proporcional 00 %
(PO) calentamiento (en control de | de la posicion, se puede fijar la abertura e
calentamiento/ventilacion)  [de la valvula; -5,0 a 105,0 %
SUPD Salida prefijada secunda- |En modo STOP, se puede generar
ria (en el control de dos salida de control secundaria. 0%
(SU.PO)  |posiciones y dos niveles) [0 %, 100 %
n . " En modo STOP, se puede generar
uc i:':/‘ﬁ Elfcf:f:a dellado | - ida de control fija del lado de 0.0%
(POc) ventilacion. -5,0 a 105,0 %

Para el parametro de ajuste PID, se muestran 4 grupos para e prefijado de fabrica. El nu-
mero de grupos se puede cambiar usando el parametro de configuracién PIDG. (nimero de
grupos de PID). Para cambiar el nimero de grupos de PID, consulte el Manual del usuario.
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Si esté utilizando dos 0 méas grupos de parametros PID, use la siguiente tabla para registrar sus valores de ajuste.

Parametro

n=2 n=3

n=4 R

P

D

OH

oL

MR

HYS

SU.HY

HY.UP

HY.LO

DR

SU.DR

HYSc

DB

PO

SU.PO

POc

n: nimero de grupo

B Parametro de sintonizacion

Simbolo de menu: tU“

(TUNE)

B Parametro control de zona
Simbolo del mend: /[JME (ZONE)

(RDV)

de referencia prefijada.

OFF: deshabilitada

0,0 + 1 digito al 100,0 % del rango
de entrada de PV (EUS)

Slmleolo el Nombre del parametro Rango de ajuste _V_alt_)r Qllsle .del 5 N'V?I de”
parametro inicial | usuario |visualizacion
Establezca los puntos de referencia
en la conmutacién que se esta o
PP l’ a llevando a cabo entre grupos de Jel)lor:n/eo Tablaa
RPE Punto de referencia 1 a 3 [constantes PID de acuerdo con la 9 .
zona de temperatura dada, de entrada | continuacién
(RP1aRP3) 0,0 a 100,0 % del rango de entrada de PV
de PV (EU) (RP1 < RP2 < RP3)
Sle Quedle conﬁgurar que la 0.5 % del
P PR .. _|histéresis cambie en un punto de
HH Histéresis de conmutacion| o N rango de
de zona de PID referencia. entrada STD
(RHY) 0,0 a 10,0 % del rango de entrada de PV
de PV (EUS)
Establezca una desviacién para
SP. El PID para desviacién de
referencia se utiliza si existe una
PD' Desviacién de referencia desviacion mayor que la desviacion OFF

Para la zona de control, establezca el parametro de ajuste ZON (Seleccion de zona de
PID) en Seleccion de zona de PID.
Utilice la siguiente tabla para registrar los valores de ajuste del punto de referencia.

Parametro

n=1 n=2

n=3

RPn

B Parametro P (para Programa en escalera)
Simbolo del mena: PPAR (PPAR)

Simbolo del
parametro

Nombre del parametro

Rango de ajuste

Valor
inicial

Ajuste del
usuario

Nivel de

Simbolo del
parametro

Nombre del parametro

Rango de ajuste

Valor
inicial

Ajuste del
usuario

Nivel de
visualizacion

50

(SC)

Funcién superior

OFF: deshabilitada

: funcion de inhibicién de sobreim-
pulso (modo normal)

: funcién de inhibicién de bisqueda
(modo estable)Permite responder
los cambios caracteristicos mas
amplios en comparacion con el
modo de respuesta.

: funcién de supresion de busque-
da (modo de respuesta) Permite
un seguimiento rapido y tiempo
convergente escaso de PV para
el SP cambiado.

: funcion de inhibicién de sobreim-
pulso (modo de inhibicion fuerte)
Nota: se deben usar los puntos
de ajuste 2 y 3 en el control PID
o de PI. Deshabilitada en los
siguientes controles:

1) control de ENCENDIDO/APA-
GADO, 2) control de PD, 3)
control P, 4) control de calenta-
miento/ventilacion.

No use la funcion para los procesos
de control con respuesta como el
control de presion o flujo.

N

w

~

OFF

EASY

FOla
Pi0

(P01 a P10)

Paréametro P01 a P10

-19999 a 30000 (Establezca una
posicién de punto decimal usando
el Software de ajuste de parametro
LL50A).

Tablaa
continuacién

STD

Parametro

n=01 n=03

n=04 n=05 n=06 n=07

n=08

n=09

n=10

Pn

AEEY

(ATTY)

Tipo sintonizacién automética

0: normal1: estabilidad

STD

AR

(AR)

Antisaturacion (preven-
cioén de integracion en
exceso)

AUTO, 50,0 a 200,0 %

AUTO

OPR

(OPR)

Limitador de la velocidad
de salida

OFF: deshabilitado
0,1a100,0 %/s

OFF

MPON

(MPON)

Seleccion manual del nu-
mero de salida prefijado

Seleccione la salida usada en
modo MAN cuando conmute de
modo AUTO a MAN.
OFF: mantenga la salida de control
en modo AUTO (sin perturba-
ciones)
: Use la salida prefijada manual 1
(perturbacion de salida)

2: Use la salida prefijada manual 2
(perturbacion de salida)

: Use la salida prefijada manual 3
(perturbacion de salida)

: Use la salida prefijada manual 4
(perturbacion de salida)

: Use la salida prefijada manual 5
(perturbacion de salida)

@

~

@

OFF

MPO 1 a
MPOS

(MPO1 a MPOS)

Salida prefijada manual 1
ab

-5,0 a 105,0 % Sin embargo, la sali-
da se limita a los limites alto y bajo
de salida.

0,0 %

Tablaa
continuacion

STD

Utilice la siguiente tabla para registrar los valores de ajuste de salida prefijada manual.

Parametro

n=1

n=2 n=3

n=4

MPOn

arametros de ajuste

Mantenga presionada la tecla PARAMETER o la tecla PARA y la tecla de flecha hacia

B Parametro de ajuste de entrada de PV
Simbolo del mena: P} (PV)

. . . . . . Simbolo del - . Valor | Ajustedel | Nivel de
la izquierda simultaneamente durante 3 segundos para moverse desde la Visualiza- B il el elpasmEtio Rango de ajuste inicial f,sua,io e
cion de funcionamiento o la Visualizacién de ajuste de parametro de funcionamiento a OFF: deshabilitada
la Visualizacion de ajuste de parametro de configuracion. K1:-270,0° a 1370,0 20/-450,0° a2500,0 ZF
Presione la tecla DISPLAY o la tecla DISP una vez para volver a la Visualizacion de Eﬁiﬁ%%lg%‘?é)ng/gggg33388%‘;
funcionamiento. J:-200,0° 2 1200,0 °C /-300,0° a 23000 °F

— — T1:-270,0° a 400,0 °C / -450,0° a 750,0 °F
Visualizacion del funcionamiento) < T2:0.0° 2 400,0°C / -200,0° a 750,0 °F
Mantenga presionada la tecla PARAMETER o la tecla PARA | Tecla DISPLAY B: 0,0° a 1800,0 °C / 32° a 3300 °F
y la tecla de flecha hacia la |qu|erda imults o tecla DISP S:0,0°a 1700,0 ZC /32°a 3100 ‘;F
durante 3 sequndos. 1 R:0,0° a 1700,0 °C / 32° a 3100 °F
o | | | FINAL N: -200,0° a 1300,0 °C /-300,0° a 2400,0 °F
4_’4 -, Ment || Menu E: -270,0° a 1000,0 °C / -450,0° a 1800,0 °F
ecla <] Dtecla L: -200,0° a 900,0 °C / -300,0° a 1600,0 °F
TRSETENTERY | e pARA 5 002 4000 0 21O
o tecla PARA - 0,0° a 400, -200,0° a \
La Visualizacion del I'N Tioo de entrada de Py | WV: 0.0°22300,0°C/32° 4200 °F | .
Parametro Parametro Parametro| | o yla (IN) Ipo de entrada de PL2:0,0° a 1390,0 °C / 32,0° a 2500,0 °F
: : : Visualizacion de P2040: 0,0° a 1900,0 °C / 32° a 3400 °F
Vtecla M Vitecla . 'V tecla . e oS WRE: 0,0° a 2000,0 °C / 32° a 3600 °F
u . o 0 o 0
FINAL del FINAL del FINAL del| & P JPT1: -200.0° 25000 G-300,0° 2 1000,0
i . i se alternan en un JPT2:-150,0° a 150,0 °C /-200,0° a 300,0 'F
parametro parametro parametro patron circular. PT1: -200,0° a 850,0 °C / -300,0° a 1560,0 °F
PT2:-200,0° 2 500,0 °C /-300,0° a 1000,0 °F
. o 0y o 0y
Cambie a la Visualizacion de ajuste de parametros de funcionamiento: PT3: -150_,00 a150,00°C/-2000° a 3000 'F
Mantenga presionada la tecla PARAMETER o la tecla PARA durante (1);\2/\/1 8’6‘002 g 500003\/
3 segundos. 4-20: 4,00 a 20,00 mA
0-2'V: 0,000 a 2,000 V
0-10 V: 0,00 a 10,00 V
Funcionamiento para ajuste O a2 A
Para seleccionar el ajuste de pardmetro que se muestra como el valor inicial, presio- 0-100: 0,0 a 100,0 mV EASY
ne la tecla de flecha hacia abajo para cambiar al siguiente parametro. LN E -: Sin unidad, C: Grado Celsius
i s f 5 : Vi Unidad de entrada de PV |-: Sin unidad, --: Sin unidad, o]
Para modlfl_car y definir el 'ajuste del parametro, presione I.a tecla SET/ENTER y el (UNIT) . Sin unidad. F: Grado Fahrenheit
punto de ajuste comenzara a parpadear. El estado intermitente le permite realizar Doponde del fipo do entrada
cambios (modo de ajuste). Utilice las teclas de flecha hacia arriba/abajo/izquierda/ - Para entrada de temperatura -
derecha para cambiar el punto de ajuste. Presione la tecla SET/ENTER para regis- PH Valor méximo del rango | Establezca el rango de temperatura dDTi’.en‘Le
trar el ajuste (RH) de entrada de PV real que se controla. (RL<RH) © tlp(ij e
J . - Para entrada de corriente / voltaje - entrada
Tenga en cuenta que hay algunos parametros que no se muestran dependiendo del Mo- 5:‘2‘252?\?:/‘ \:’:"Rg"ediz":;?':z'a
delo y los Cédigos de sufijo, el tipo de control (CNT), etc. La escala real Conj|a(lua| se plica.
controla la sefial de corriente /
P' Val inimo del voltaje debe establecerse usando | pepende
2 . =z L alor minimo ael rango el valor maximo de la escala de i
B Parametro de ajuste de la funcién de control (RL) |deentradade PV entrada (SH) y ol valor minimo de | o1 P08
o . la escala de entrada (SL).
Simbolo de mend: EI:L (€TH) (La entrada es siempre 0 % cuando
S|ml30Io el Nombre del parametro Rango de ajuste .v?k.)r pllzio .dEI 5 NM?I dg' RL = RH).
parametro inicial | usuario 0: sin cifra decimal
PID: control PID 513’10 Posicién de punto 1: una cifra decimal Depende
ONOF: control de ENCENDIDO/ decimal de la escala de |2: dos cifras decimales del tipo de
APAGADO (1 punto de (SDP) entrada de PV 3: tres cifras decimales entrada
histéresis) 4: cuatro cifras decimales
,-,,L_ ONOF2: control de ENCENDIDO/ Depende
L Tipo de control APAGADO (2 puntos de PID EASY SH Valor maximo de la del?i ode
(CNT) histéresis) {SH) escala de entrada de PV entrpada
2P2L: control de dos posiciones y -18939983L ?0039006(5(?38'—')’
. - <
) dos niveles . 5[_ Valor minimo de la escala Deplende
H/C: control de calentamiento/ de entrada de PV del tipo de
ventilacion (SL) entrada
SPEP . Establezca un nimero de grupos IIJEL Accion de deterioro por OFF: deshabilitada Depende
- |Numero de grupos de SP |\ "o 124 4 calentamiento de la entrada |UP: escala arriba del tipo de STD
(SPGR.) e ausar.1a (BSL X .
) de PV DOWN: escala abajo entrada
:L;eefjtj'eb'gefp::ljfggf d:e W: W-5% Re/W-26% Re(Hoskins Mfg.Co.). ASTM E988
permite que las constantes PID WRE: W97Re3-W75Re25
sean seleccionadas para cada ,
grupo de SP. Si se establece B Parametro de ajuste del limitador de SP, rango de entrada
“seleccion de zona de PID”, se
seleccionan automaticamente Simbolo del menu: MP[/ (MPV)
constantes PID de acuerdo con el ST Vi el e
- rango establecido en el Punto de 1mbo ot ! | Nombre del parametro Rango de ajuste ) ‘:“."I Juste del | |vre °
’I‘vl Seleccién de zona de referencia. 0 STD parametro Inicial usuario | visualizacion
(ZON) PID 0: seleccion de numero de grupos - Sin unidad
de SP 1 C: Grado Celsius Igual a la
1: seleccion de zona de PID PLN!  |Unidad de entrada del |- Sin unidad unidad de
(seleccion por PV) (PUNI) [PV de control - Sin unidad entrada
2: seleccion de zona de PID ---: Sin unidad de PV
(seleccion por SP objetivo) F: Grado Fahrenheit
3: seleccion de numero de grupos 0- sin cifra decimal
de SP 2 .
4- seleccion de zona de PID PJ:IP Posicién de punto 1: una cifra decimal
(seleccion por SP) decimal de la entrada de |2: dos cifras decimales 1
(P.DP) PV de control 3: tres cifras decimales
P/ da Numero de grupos de Establezca un numero de grupos 4 4: cuatro cifras decimales
(PIDG,)  |PIP dePIDausar. 1a4 PRH Valor maximo del rango Depende
de entrada del PV de del tipo de
(PRH)  |control -19999 a 30000, (P.RL<PRH), entrada STD
PFL Valor minimo del rango || P-RH - P.RL| < 30000 Depende
R de entrada del PV de del tipo de
(P.RL) control entrada
100,0 %
del
5PH Limite alto de SP rango de
(SPH) . entrada
0,0 2 100,0 % del rango de entrada | ge py
de PV (EU), (SPL<SPH)
0,0 % del
SPL |Limite bajo de sP rango de
(SPL) entrada
de PV
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B Parametro de ajuste de salida

i

W Parametro de ajuste de la alarma de interrupcion de calentador

m Parametro de ajuste de comunicacién Ethernet

m Parametro de ajuste de acciones de tecla

Simbolo del menu: {JLfE (ouT) Simbolo del mend: Hia (HBA) (Area del terminal E3) Simbolo del menu: }/£'Y (KEY)
Simbolo del A . Valor | Ajustedel [ Nivel de . . ; B 5
e Nombre del parametro Rango de ajuste P . P i i i Simbolo del menu: P ETHR| Simbolo del . Valor | Ajustedel | Nivel de
parametro P! 9 ) inicial | usuario Simbolo del |\ "\ del parametro Rango de ajuste i:";“l::l A{j‘;‘;g:' vist:?zlfgén E’EH " ) " o | Nombre del parametro Rango de ajuste inicial | usuario | visualizacion
- : par Qimbhanl q 0 Lid
i::Igzgz;i;z:;;?g:;?ﬁ;ﬁ gg:l Seleccién de la parémet?:l Nombre del parametro Rango de ajuste i‘r:iacl;(i)arl A:‘\;it:r;lel vis':tlavliezl,:ceién OFF: deshabilitado
digitos inferiores) Hb 5 |funcién de la alarma 0: medicion de corriente del AM: interruptor AUTO/MAN
9 L c " 1 ) . R/L1: interruptor REM/LCL
00: OFF (HB1.5) 1 de interrupcion de calentador . HSF Modo de respuesta de OFF,1a8 1 I Ajuste de accion de la S/R: interruptor STOP/RUN
01: terminales OUT (pulso de calentador 1: alarma de interrupcion (HSR) alta velocidad 1’ tecla de funcion 1del | AUTO: conmutar a AUTO OFF
voltaje) Seleccion de la O o Lado de 9600: 9600 bps ®D - Jusuario MAN: conmutar a MAN
02: terminales OUT (corriente) - calentamiento) LPS  |Velocidad de linea en . REM1: conmutar a REM
i HEZS  |funcion de la alarma 2: Alarma de interrupcion de ] 19200: 19,2k bps 38400 .
Seleccion del tipo de 03: terminales OUT (relevador) p 2dei i6 : Interrupci 1 (BPS) baudios . LCL1: conmutar a LCL
) P 06: tormi (HB2.S) de interrupcion de calentador del lado de ventilacion 38400: 38,4k bps STOP: conmutar a STOP
salida : terminales OUT2 (relevador) Tipo calentador - RUN: " RUN
07: terminales RET/OUT2 (pulso de | estndar: NONE: ninguna JN: conmutar a »
r voltaje) 00,03 Punto de ajuste de la (PRI) Paridad EVEN: par EVEN . » AT: sintonizacién automatica
Bt L L l |08: terminales RET/OUT2 HL ! corriente de la alarma 1 OFF ODD: impar FE-, Ajuste de accién de la LTUF’:_ SUBIR brillo de LCD
citos | (corriente) Tipo (HB1) de interrupcion de EASY tecla de funcion 2 del LTDN: BAJAR brillo de LCD OFF EASY
(o1 Los dos digitos ) - ! lentad 'Pla (F2) usuario BRI: ajustar brillo de LCD
; Salida de control del lado de ventilacion calentador i 0a255 Consulte i
superiores (i - fac OFF, 0,12 300,0 Arms Direccién IP 1 a 4 Valor inicial: (IP1).(IP2).(P3).(P4)= | ala | 08¢ LCD: interruptor ENCENDIDO/
Los dos digitos E)Lgs gt;sF digitos superiores) Veggao%m Punto de ajuste de la Fy = (192)(1 68)- Ri¥ 1-) - - izquierda continuacion APAGADO de la luz de fondo LCD
inferiores : A corriente de la alarma 2 IP1 a IP4 - A LAT: liberacién del seguro
01: termi_nales OUT (pulso _de voltaje) ‘l(-lﬂbBZE) de interrupcion de OFF ( ) 2 PID: interruptor de sintonizacién de PID
02: terminales OUT (corriente) calentador SM I‘ a Oa 5_5_ ) Consulte
03: terminales OUT (relevador) CMy  |Mascara de subred 124 Valor inicial: ala | 1083 Ajuste de accién de la
- tormi ey ” ; = 6
06: terminales OUT?2 (relevador) [k {E  |Relacion del nimero de 800 (SM1).(SM2).(SM3).(SM4) izquierda | 21nAEn N tecia de fundin n del PID
07: terminales RET/OUT2 (pulso de (CT1.T)  |vueltas de la bobina CT1 (SM1 a SM4) (255).(255).(255).(0) (Fn) usuario
os-‘tlonaj'e)l RET/OUT2 CE2 Relacion del numero de e di/a 0a2% Consulte
(cortionte) LEck las de Ia bobina CT2 800 Gateway por omision 1a 4 | valor inicial: ala | 1b8s
(corriente) (CT2.T) | Vueltas de la bobina abYy Y P (DG1).(DG2).(DG3).(DG4)= iorda | ac | EASY
Tiempo del ciclo de salida del control EASY - (DG1 a DG4) (0).(0).(0).(0)
L Teroceliode s 3005 Hdl | de conoxtn 6 aarma | 0,00 PRE m Parametro de ajuste de la funcion de visualizacién
(CT) Ez:xz‘ dz lado de calentamiento (en 05210000 s (HDN1) de interrupcion de : (PRT) Numero de puerto 502, 1024 a 65535 502 d[ 5,0
’ ’ calentador Simbolo del menu: (DISP)
. . 0,00 a2 99,59 (m.s, STD
EtE Tiempo del ciclo de sall_da 1_1'eI 300s Temporizador de retardo (m:s) [ PHP Restriccion de acceso IP | OFF: deshabilitada, ON: habilitada OFF Simbolo del [T ¢ e B aED Valor | Ajustedel | Nivel de
(CTc) control del lado de ventilacion HdNE de conexion de alarma 2 0.00 (IPAR) . P parametro P 9 J inicial | usuario | visualizacion
t’ﬂk Ajuste automatico de la  |OFF: detener ajuste automatico (HDN2) de interrupcion de ’ 0:fio en blanco
: calentador 1: fijo en rojo
(V.AT) posicién de la valvula ON: iniciar ajuste automatico OFF - - U P l a 0a 255 2: inncquaJalarma 1 (Alarma APAGADA:
y ,PS Restablocimiento del ajuste | Esabecer VRS en ON esablecs o aute e En los casos en que se usen los transformadores de corriente fabricados por U.R.D # PH,  |pireccion 1P permitida Valor inicial: Consulte blanco, Alarma ENCENDIDA: rojo)
i € > AR OFF A ‘ i 1] ] 1-1a1-4 (1.1P1).(1.1IP2).(1.IP3).(1.IP4) Tablaa 3: vinculo a alarma 1 (Alarma APAGADA:
(VRS) |de a posicion de la valvula [véwia hace que ancicacion VRS’ papacee. Co., Ltd., establezca el siguiente valor para el rango del nimero de devanado de bobi dFia Direccion IP permitida | =(255).(255).(255).(255) izqzi':r 4o | cominicio rojo, Alarma ENCENDIDA: blanco)
Presionar la tecla SET/ENTER con la ?:?l'.L 6.5.H: 800 1 E{ F:Ll{m 21224 (2(2|g; )).((gélsp)z()é(szs.l)pvéggz).|P4) 4 vg;gt;lé)oa :llaam: é o c2 éﬁ:glrgsﬁgt\)?ADA:
o . - o A.Q_H- IP1a1.1P4, = ) ) ) ) ; , :
” Ajuste de la posicién de poswllur: de Iatvalvuladfua enllatpoiswlljon . (2 IP1a2.1P4) l_’-,"']d Interruptor de color activo | 5: vinculo a alarma 1 o0 2 (Alarma APAGADA: 0
VL la valvula completamente | °MPetamente cerrada por la tecla de - CTL-12L-30: 3000 - - (PCMD) | de visualizacion de PV rojo, Alarma ENCENDIDA: blanco)
(V.L) cerrada 2732; :1;cl:e;ztéijogu?:dgu:es:oﬂr’zzf:r;e AjUStir elste partélmedtro a“ON” 6: Ii?ite d% P|V (Demro_d)el rango: blanco,
; o - . . .z ] ] permite los ajustes de parametros uera del rango: rojo
ajuste de V.L, VL deja de parpadear. B Parametro de ajuste de comunicacion RS-485 (E gVJ) pierruptor de ajuste | ge la comunicacion mediante OFF 7:limite de PV (Dentro del rango: rojo, Fuera EASY
Presionar la tecla SET/ENTER con la . A A - A ESW, Ethernet. del rango: blanco)
Austo do | cion do_|posicion de la véivula fja en fa posicion (UT35A Areas del terminal E3, UT32A: Areas del OFF. ON 8: desviacion de SP (Dentro de la desviacion:
1 Juste de la posicion de | oo mente abierta por la tecla de . . blanco, Fuera de la desviacion: rojo)
4 H la valvula completamente plelamente abisrta por - terminal E1 ) Utilice la siguiente tabla para registrar el valor de ajuste de comunicacién Ethernet. 9: desviacion de SP (Dentro de la desviacion:
(V.H) abierta flecha haga arriba hace que se almacene rojo, Fuera de la desviacién: blanco)
el valor ajustado. Cuando se completa el Simbolo del menu: F'—fES (R485) Parametro n=1 n=2 n=3 n=4 o . Establezca un valor de visualizacion cuando se
ajuste de V.H, V.H deja de parpadear PEH Limite alto de cambio de encuentra en el limite PV o en la desviacion SP 0
Simbolo del . . Valor | Ajustedel | Nivel de 1Pn PCH color de PV
kﬁf: Tiempo de desplazamiento de “ Nombre del parametro Rango de ajuste P N sl ( ) -19999 a 30000 (Establezca un valor dentro del
la vélvula 5a300s 60s parametro inicial | usuario | visualizacion SMn P Limito baio bio d |rango d entraca)
imite bajo de cambio de : . _
(TRT) - - — — PCL: comunicacién de vinculo de PC DGn Pgé color de 'ij La posicion de punto decimal depende del tipo 0
0: tipo retroallmentaC|on de posicion PCLSM: comunicacién de vinculo ( ) de entrada.
1 ?e ¢ ;’ah{'u . tacion de posicion d §TD da PC (con suma da s 0: deshabilitado
M ; : tipo retroalimentacion de posicion de i :
VMOd [ Modo de ajuste de la la valvula (se mueve al fipo estimacion| O .  Zomprobacion) 21Pn 1: OUT, OUT dellado de calentamiento, Valor
V.MOD valvula ! LADR: comunicacion en escalera v ;
(V. ) si se produce un error de entrada de CO-M: estacién del maestro interno en Control proporcmpg\ de la posicion
i 0 il M6 N r N el 1ado de ventilacion
retroalimentacion o una interrupcion). " coordinador Ai , icacién PROFIBUS-DP (A | inal E 2:OUT del lado de ventil 5
2: 1o estimation de posicion de 2 véivla Py O o esclavo W Ajuste de parametros de comunicacion PROFIBUS-DP (Area del terminal E3) BAR | |Registro de visualizacien |32V )
OFF: deshabilitado P30 Seleccion de protocolos " eoordinador MBRTU Simbolo del menu: PFUF (PROF) (BAR1)  |de gréfico de barras gl g:sviacién calentamientol
PV1: PV MBASC: Modbus (ASCI) : 6.2 16: deshabiltado venlcir 1)
SP1: SP MBRTU: Modbus (RTU) Simbolo del Mmoo ¢ REEEE b aED Valor | Ajustedel | Nivel de 17: entrada de retroalimentacion (abertura
OUT1: OUT (Abertura de la valvula: CO-S1: estacion del esclavo parametro P 9 J inicial | usuario | visualizaci6 de valvula)
0a 100 % en el control coordinador (Modo bucle 1) 9.6K: 9,6k bps 18: entrada analdgica de terminales de PV
}-? 5 proporcional de la posicion) CO-S2: estacion de esclavo 19.2K: Y19,2k bps
k Tipo de salida de LPS: suministro de energia de coordinador (Modo bucle 2) 93.75K: 93,75k bps m T - o 10,0 % del
(RTS) |relransmision de RET bucle 15 VCD PVt EASY P-P: comunicacion de par a par 187.5K: 187,5k bps t:ggw Sslnsggfovg?i'a‘f:f” dodesiacion SR (B et rango de entrada | g STD
TSP1: $P objetivo _ 600: 600 bps b"? Velocidad de linea en O.SME 0,5M bps entrada de PV
HOUT1: OUT del lado de calentamiento : 1.5M: 1,5M bps AUTO . o
1200: 1200 bps EASY baudios ’ P 1 Visual 5n de | ia |OFF: sin visualizacién, ON:
COUT1: OUT del lado de ventilacion : P (BR) 3M: 3M bps LUl d  |Visualizacion de la guia | OFF: sin visualizacion, ON: ON
MV1: salida proporcional de posicién bPS Velocidad de linea en iggg iggg Epz 19200 6M: 6M bps (GUID) | ENCENDIDO/APAGADO | visualizacion
(valor computado interno) (BPS) baudios 0600: 9600 bgs /1xzu'\40 12M bps OFF: deshabilitado
PV: entrada analégica de terminales de PV - 1: modo de ahorro de energia
19200: 19,2k bps 45.45K: 45,45k bps EASY ENCENDIDO (Todas las
Cuando RTS = PV1, SP1, TSP1, PV, | 100 % del 38400: 38,4k bps ECO Modo de ahorro de indicaciones eg(cepto
PLH Valor méximo de la RTL + 1 digito a 30000 rango de NONE: ninguna AdR | bireccion 0a125 3 ) visualizacion de PV APAGADO) | OFF
T escala de salida de ) Ppr PF[ ) N (ADR) (ECO) energia 2: modo de ahorro de energia
(RTH) b isién de RET 19999 a RTH - 1 digito entrada Paridad EVEN: par EVEN ENCENDIDO (Todas |
retransmision de Posicion de punto decimal: de PV (PRI) ODD: impar ) . 9600: 9600 bps ENLEN (Todas las
- i bPS Velocidad de linea en ) indicaciones APAGADO)
Cuando RTS=PV1, SP1 0 TSP1, la posicién 4 19200: 19,2k bps 38400 - o) i
de punto decimal es la misma que STD 5&,0 Bit d d 1- 1 bit 2: 2 bit 1 (BPS) baudios 38400: 38,4k bps 3: Brillo 10 % (indicacién completa)
o It de parada B It, 27 Its B i
A Valor minimo de la la de a enrada ds PV. e (STP) FILE bR g (Oscuro) 1 a 5 (Brillante) 3 EASY
tL escala de salida de Cuando dRTS_—P‘\/, IaI posicion de plun(tjo | :nﬁgd: oY FIfE Numero de perfil 0a3 0 (BRI)
(RTL) retransmision de RET e:gg{;ad:se,igg?eﬁ adel de PV (Dll__r‘\lv) Longitud de datos 7:7 bits, 8: 8 bits 8 (FILE) ML Sd Mascara digital menos significativa | OFF: con el digito menos significativo| - STD
(MLSD) de visualizacion de PV ON: sin el digito menos significativo
Tipo de salida de F,’,jl? ireccit . z . ‘s . i .
0 IRS  |etransmision de ta saiidaigual que RTs OFF (ADR) |Precsien 1299 ! W Ajuste de pardmetros de comunicacion CC-Link (Area del terminal E3) ] )
(O1RS)  |de corriente OUT m Parametro de ajuste de visualizacion SELECT
Simbolo del menu: EE-L (CC-L) I'SE
L Cuando O1RS = PV1, SP1, TSP1, PV, " A = Simbolo del menu: ,’_ (CSEL)
Valor méximo de Ia O1RL + 1 digito a 30000 Simbolo del | ;e del parametro Rango de ajuste NEIER || AR LD
[ IRH  |escala de salida de 219999 a O1RH - 1 digito i pardmetro inicial | usuario Simbolo del [\ rametro Rando de aluste Valor | Ajustedel | Nivel de
(O1RH)  [retransmision de la salida | posicion de punto decimal: 156K: 156k bps parametro P 9 J inicial | usuario |visualizacién
de corriente OUT Cuando O1RS=PV1, SP1 0 TSP1, la LP Velocidad de lineaen | S2K: 525K bps oM Registre el parametro de
posicion de punto decimal es (BR) baudios SM' éM' b sp funcionamiento (excepto el Modo
la misma que la de la entrada ST 10M' 10Mpb s de funcionamiento) que se modifica
Valor minimo de e Cuand g:RPSV PV, | icion d H F . : ES la Registro - visualizacion frecuetntemelnt\e/_par? que_'sed
1 escala de salida de uando =FV, la posicion ae R ., - mue_s re er_1 a Visualizacion de OFF STD
D ’PL retransmision de la salida punto decimal es la misma N AgR Direccion 1a64 1 EASY ESE SELECT1a5 funcionamiento.
(O1RL) (ADR) CS1aCS5 OFF, 2301 a 5000
de corriente OUT g”epls de la escala de entrada 9600: 9600 bps ( a ) Para obtener detalles sobre el
ey bPS Velocidad de linea en 19200: 19,2k bps 38400 rango de ajuste, consulte el Manual
UUH Rango de salida de 4-20: 48 20 MA 420 (BPS) baudios 38400: 38,4k bps del usuario.
(OU.A) corriente OUT 0-20: 0 2 20 mA Fl L E Utilice la siguiente tabla para registrar el valor de ajuste de visualizacién SELECT.
R 20-4: 20 a 4 mA Numero de perfil 0a3 0 -
RELR  |Rango de salida de (FILE) Parametro n=1 n=2 n=3 n=4 n=5
(RETA) |corriente RET 20-0: 202 0mA 420
- CSn
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m Parametro de ajuste de bloqueo de teclas
Simbolo del menu: /L [ (kLoC)

m Parametro de ajuste de DO (Area del terminal E1/E4)
Simbolo del menu: dU (DO)

m Parametro de confirmacién de error y versién
(sblo para visualizacién)

Simbolo del . Valor | Ajustedel [ Nivel de Simbolodel | \ '\ el pardmetro Rango de ajuste Valor | Ajustedel | ~ Nivelde Simbolo del menu: §’ £ (VER)
SR Nombre del parametro Rango de ajuste inicial | usuario | visualizacis parametro 2 9 ! it | e I T— -
. L. e £ . ivel e
oM Escritura de A0 15 [Seleccion de la funcion oFF T Nombre del parametro Registro de estado e
comunicacion habilitada/ |OFF: habilitada, ON: deshabilitada | OFF (DO1.8)  |PO11/DO41
(COMW) | deshabilitada dgElS Seleccion de la funcién FHEF Estado de error del parametro
JAEA |Boaueo detedas (v.4) st (0Z5) |DO12/D042 OFF ;S;E?
para datos de parametros OFF 3 N Igual que AL1.S u io
DATOS Seleccién de la funcion Ay I Tablaa Estado de error de la opcion
( ) |en el panel frontal OFF: desblogueado, ON: blogueado (d[)g:ijss) D043 rue .(")FF para deshabilitar la OFF confinuacien STD (OP.ER)
H//M Bloqueo de teclas de AIM OFF ljﬂ"lg Seleccion de la funcion uneion- Hd '{E Estado de error del conversor A/D 1
(AIM) en el panel frontal 004.5) DO44 OFF (AD1.E)
dgES Seleccion de la funcion OFF I(qugZEEE) Estado de error del conversor A/D 2
m Parametro de registro de la funcién DI (DO5S) [DO4 oy IE
ili iqui i i Estado de error de entrada de PV
Simbolo del mend: dl SL (DI.SL) Utilice la siguiente tabla para registrar el valor de ajuste de DO. (PV1.E)
e D 3 Parametro Area del terminal Area del terminal ]
Simbolo del |\, e del parametro Rango de ajuste Vel | EREDE| R E1 E4 L HEF Estado de error en escalera
parametro inicial | usuario (LA.ER)
DO1.S
/M s
’(;'A'/ o )' Interruptor AUTO/MAN 5025 DO2.S {,:’,.EH) Version de MCU
/ DO3.S T -
/?R// LL) Interruptor REMOTE/LOCAL OFF Do4S '(:[I)L;ﬁ) Versién de DCU
/ DO5.S Ui " .
%S//RI,;)' Interruptor STOP/RUN 5026 %Et’ﬁ’ Version de ECU-1 (Area del terminal E1)
EASY
¥/} Establezca un nimero de relevador - - . . i .
AUED  |conmutar aauto I de entrada de contacto. OFF m Parametro de ajuste del sistema ’;:EL;HQ) Version de ECU-3 (Area del terminal E3)
(AUTO) Fije “OFF” para deshabilitar la Simbolo del mend: 555 (SYS)
MAN | conmutar a mAN funcion. OFF - ECUH |version de Ecu4 (Area del terminal E4)
MAN Simbolo del a q Valor | Ajustedel [ Nivel de (ECU4)
( ) ) i " Nombre del parametro Rango de ajuste Ay bl ot
Terminales estandar STD parametro inicial¥|KUslario PHRH i6 4
REM  |conmutara REMOTE  [DI1: 5025, DI2: 5026 OFF Establezca cémo el controlador Version del parametro
(REM) debera recuperarse de una falla de (PAE%
1 Area del terminal E1 energia de 5 segundos o mas. HY »
LLL  |ConmutaraLOCAL DI11: 5041, DI12: 5042, DI13: 5043,| OFF M vodo de reinicio CONT: contine la accion CONT (HVER) Version del producto
(LCL) . . establecida antes de la falla de :
DI14: 5044, DI15: 5045 (R.MD) energia SEF [
Interruptor START/STOP . v i
AE ntermuptor STARTISTOP de OFF MAN: inicio desde MAN. | |Numero de serie 1
(AT) sintonizacion automatica AUTO: inicio desde AUTO (SER1)
. " Establezca el tiempo entre el SEE’LJ ( i
"ZL,ZTk) Liberacién del seguro OFF Rk” Temporizador de reinicio |encendido y el instgnte en que el 0 (SER2) Namero de serie 2
Interruptor ENCENDIDO/ (R.TM) controlador inicia el calculo. 0 a 10 s STD MHE !
| - o i )
L ED’ APAGADO de la luz de OFF Ez?gggcs ZL\éilooLdfresng:cc’én (MAG1) Direccion MAC 1 (Area del terminal E3)
(D) fondo LCD Se dueteriorL:) por caltlejntamientoI de MHEE .
I Direccion MAC 2 (Area del terminal E3)
entrada o el error ADC. MAG2
, ., .. EPO Salida prefijada de error |Se prioriza la salida manual cuando| ( )
m Parametro de numeracion de la funcion DI (EPO) de entrada ocurre la accién de deterioro por ﬂﬂ’-g N ‘ )
calentamiento de entrada en MAN L Direccion MAC 3 (Area del terminal E3)
. Yy ) ! ' (MAC3)
Simbolo del menu: g5 vy (DI.NU) 0: Salida prefijada
1: salida de 0 %
Simbolo del - . Valor | Ajustedel | Nivel de 2: salida de 100 % ~ . . . .z -
parametro | '\ombre del parametro RIEREREED inicial | usuarlo | visuaizacion FPED m Parametro de nivel de visualizacién de parametros
SP n Frecuencia de potencia |AUTO, 60: 60 Hz, 50: 50 Hz AUTO . . L VL
(SPJE,(,)_), Bit 0 del namero de SP OFF (FREQ) Simbolo del menu: (LvL)
: M ) - OFF: deshabilitado i i i
SPhL ! Ug:\/l' Modo de ajuste rapido |\ hapilitado ON S|mh'oolotdel Nombre del parametro Rango de ajuste .V?I?rl allstedel .NWI.EI &)
Bit 1 del numero de SP OFF EASY (QsM) parametro inicial | usuario | visualizacion
(SPB1) o Depen- W= Nivel de visualizacion de | EASY: modo de ajuste sencillo
SPEC  |git 2 del nd de P OFF ' . |ENGtinglés de del EASY LCyvL © STD: modo de ajuste estandar STD EASY
o it 2 del nimero de Establezca un nimero de relevador L ANE  |idioma de visualizacién | FRA: franceés modelo (LEVL)  [parametros PRO: modo de ajuste profesional
( v F)l | de entrada de contacto. (LANG)  [delaguia GER: alemén ylos
P, 4 Bit 0 del nimero de PID | File PFF para deshabilitar la OFF SPA: espaiiol codlgo__s Para obtener informacion sobre el Modo de ajuste profesional, consulte el Manual del usuario.
(PN.BO) funcién. de sufijo
0 (Sin contrasefia) a 65535
PNb , Bit 1 del nimero de PID | Terminales estandar OFF F’HEE Ajuste de la contrasefia  |El ajuste “0” significa “sin proteccién 0
(PN.B1) DI1: 5025, DI2: 5026 (PASS) de contrasefia”.
Iz!’:"leZE Bit 2 del numero de PID | Are4 del terminal E1 OFF
:4 - F)l - - —DI11: 5041, DI12: 5042, DI13: 5043, STD
i IPbU Bit 0 del numero de salida|p|14: 5044, DI15: 5045 OFF
(MP.BO) prefijado manualmente
MPE | [Bit1del nimero de salida OFF
(MP.B1) prefijado manualmente
MFbE Bit 2 del nimero de salida OFF
(MP.B2) prefijado manualmente
m Parametro de registro de la funcion AL1-AL3
Simbolo del mena: HL 1 (ALM)
Simbolo del a n Valor | Ajustedel | Nivel de
b o Nombre del parametro Rango de ajuste inicial | usuario | visualizaci
Establezca un nimero de relevador
.. ., |. Para obtener mas detalles sobre
HL 1{5 Seleccion de la funcion | otros elementos distintos de los 4353
(AL1.S) AL1 detallados a continuacion, consulte
el Manual del usuario.
Ex.) Fije el numero 4353 para AL1.
S para usar la alarma 1.
HL 1.35 Seleccién de la funcion Fije “OFF" para deshabilitar la funcién. 4354
(AL2.S)  [AL2 Sin funcién: OFF
Alarma 1: 4353
Alarma 2: 4354
Alarma 3: 4355 STD
AL J5  |Seleccion de la funcion | Alarma 4: 4357 1355
AL3
(AL3.9) Estado AUTO (ENCENDIDO) / MAN
(APAGADO): 4193
Estado REM (ENCENDIDO) / LCL
(APAGADO): 4194
” | Estado STOP (ENCENDIDO) /
DE’S Seleccion de la funcién | RUN (APAGADO): 4195 OFF
(OR.S) |delrelevador OUT Sefial de interrupcion de
Salida de FALLA (Normalmente
ENCENDIDO): 4256
UE’,_JE Seleccion de la funcion OFF

(OR2.S)

del relevador OUT2

Marcas comerciales

e Los nombres de nuestros productos o los nombres de las marcas que se mencionan
en este manual son marcas comerciales registradas de Yokogawa Electric Corporation.

e Adobe, Acrobat, y Postscript son marcas comerciales o marcas comerciales
registradas de Adobe Systems Incorporated.

e Ethernet es marca comercial registrada de XEROX Corporation en los Estados Unidos.

e Modbus es marca comercial registrada de Schneider Electric.

o PROFIBUS-DP es marca comercial registrada de PROFIBUS User Organization.

e CC-Link es marca comercial registrada de CC-Link Partner Association.

e Nosotros no utilizamos TM ni la marca ® para indicar marcas comerciales ni marcas
comerciales registradas en este manual.

e Todos los nombres de los productos mencionados en este manual son marcas
comerciales o marcas comerciales registradad de sus rspectivas compafiias.
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