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Introduccion

Gracias por adquirir el controlador del programa UP35A.

Esta guia de funcionamiento describe las operaciones basicas relacionadas con la
funcién de control de bucle tnico del UP35A. La guia se proporcionara al usuario
final de este producto.

Asegurese de leer esta guia de funcionamiento antes de utilizar el producto para
garantizar un funcionamiento adecuado.

Para obtener los detalles de cada funcion, consulte el manual electrénico. Antes de
utilizar el producto, consulte la tabla de Modelo y cédigos de sufijos para asegurarse
de que el producto entregado coincida con el modelo y los cédigos de sufijos que
usted ordend. Ademas verifique que los siguientes elementos se incluyan en el pa-
quete.

« Controlador con indicador digital (el modelo que ordeno). X1

* Juego de abrazaderas

* Cubierta del terminal (L4502XP)

+ Etiqueta de la unidad (L4502VZ)....

* Etiqueta del tag (L4502VE) (S6lo bajo pedido.).........ccccevrrriecinicirirnniens .

+ Guia de funcionamiento para el control de bucle tnico (este documento)..........x7 (tamafio A3)
(Instalacion y cableado, Ajustes iniciales, Programacion, Funcionamiento y Parametros)

® Destinatarios

Esta guia esté dirigida al siguiente personal:

* Ingenieros responsables de la instalacion, el cableado y el mantenimiento del equipo.
+ Personal responsable del funcionamiento normal diario del equipo.

1. Precauciones de seguridad

En el instrumento se utiliza el siguiente simbolo. Indica la posibilidad de lesiones
para el usuario o dafios para el equipo, y significa que se debe consultar el manual
del usuario para obtener instrucciones especiales. El mismo simbolo se utiliza en el
manual del usuario en paginas que el usuario necesita consultar, junto a los térmi-
nos “ADVERTENCIA” o “PRECAUCION".

Advierte sobre acciones o condiciones que podrian causar lesio-
nes serias o graves al usuario e indica precauciones que se deben

tomar para evitar que ocurran.
ADVERTENCIA

Advierte sobre acciones o condiciones que podrian causar lesio-
nes al usuario, o dafos al instrumento o materiales e indica pre-

1\ cauciones que se deben tomar para evitar que ocurran.
PRECAUCION

~v CA
~o CA/CC

@ El equipo esta totalmente protegido por aislamiento doble o aislamiento reforzado.

Terminal conectado a tierra funcional
= (No utilice este terminal como terminal conectado a tierra protector).

Nota

Identifica informacion importante necesaria para operar el instrumento.

B Advertencia y descargo de responsabilidad

(1) YOKOGAWA no otorga garantias en relacion con este producto, a excepcion de
aquellas estipuladas en la GARANTIA que se proporciona por separado.

(2) El producto se proporciona tal como esta. YOKOGAWA no asume responsabili-
dad alguna ante cualquier persona o entidad por cualquier pérdida o dafio, direc-
to o indirecto, que surja del uso del producto o de cualquier defecto impredecible
del mismo.

B Seguridad, proteccion y modificacion del producto

(1) Con el fin de proteger el sistema controlado por este producto y el producto en
si, y para garantizar el funcionamiento seguro, cumpla con las precauciones de
seguridad que se describen en el manual del usuario. El uso del instrumento de
una manera diferente a la que aqui se describe, puede afectar las funciones del
producto y las caracteristicas de proteccion inherentes al dispositivo. No asumi-
mos responsabilidad alguna por la seguridad, ni por la calidad, el rendimiento o
la funcionalidad del producto, en caso de que los usuarios no cumplan con estas
instrucciones al operarlo.

(2) La instalacién de circuitos de seguridad y/o proteccion con relacion a un des-
cargador de rayos, el equipo de proteccion para el sistema controlado por el
producto o el producto en si mismo, el disefio infalible o a prueba de fallas de un
proceso o linea que use el sistema controlado por el producto o el producto en si
mismo, y/o el disefio o la instalacion de otros circuitos de seguridad o proteccion
se deben implementar adecuadamente de conformidad con lo que el cliente esti-
pule necesario.

(3) Asegurese de utilizar repuestos aprobados por YOKOGAWA cuando reemplace
piezas o insumos.

(4) Este producto no estéa disefiado o fabricado para ser usado en aplicaciones criti-
cas que amenacen o afecten directamente vidas humanas. Dichas aplicaciones
incluyen equipos de energia nuclear, dispositivos que utilizan radioactividad, ins-
talaciones ferroviarias, equipos de aviacion, instalaciones de navegacién aérea,
instalaciones de aviacion y equipo médico. De ser utilizado de esa forma, es res-
ponsabilidad del usuario incluir en el sistema dispositivos y equipo adicionales
que garanticen la seguridad del personal.

(5) La modificacion del producto esta terminantemente prohibida.

(6) Este producto solo deberian utilizarlo expertos o personal cualificado en el ma-
nejo de dispositivos eléctricos.

.|

® Suministro de energia
Asegurese de que el voltaje del suministro del instrumento co-
incida con el voltaje de suministro de energia antes de que la

ADVERTENCIA o ergia esté ENCENDIDA.

® No utilizar en una atmoésfera con riesgo de explosién
No opere el instrumento en lugares con gases o vapores com-
bustibles o explosivos. El funcionamiento en tales entornos
constituye un riesgo extremo para la seguridad. El uso del ins-
trumento en entornos con altas concentraciones de gas corrosi-
vo (H,S, SOy, etc.) durante periodos prolongados puede causar
fallas.

® No retire la unidad interna
La unidad interna sélo debe ser retirada por el personal de ser-
vicio de YOKOGAWA. En el interior hay piezas con alto voltaje
peligroso.

® Daios a la estructura protectora
El funcionamiento del instrumento de una manera no especificada
en el manual del usuario puede dafar su estructura protectora.

.|

Este instrumento es un producto de clase A EMC. En un entorno
domeéstico este producto puede causar interferencia radioeléctrica,

\ en cuyo caso, el usuario debe tomar las medidas adecuadas.
PRECAUCION

2. Modelo y codigos de sufijos

H UP35A
[Estilo:S1]
Codigo
Modelo Cadigo de sufijo de sufijo Descripcion
opcional
Controlador indicativo digital (provisto con salida
de retransmision o suministro de energia de
bucle 15 VCD, 3 DIs y 3 DOs) (Suministro de
UP35A energia: 100-240 V CA)
2 patrones de programa / 20 segmentos de
programa (Max. 20 segmentos por patrén)
Tipo 1: -0 Tipo estandar
Control -1 Tipo proporcional a la posicion
basico -2 Tipo calentamiento/ventilacion
Tipo 2: 0 Ninguna
Funciones 1 5 DOs adicionales, 5 Dls adicionales

Ninguna
Comunicacién RS-485 (Max. 38,4 kbps, de 2 hilos/4 hilos)
Comunicacién Ethernet (con funcion gateway serial)

Tipo 3: Comunicacion CC-Link
Redes abiertas (con la funcién maestro Modbus)

NMBRE

Comunicacién PROFIBUS-DP

4 (con la funcién maestro Modbus)
5 Comunicacion DeviceNet
(con la funcién maestro Modbus)
-1 Inglés
. e -2 Aleman
Idioma de visualizacion (*1) -
-3 Francés
-4 Espariol
Color de la caia 0 Blanco (Gris claro)
! 1 Negro (Gris carbén claro)
Cadigo fijo -00 Siempre "-00"
/AP 2 patrones de programa adicionales / 20 segmentos
de programa
Cadigos de sufijo opcionales HA Alarma de interrupcion de calentador (*2)
/DC Suministro de energia 24 V CA/ CD
ICT Revestimiento (*3)

*1: La guia se puede visualizar en inglés, aleman, francés y espafiol.

*2: Cuando se especifica "-0" o "-2" para el cédigo Tipo 1, la opcion /HA se puede especificar.

*3: Cuando se especifica la opcién /CT, el UP35A no cumple con los estandares de seguridad (UL
y CSA) y la marca CE.

B Accesorios (se venden por separado)
El siguiente accesorio se vende por separado.
» Software de ajuste de parametro LL50A

Modelo | Cédigo de sufijo [
[tsoa— [-00

Descripcion |
|Soﬁware de ajuste de parametros |

* Cubierta del terminal

Para UP35A: modelo UTAP001

» Manual del usuario (tamafio A4)

Nota: el Manual del usuario se puede descargar desde un sitio web.
» Manual del usuario (CD-ROM), Modelo: UTAP0O03

Nota: contiene todos los manuales.

B Directiva 2002/96/EC sobre residuos de aparatos

eléctricos y electréonicos (RAEE)
A continuacioén encontrara una explicacion acerca de cémo desechar este producto
segun la Directiva 2002/96/EC sobre residuos de aparatos eléctricos y electronicos
(RAEE). Esta directiva sélo es valida en la UE.

Referencias

Este producto cumple con el requisito de referencia de la Directiva

RAEE (2002/96/EC).

Esta referencia indica que no se debe desechar este producto

eléctrico o electrénico junto con los residuos domésticos del hogar.

Categoria del producto

En lo que respecta a los tipos de equipos en el Anexo 1 de la

directiva RAEE, este producto se clasifica como un “Instrumento de supervision y
control”. No lo deseche junto con los residuos domésticos del hogar. Para desechar
productos en la UE, comuniquese con la oficina local de Yokogawa Europe B. V.

3. Como instalar

B Ubicacion de la instalacion

El instrumento se debe instalar en ubicaciones en interiores que cumplan las si-
guientes condiciones:
* Panel de instrumentos
Este instrumento esta disefiado para ser montado en un panel de instrumentos.
Monte el instrumento en un lugar donde sus terminales no se toquen involuntaria-
mente.
* Lugares bien ventilados
Monte el instrumento en lugares bien ventilados pare evitar que la temperatura
interna del instrumento se eleve.
Sin embargo, asegurese de que las partes del terminal no estén expuestas al
viento. La exposicion al viento puede causar el deterioro de la precision del sensor
de temperatura. Para montar controladores con indicadores mdltiples, consulte
las dimensiones exteriores y las dimensiones de corte del panel que se detallan
a continuacion. Si monta otros instrumentos adyacentes al instrumento, respete
estas dimensiones de corte del panel para que haya suficiente espacio entre los
instrumentos.
Lugares con escasa vibracién mecanica
Instale el instrumento en una ubicacion sujeta a escasa vibracion mecanica.
Ubicacion horizontal
Monte el instrumento de forma horizontal y aseglrese de que esta nivelado, sin
inclinacion hacia la derecha ni hacia la izquierda.

Panel frontal =
del
controlador

Mantenga este angulo
dentro de los 30°

—H—\H\—‘\HH 1

; ‘30° E j*Pane posterior del

K controlador

Nota

Si se mueve el instrumento desde una ubicacién con temperatura y humedad bajas
a un lugar con temperatura y humedad elevadas, o si la temperatura cambia rapida-
mente, puede haber condensacion. Ademas, en el caso de entradas para termopar,
pueden ocurrir errores de medicion. Para evitar tal situacion, deje el instrumento en
el nuevo entorno a las condiciones del ambiente por mas de 1 hora antes de utilizar-
lo.

No monte el instrumento en las siguientes ubicaciones:

En exteriores

* Lugares con luz solar directa o cerca de un calentador

Instale el instrumento en un lugar con temperaturas estables cercanas a una tem-

peratura promedio de 23 °C. No lo monte en lugares con luz solar directa o cerca

de un calentador. Al hacerlo, afectard negativamente la unidad interna.

Ubicaciones con cantidades importantes de gases aceitosos, vapor, hume-

dad, polvo y gases corrosivos

La presencia de gases aceitosos, vapor, humedad, polvo o gases corrosivos afec-

ta negativamente al instrumento. Al hacerlo, afectara negativamente al instrumen-

to.

« Areas cerca de fuentes generadoras de campos electromagnéticos

No coloque imanes ni herramientas que generen magnetismo cerca del instrumen-

to. Si el instrumento se utiliza en ubicaciones cercanas a una fuente generadora

de campos electromagnéticos fuertes, el campo magnético puede causar errores

de medicion.

Lugares en los que resulta dificil ver la pantalla

El instrumento utiliza un LCD para la unidad de visualizacién y éste puede ser di-

ficil de ver desde angulos extremadamente oblicuos. Monte el instrumento en una

ubicacion donde pueda ser visto tanto como sea posible desde el frente.

« Areas cercanas a articulos inflamables
No coloque el instrumento directamente sobre superfi-
cies inflamables por ningiin motivo. Si tal circunstancia
es inevitable y el instrumento debe colocarse cerca un
articulo inflamable, provéalo de un blindaje hecho de
acero enchapado de 1,43 mm de espesor o de acero sin
enchapar de 1,6 mm de espesor con un espacio de al
menos 150 mm entre éste y el instrumento en la parte
superior, la inferior y a ambos lados.

« Areas susceptibles de ser salpicadas con agua

Asegurese de que el suministro de energia para el controlador esté
APAGADO antes de instalarlo en el panel para evitar una descarga

eléctrica.
ADVERTENCIA

YOKOGAWA ¢

YOKOGAWA ELECTRIC CORPORATION
Network Solutions Business Division
2-9-32, Naka-cho Musashino-shi, Tokyo 180-8750 JAPAN

YOKOGAWA EUROPE B.V.
Headquarters
Euroweg 2, 3825 HD Amersfoort, THE NETHERLANDS

www.yokogawa.com/ns

Reservados todos los derechos, Copyright © 2010 Yokogawa Electric Corporation
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B Montaje de la unidad principal del instrumento

Proporcione una hoja de acero del panel de instrumentos de 1 a 10 mm de espesor.

Luego de realizar el orificio de montaje en el panel, siga el procedimiento que se

describe a continuacion para instalar el controlador:

1) Inserte el controlador en el orificio desde el frente del panel de manera de que el
tablero del terminal en la parte posterior se encuentre en el lado mas alejado.

2) Coloque las abrazaderas en su lugar encima y por debajo del controlador como
se muestra en la figura a continuacion, luego apriete los tornillos de las abraza-
deras. Tenga cuidado de no apretarlos demasiado.

Abrazadera

%:/ (tornilleria de montaje

'~ superior)
~

T

_~Tablero de terminales

Direccion para insertar
el controlador

Inserte el controlador
en la abertura

ubicada en el frente
del panel. Inserte un destornillador en las
abrazaderas para ajustar los
tornillos.

Par de apriete
Abrazadera adecuado: 0,25 N*m

(tornilleria de montaje inferior)

¢ Apriete los tornillos con un par de apriete adecuado dentro de
0,25 Nem. De lo contrario, podria ocasionar la deformacion de la
_ caja o daiios a la abrazadera.
PRECAUCION Asegurese de que no entren materiales extrafios dentro del ins-
trumento a través de las rendijas de la caja.

B Dimensiones exteriores y dimensiones de corte del panel

UP35A Unidad: mm
96 11 65
| ;\(l))razadera Cubierta de terminales

(i
91,6
94,6

105,2

\_Abrazadera

1a 10 mm (espesor del panel)
* Montaje general * Montaje adyacente, lado a lado
min.: 117 | [(N-1)x96+92]G® |

—>

92+08

Ol
w

“N” se refiere al nUmero de controladores que
se van a instalar.
Sin embargo, se aplica el valor medido si N=5.

©
N
).
oS
)
+

Tolerancia normal:
x(valor de JIS B 0401-1998 clase de tolerancia IT18)/2

9298 (25)

4. Especificaciones de hardware

Este instrumento es para la Categoria de medicion | (CAT.l). No lo
utilice para mediciones en lugares pertenecientes a las Categorias

de medicion I, lll y IV.
ADVERTENCIA

Cableado mtenorl
11} T

TR,

Tomacorriente
O

Cable IV de
entrada

.| Categoria de N q
Categoria medicion Descripcion Comentarios
Para mediciones efectuadas en circuitos que
CAT.I no estan conectados directamente a la linea de
alimentacion.
Para mediciones efectuadas en circuitos Electrodomésticos, equipos
Il CAT.II directamente conectados a la instalacién de ortatiles, etc » equip
bajo voltaje. P P
Para mediciones efectuadas en la instalacion | Tablero de distribucion,
Ll CAT.II i N
del edificio. disyuntor, etc.
W CATIV Para mediciones efectuadas en la fuente de la |Hilo aéreo, sistemas de
: instalacion de bajo voltaje. hilos, etc.

B Especificaciones de entrada

eEntrada universal (Equipada como estandar)

* Numero de entradas: 1

« Tipo de entrada, rango del instrumento y exactitud de la medicion: consulte la ta-
bla a continuacién,

Rango del instrumento

Tipo de entrada Exactitud
°c °F
-270,0° a 1370,0 °C |-450,0° a 2500,0 °F [+0,1% del rango del instrumento +1 digito
R o C |- o oF |para 0 °C o mas
K 2700 Ba 1OOO'OQ c 450'00 223000 GF +0,2% del rango del instrumento 1 digito
-200,0° a 500,0 °C _|-200,0° a 1000,0 °F | para menos de 0 °C
J -200,0° a 1200,0 °C |-300,0° a 2300,0 °F | +2% del rango del instrumento +1 digito
" " " >— | para menos de -200,0 °C del termopar K
T -270,0°2 4000 °C | -450,0°a750,0 °F |40, gef rango del instrumento 1 digito

0,0° a400,0 °C -200,0° a 750,0 °F |para menos de -200,0 °C del termopar T

+0,15% del rango del instrumento +1
digito para 400 °C o mas

B 0,0°a1800,0 °C 82°a 3300 °F 5% del rango del instrumento +1
digito para menos de 400 °C
S 0,0°a 1700,0 °C 32°a3100 °F  [+0,15% del rango del instrumento +1
R 0,0° a 1700,0 °C 32°a3100 °F _|digito
+0,1% del rango del instrumento +1 digito
Termo- N -200,0° a 1300,0 °C |-300,0° a 2400,0 °F |+0,25% del rango del instrumento +1
par digito para menos de 0 °C
E -270,0° a 1000,0 °C |-450,0° a 1800,0 °F [+0,1% del rango del instrumento +1 digito
L ~200,0°  900,0 °C_|-300,0° a 1600,0 °F|Para 0 °C o mas

- = — ——10,2% del rango del instrumento +1 digito
-200,0° 2 400,0 °C | -300,0° a 750,0 °F |para menos de 0 °C+1,5% del rango del

u . N
00°a4000°C |200,0°a 10000 °F |0 ¥ 4100 para menos de

+0,2% del rango del instrumento +1
digito (Nota 2)

Platinel 2 0,0°a1390,0 °C 32,0° a 2500,0 °F [+0,1% del rango del instrumento +1 digito
+0,5% del rango del instrumento 1 digito
para 800 °C o mas

No se garantiza la exactitud para menos
de 800 °C.

w 0,0°a2300,0 °C 32°a 4200 °F

PR20-40 0,0°a1900,0 °C 32° a 3400 °F

WITRe3- | 00° a2000,0 °C

W75Re25 32° a 3600 °F +0,2% del rango del instrumento +1 digito

-200,0° a 500,0 °C |-300,0° a 1000,0 °F 10,1% del rango del instrumento +1 digito
JPt100 (Nota 1)

-150,00° a 150,00 °C| -200,0° a 300,0 °F |+0,1% del rango del instrumento +1 digito

RTD > S o o
-200,0° a 850,0 °C |-300,0° a 1560,0 °F|+0,1% del rango del instrumento +1 digito

Pt100 -200,0° a 500,0 °C [-300,0° a 1000,0 °F |(Nota 1)

-150,00° a 150,00 °C| -200,0° a 300,0 °F |+0,1% del rango del instrumento +1 digito

0,400 a 2,000 V
1,000 a 5,000 V
4,00 a 20,00 mA
0,000 a 2,000 V
0,00 a 10,00 V
0,00 a 20,00 mA
-10,00 a 20,00 mV

Sefial estandar

+0,1% del rango del instrumento +1 digito

Corriente/voltaje de CC

0,0 a 100,0 mV

La exactitud en las condiciones estandar de funcionamiento es: 23 + 2 °C, 55+ 10% HR, y la
frecuencia de energia en 50/60 Hz.
Nota 1:  %0,3 °C %1 digito en el rango entre 0 y 100 °C, 0,5 °C 1 digito en el rango entre
-100° y 200 °C.
Nota 2:  W: W-5% Re/W-26% Re(Hoskins Mfg.Co.). ASTM E988

« Periodo (de control) de muestreo de entrada: 200 ms
« Deteccion de calentamiento:
Funciones en TC, RTD y sefial estandar.
Se puede especificar aumento de escala, disminuciéon de escala y desconecta-
do.
Para la sefal estandar, se determina que el calentamiento ha ocurrido si es
0,1V 00,4 mA o menos.
« Corriente de polarizacion de entrada: 0,05 pA (para TC o RTD)
« Corriente medida (RTD): aproximadamente 0,16 mA
* Resistencia de entrada:
Entrada TC o mV: 1 MQ o mas
Entrada V: aproximadamente 1 MQ
Entrada mA: aproximadamente 250 Q

* Resistencia de fuente de sefial admisible:

Entrada TC o mV: 250 MQ o menos

Efectos de la resistencia de fuente de sefal: 0,1 yV/Q o menos
Entrada de voltaje de CC: 2 kQ o menos
Efectos de la resistencia de fuente de sefal: aproximadamente 0,01%/100 Q

 Resistencia de hilo admisible:

Entrada RTD: max. 150 Q/hilo (La resistencia del conductor entre los tres hilos

debe ser igual.)

Efecto de la resistencia de hilo: 0,1 °C/10 Q
« Corriente/voltaje de entrada admisible:

Entrada TC, mV, mAy RTD: +10 V CC

Entrada V: £20 V CC

Entrada mA: £40 mA
* Relacién de rechazo de ruido:

Modo normal: 40 dB o mas (a 50/60 Hz)

Modo comun: 120 dB o mas (a 50/60 Hz)

Para 100-240 V CA, la frecuencia de energia se puede establecer manualmente.

También esta disponible la deteccion automatica.

Para 24 V CA/CC, la frecuencia de energia se puede establecer manualmente.
« Error de compensacion de la union de referencia:

+1,0°C (15a 35 °C)

+1,5°C (-10a15°Cy 35a 50 °C)
+ Estandares aplicables: JIS/IEC/DIN (ITS-90) para TC y RTD

B Especificaciones de salida analégica

* Numero de salidas:
Salida de control: 1
Salida de control del lado de ventilacion del tipo calentamiento/ventilacion: 1
« Tipo de salida: salida de corriente o salida de pulso de voltaje
+ Salida de corriente: 4 a 20 mA CC o 0 a 20 mA CClresistencia de carga de 600 Q o menos
+ Exactitud de la salida de corriente: +0,1% de rango (+5% de rango para 1 mA o menos)
La exactitud en las condiciones estandar de funcionamiento es: 23 + 2 °C, 55 + 10% HR,
y la frecuencia de energia en 50/60 Hz.
+ Salida de pulso de voltaje:
Uso: salida proporcional al tiempo
Voltaje de conexion: 12 V o mas/resistencia de carga de 600 Q o mas
Voltaje de desconexién: 0,1 V CC o menos
Resolucién temporal: 10 ms o0 0,1% de la salida, la que sea mayor

B Especificaciones de tiempo de respuesta por paso

Dentrode 1's
(63% del tiempo de respuesta de salida analégica cuando se aplica un cambio dras-
tico del 10 al 90% del rango de entrada)

W Especificaciones de salida del contacto del relevador

« Tipo de contacto y nimero de salidas:
Salida de control: punto de contacto 1c; 1 punto
Salida de control del lado de ventilacién del tipo calentamiento/ventilacion: punto
de contacto 1c; 1 punto
Salida de eventos: punto de contacto 1a; 3 puntos (el comun es independiente)
« Clase de contacto:
Punto de contacto 1c (salida de control): 250 V CA, 3A 0 30 V CC, 3 A (carga de resistencia)
Punto de contacto 1a (salida de control): 240 V CA, 3A 0 30 V CC, 3 A (carga de resistencia)
Punto de contacto 1a (salida de alarma): 240 V CA, 1 Ao 30 V CC, 1 A (carga de resistencia)
» Uso: salida proporcional al tiempo, salida de alarma, salida de FALLA, etc.
* Resolucion temporal de salida de control: 10 ms 0 0,1% de la salida, lo que sea mayor
Nota: no se puede utilizar para una pequefia carga de 10 mA o menos.

B Especificaciones de salida proporcional a la posicion

» Entrada de sefal de posicion:
Resistencia de deslizamiento: 100 Q a 2.5 kQ de resistencia total
Lado 100% y linea de deslizamiento: con deteccion de desconexion
Lado 0%: sin deteccion de desconexion
Entrada de corriente: 4 a 20 mA (con deteccién de desconexién)
» Periodo de muestreo: 50 ms
* Resolucion de medicion: 0,1% del rango de entrada
+ Salida del relevador proporcional a la posicion:
Punto de contacto 1a; 2 puntos, 250 V CA, 3A 0 30 V CC, 3 A (carga de resistencia)
Nota: no se puede utilizar para una pequefia carga de 10 mA o menos.

B Especificaciones de salida de retransmision

* Numero de salidas: salida de retransmisién; 1, compartida con el suministro de
energia de bucle 15V CC o con la salida de control del lado de ventilacién.
« Salida de corriente: 4 a 20 mA CC o 0 a 20 mA CClresistencia de carga de 600 Q
0 menos
« Exactitud de la salida de corriente: £0,1% de rango (+5% de rango para 1 mA o menos)
La exactitud en las condiciones estandar de funcionamiento es: 23 + 2 °C,
55+ 10% HR, y la frecuencia de energia en 50/60 Hz.

B Especificaciones del suministro de energia de bucle 15 VCD

(Compartida con la salida de retransmision o con la salida de control del lado de ventilacién).

* Suministro de energia: 14,5a 18,0 V CC

+ Corriente de suministro maxima: aproximadamente 21 mA (con circuito limitador
de corriente de corto circuito)

B Especificaciones de entrada de contacto

» Numero de entradas: consulte la tabla de Modelo y cédigos de sufijo.
+ Tipo de entrada: entrada de contacto de transistor o entrada de contacto de ten-
sion nula
» Clase de contacto de entrada: 12 V CC, 10 mA o mas
Use un contacto con un minimo de corriente encendida de 1 mA o mas.
+ Deteccion de ENCENDIDO/APAGADO:
Entrada de contacto de tensién nula:
La resistencia de contacto de 1 kQ o menos se determina como “ENCENDIDO”
y la resistencia de contacto de 50 kQ o mas como “APAGADO”.
Entrada de contacto de transistor:
El voltaje de entrada de 2 V o menos se determina como “ENCENDIDO” y la
corriente de fuga no debe exceder los 100 pA cuando esta “APAGADO”.
+ Tiempo de retencion de deteccion de estado minimo: periodo de control +50 ms
+ Uso: Interruptor PTNO, interruptor de modo de funcionamiento y entrada de eventos

B Especificaciones de salida del contacto del transistor

* Numero de salidas: consulte la tabla de Modelo y cédigos de sufijo.
« Tipo de salida: colector abierto (corriente de colector)

+ Clase de contacto de salida: max. 24 V CC, 50 mA

* Resolucion temporal de salida: min. 200 ms

W Especificaciones de la alarma de interrupcion de calentador

Numero de entradas: 2
Numero de salidas: 2 (salida de contacto de transistor)
Uso: mide la corriente del calentador utilizando un transformador de corriente (CT)
externo y genera una alarma de interrupcion de calentador cuando el valor medido
es menor que el valor de deteccion de interrupcion.
Resistencia de entrada del transformador de corriente: aproximadamente 9,4 Q
Rango de entrada del transformador de corriente: 0,0 a 0,1 Arms (no se pueden
aplicar 0,12 Arms o mas).
Rango de ajuste de la corriente del calentador: APAGADO, 0,1 a 300,0 Arms
Rango de visualizacién de valores medidos de la corriente del calentador: 0,0 a 360,0 Arms
Nota: se debe establecer la relacion CT. Rango de ajuste de la relacion CT: 1 a 3300
CT recomendada: CT de U.R.D., Ltd.
CTL-6-S-H: relacion CT 800, rango de corriente mensurable: 0,1 a 80,0 Arms
CTL-12L-30: relaciéon CT 3000, rango de corriente mensurable: 0,1 a 180,0 Arms
Periodo de medicién de corriente del calentador: 200 ms
Exactitud de la medicién de corriente del calentador: 5% del rango de entrada del
transformador de corriente * 1 digito (no se incluye el error CT).
Resolucién de deteccién de corriente del calentador: dentro de 1/250 del rango de
entrada del transformador de corriente
Tiempo de actividad de deteccion de interrupcion: min. 0,2 segundos (para salida
proporcional al tiempo)

m Seguridad y estadndares de EMC

» Seguridad: cumple con IEC/EN61010-1 (CE), aprobado por CAN/CSA C22.2 N.°
61010-1 (CSA), pendiente de aprobacion por UL61010-1.
Categoria de instalacion: CAT. Il Grado de contaminacién: 2
Categoria de medicion: | (CAT. I)
Voltaje de entrada de medicién nominal: max. 10 V CC
Sobrevoltaje transitorio nominal: 1500 V (Nota)
Nota: éste es un valor estandar de seguridad de referencia para la Categoria de medicion |
de IEC/EN/CSA/UL61010-1. Este valor no necesariamente garantiza el rendimiento del
instrumento.
» Estandares de conformidad de EMC:
Marca CE
EN61326-1 Clase A, Tabla 2 (Para utilizar en establecimientos industriales)
EN61326-2-3
EN 55011 Clase A, Grupo1
EN 61000-3-2 Clase A
EN 61000-3-3
Marca C-tick
EN 55011 Clase A, Grupo1
El instrumento contintia funcionando con una exactitud de medicién dentro del
1+20% del rango durante la prueba.

m Estructura, instalaciéon y cableado

» A prueba de polvo y a prueba de goteo: IP56 (para el panel frontal) (No disponible
para el montaje cercano, lado a lado.)
Material: policarbonato (retraso de la llama: UL94V-0)
Color de la caja: Blanco (gris claro) o Negro (Gris carbon claro)
Peso: 0,5 kg o menos
Dimensiones externas (mm):
96 (de ancho) x 96 (de alto) x 65 (de profundidad desde el frente del panel)
(Profundidad excepto la proyeccién en el panel posterior)
Instalacién: montaje directo del panel; abrazadera de montaje, una para montaje
superior y otra para inferior
Dimensiones de corte del panel (mm):
92'°%° (de ancho) x 92'°%° (de alto)
Postura de montaje: hasta 30 grados por encima del plano horizontal. No se per-
mite inclinacion descendente.
Cableado: terminal roscado M3 con arandela cuadrada (para cableado de sefial y
cableado de energia)

. . .
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m Aislamiento y especificaciones del suministro de energia

* Suministro de energia:
Voltaje nominal: 100-240 V CA (+10%/-15%), 50/60 Hz
24V CA/CC (+10%/-15%) (para la opcion /DC)
» Consumo de energia: 18 VA (CC:9 VA, CA: 14 VA si se especifica la opcién /DC)
» Respaldo de los datos: memoria no volatil
+ Tiempo de inmovilizacién de energia: 20 ms (para unidad de 100 V CA)
+ Voltaje de resistencia
Entre terminales primarios y secundarios: 2300 V CA para 1 minuto
Entre terminales primarios: 1500 V CA para 1 minuto
Entre terminales secundarios: 500 V CA para 1 minuto
(Terminales primarios: terminales de energia* y salida del relevador; termina-
les secundarios: terminales de sefia de E/S analdgicos, terminales de entra-
da de contacto, terminales de comunicacion y terminales conectados a tierra
funcionales).
*: Los terminales de energia para los modelos de 24V CA/CC son los termi-
nales secundarios.
Resistencia de aislamiento: entre terminales de suministro de energia y un termi-
nal conectado a tierra: 20 MQ o mas a 500 V CC
Especificaciones de aislamiento

Terminales de entrada (universal) de PV

Terminales de salida de retransmision/control (analdgica) (sin
aislamiento entre los terminales de salida analdgica)
Terminales de entrada de la posicion de la valvula (retroalimentacion)

Terminales de salida del relevador de control (punto de
contracto c/punto de contacto a x 2)

Terminales de salida (punto de contacto a) del relevador de evento 1 de PV

Terminales de salida (punto de contacto a) del relevador de evento 2 de PV

Terminales de salida del relevador de evento de tiempo 1

(punto de contacto a) Suministro

de energia:

Circuitos
internos

Terminales de salida del relevador proporcional a la posicién

Terminales de entrada de contacto (todos)
Terminales de comunicacion RS-485

Terminales de suministro de energia de bucle 24 V CC

Terminales de salida de contacto (de transistor)

Terminal de comunicacion Ethernet

Terminal de Comunicacion PROFIBUS-DP/DeviceNet/CC-Link

Terminales de entrada del transformador de corriente

Los circuitos divididos por lineas estan mutuamente aislados.

Condiciones ambientales

Condiciones normales de funcionamiento:

Temperatura ambiente: -10° a 50 °C (-10° a 40 °C para montaje cercano, lado a lado)
Para la opcion CC-Link, 0 a 50 °C (0 a 40 °C para montaje cercano lado a lado)
Humedad ambiente: 20 a 90% HR (no se permite la condensacion)
Campo magnético: 400 A/m o menos
Vibracion continua de 5 a 9 Hz: amplitud media de 1,5 mm o menos, 1 oct/min
para 90 minutos cada uno en las direcciones de los tres ejes
Vibracion continua de 9 a 150 Hz: 4,9 m/s®> o menos, 1 oct/min para 90 minutos
cada uno en las direcciones de los tres ejes
Vibracién de periodo corto: 14,7 m/s’, 15 segundos o menos
Descarga: 98 m/s? o menos, 11 ms
Altitud: 2000 m o menos, por encima del nivel del mar
Tiempo de calentamiento: 30 minutos o0 mas después de que se enciende la ener-
gia
Tiempo de arranque: 10 segundos 0 menos
*: EI LCD (una pantalla de cristal liquido) se utiliza para la parte de la pantalla de este producto.
EI LCD tiene una caracteristica que hace que la accion de la pantalla aparezca tarde a
temperaturas bajas. Sin embargo, la funcion de control no se ve afectada.

Condiciones de transporte y almacenamiento:

Temperatura: -25° a 70 °C
Tasa de cambio de la temperatura: 20 °C/h o menos
Humedad: 5 a 95% HR (no se permite la condensacion)

Efectos de las condiciones de funcionamiento

Efectos de la temperatura ambiente:
Voltaje o entrada de TC: +1 pV/°C 0 £0,01% de F.S./°C, lo que sea mayor
Entrada de corriente: +0,01% de F.S./°C
Entrada de RTD: +0,05°C/°C (temperatura ambiente) o menos
Salida analogica: +0,02% de F.S./°C o menos
Efecto de la fluctuacion del voltaje de suministro de energia
Entrada analdgica: +0,05% de F.S. o menos
Salida analdgica: +0,05% de F.S. o menos
(Cada una dentro del rango de voltaje nominal)

o conectar los hilos

e Especificaciones de cables y cables recomendados

Cableado de relevador de CC

Propésito Nombre y fabricante
Suministro de energia, salidas | Hilos aislados, de PVC, termosensibles, clasificados para 600 V, JIS C 3317(HIV), UP35A d iade CC
« El trabajo del cableado se debe llevar a cabo por una persona con de contecto del refevador 0.9 2 2.0 mm® _ ~O.C Relada 4TS o energia o CG exemo
conocimientos basicos de electricidad y experiencia practica. Termopar Hilos conductores compensadores blindados, JIS C 1610 W 1
* Asegurese de colocar el suministro de energia hacia el controla- RTD Hilos blindados (tres/cuatro conductores), UL2482 (cable Hitachi) : : | h 4
ADVERTENCIA  gor en Ia posiciéon APAGADO antes de comenzar con el cableado Otras sefiales Hilos blindados | /'/T Wt ]
para evitar una descarga eléctrica. Utilice un probador o un dis- Otras sefiales (entrada/ [Hilos no blindados T Diodo

salida de contacto)

Contactt

o de UP

positivo similar para asegurarse de que no se esté suministran-
do energia hacia un cable que vaya a ser conectado.

e Como medida de seguridad, siempre instale un disyuntor (un
producto compatible con IEC 60947, de 5 A, 100 V 0 220 V CA) en
una ubicacion de facil acceso cercana al instrumento. Ademas,
proporcione indicacion de que el interruptor es un dispositivo
para apagar la energia del instrumento.

* Instale el cable de energia manteniendo una distancia de mas de

1 cm desde otros hilos de senal.

Es necesario que el cable de energia cumpla con los estandares

IEC pertinentes o los requisitos del area en que se va a instalar

el instrumento.

* El cableado debera ser instalado de conformidad con el NEC

(National Electrical Code: ANSI/NFPA-70) o los estandares de es-

tructura para el cableado de los paises o regiones donde se va a

efectuar el cableado.

Para salida del relevador de control, salida del relevador de alar-

ma y conexiones del terminal de energia, use cables termorresis-

tente.

Dado que el aislamiento proporcionado a cada terminal de salida

del relevador es funcional, proporcione el aislamiento reforzado

a la parte exterior del dispositivo segtin sea necesario. (Consulte

la siguiente ilustracion.)

Relevador  (Montelo directamente
(Use uno con una clase de @l (enchufe) terminal de

bobina del relevador inferior ala  bobina del relevador).
clase del contacto de UP).

Comunicacion RS485 Hilos blindados

Comunicacion Ethernet |100 BASE-TX (CAT-5)/10 BASE-T

Comunicacién PROFIBUS-DP | Cable dedicado para PROFIBUS-DP (dos cables blindados)
Cable especial para DeviceNet (cinco hilos blindados)
Cable dedicado para CC-Link (tres hilos blindados)

Comunicacion DeviceNet

Comunicacién CC-Link

Conector PROFIBUS-DP/CC-Link: (lado del cableado) (Nimero de la parte: A1987JT)
Conector DeviceNet (lado del cableado) (NUmero de la parte: L4502BW)
Par de apriete recomendado: 0,5 a 0,6 N-m

Cableado de relevador de CA

Suministro de energia de CA
externo /

[ f :
/7

Filtro CR

(Méntelo directamente al
(enchufe) terminal de
bobina del relevador).

UP35A

Contacto de UP  pojovador
(Use uno con una clase de
bobina del relevador inferior a
la clase del contacto de UP).

Este producto . Diagramas de cableado de terminales
Este producto — —
Un cireuto con Un circuito con Un circuito con
| voltaje de voltaje de E E voltaje de
sequridad sequridad qurid
Aislamiento A'S'am'emo ¢ No utilice un terminal no asignado como el terminal del relevador.
- . - func|ona| Alslamlento reforzado ' - . . . . . -
funcional - No utilice un suministro de energia de 100-240 V CA para el modelo de 24 V CA/CC; de lo contrario, el instrumento no funcionara correctamente.
\ Un circuito con Un circuito con Un circuito con °
voltaie de voltaje de voltaje de -
| segqu\dad arriesgado arnesgado PRECAUCION
»
Aislamiento reforzadc un U P35A
Este producto Salida de c out B PV Cur e— = N A R RET (Equipada como estandar)
Un circito con Un circuito con Salida de contacio del relevador (Cédigo de sufio: Tipo:1=-0) Prefijado de fabrica: tipo de Entrada TC Entrada RTD Salida de retransmision | Suniisio e nergiadetude 15cD| Se Puede utilzar para el suministro de
vo\taje de vo\[aje de El cableado de 1ermmales difiere en el control de entrada de PV no definido. ot energia de bucle 15 VCD cuando no se usa
arriesgado arriesgado on 'y en el control prop: a retransmision de PV para la salida de retransmision.
Alslamlento _g_ 1a posicién. (fo? 420 mACCo
fun0|0nal Alslamlemo reforzado Consulte a con_tinuacién los le_rminales de la salida de « 0-20 mACC
- control proporcional a la posicion y la salida de control 203 Resistenca de carga
Un C\rCl_JItO con Un cwrcguto con de calentamiento/ventilacion. d;reagfag: r20mace
voltaje de voltaje de Prefijado de fabrica: la salida de control es el relevador. FE—
arriesgado amesgado Clase de contacto: 250 V CA, 3A ; -
* El 30V CC, 3A (carga de resistencia) o— QEUELUIWERENT PN RET/OUT2
Aislamiento reforzado Said e s e volgoren (Cédigo de sufijo: Tipo 1=-2)
 ——— No se puede utilizar para la salida de retransmision
Salida de control de calentamiento/ventilacion B ] o suministro de energia de bucle 1? V CC cuando
0-20 mA CC, se usa la salida de pulso de voltaje/corriente.
Saida de del relevador L "
o oot “ (Codigo de sufijo: Tipo 1=-2) i . ;i%;mgﬁw Se puede utilizar para la salida de retransmisién o
Lado de i i suministro de energia de bucle 15V CC cuando no
OUT2 | i v rea del termina rea del termina o b
101 1 401 1 201 se usa la saliaa de control.
. L. , ouT Ladode _1012 ‘_55012 _f %0 »2012 El rango de salida de corriente se puede cambiar.
e Provea electricidad desde un suministro de energia de una sola cletamiero — - —
fase. Si la energia hace ruido, instale un transformador de ais- CoM : €
lamiento en el lado primario y utilice un filtro de linea en el lado P ——TITT YT i D) > QELLELELTIIC] OUT (Cédigo de sufijo: Type1=-0, -1 0 -2)
PRECAUCION secundario. Cuando se toman medidas contra el ruido, no instale 30V DC, 3A (carga de resistencia) H @ - " Saldade 6 ot perade b 5100
los cables de energia primario y secundario cercanos uno de otro. >@ H @ Prefjado: no defndo
AR . - ) )
* Si existe riesgo de descargas de rayos externas, utilice un para- & ' ® gBmace IOAGE
rrayos, etc. — lsode ot (1) 4-20mACC
» Para entrada TC, use hilos conductores compensadores blinda- 4& s
R . refjado: 4-20 m
dos para el cableado. Para entrada RTD, use hilos blindados que 60) :'@ D) — | ! 4o do ot — p— e
. . . . . ' € puede utilizar para la salida de retransmision o suministro de energia de
tengan re.SIStenCIa de_ cond_uctor baja y no (?ausen diferencias E d @ bucle 15 VCD cuando la salida de pulso de voltaje/corriente no se usa para
significativas en la resistencia entre los tres hilos. Salida de contacto IR Taicads @ salida de controlEl rango de salida de corriente se puede cambiar. En Tipo
« Debido a que el relevador de salida de control tiene una vida util Sl oo contacts extena (olovad )esmdar) o2 ! PIFOPDF_Ci?f:a' 3 la Posicviér;v s Ptlle‘:z l\l;gzDar para la salida de retransmision o
. N 1T alida ae contacto externa (relevador) ministre ner .
(carga de resistencia de 100.000 veces), use el relevador auxiliar € i @ @ 6l suministro de energia de bucle
para efectuar el control de ENCENDIDO/APAGADO. Salda do tmpo DA (D] i|@ @
* El uso de cargas de inductancia (L) como relevadores auxiliares, Comim & @) 1) E P DI (Equipada como estandar)

-1

motores y valvulas solenoides causa el funcionamiento defec-

- . . Entrada de contacto externa
tuoso o la falla del relevador; siempre inserte un filtro CR para -

Salida de tiempo

N ; ) de evento 2 i . Inicio del en modo
usar con corriente alterna o un diodo para usar con corriente comim Area del terminal E3 local cuano ol I3 pasa o
directa, como un circuito de supresion de sobretension con eli- Saidade

minacién de chispas, en la linea en paralelo con la carga. evento 1 de PV
* Luego de completar el cableado, se recomienda usar la cubierta

del terminal para el instrumento.

l Detencion del funcionamiento del

programa cuando el DI2 pasa de
Salida de control proporcional de posicion AVZ\RY

APAGADO a ENCENDIDO.
Salida de contacto del relevador || Entrada de retroalimentacion | (Codigo de sufijo: Tipo1=-1)
100%

Inicio del funcionamiento del
programa cuando el DI1 pasa de
APAGADO a ENCENDIDO.

Coman

Clase de contacto del relevador: 240 V CA, 1A
30

V CC, 1A (carga de resistencia) Comin

Clase de contacto: 12 V CC, 10 mA o mas

e Sujetadores del terminal de compresién recomendados

Se puede cambiar la funcién.

(Qd) deenergiade 100-240V CA § de 24V CACC HBA (Cddigo de sufijo opcional /HA)

0%
Clase de contacto: 250 V CA, 3A Resistencia: 100 Q a 2.5 kQ
30VCC,3A

Entrada de deteccion
de corriente del calentador

Salida de contacto externa )

Salida de la alarma 1 de
interrupcion de calentador

o
&0

(carga de
resistencia)

(&)
3]

Entrada de retroalimentacion
Entrada (mA) de

corente

3,3

L/
(F)

1

Salida de la alarma 2 de
interrupcion de calentador

(Suministro de energia de 24 V de CA/CC:
cddigo de sufijo opcional /DC)

Rango admitido:
100-240 V CA (£10%)
(voltaje libre)

50/60 Hz compartidos

Comun

Clase de contacto del transistor: 24 V CC, 50 mA

Par de apriete recomendado: 0,6 N'm
Tamafio de hilo recomendado: cableado de suministro de energia 1,25 mm? o mas

Cuando la entrada de retroalimentacion es la corriente.

|Sujetador del terminal aplicablel Tamaiio del hilo aplicable mm?* (AWGH#) I (p d) I (A) I (F) |
[m3 10,252 1,65 (22 a 16) 133 |55 ]42 |
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m UP35A (Continua de la pagina 3)

Area del terminal E4  Area del terminal E1

501
-512

401
-412

301
-306

201

SISISENGISISISISISIS)

Area del terminal E3

e i N i
301-306 Area del terminal E1 501506 Area del terminal E4
CEIGECESTEM G DO (Codigo de sufijo: Tipo 2=1) SR e e® DI (Codigo de sufijo: Tipo 2=1)
Salida de contacto externa (transistor) Entrada de contacto externa
Salida de evento o i:":ma de tensitn Contacto de transistor
i DO15]
de tiempo 4 Comun COM
Salida de evento " -
n DO14| Bit 0 del nimero de
de tiempo 3 patron de programa D41
Salida de evento Bit 1 del nimero de
de tiempo 2 DO13 patron de programa Dl42
Bit 2 del nimero de
Alarma 2 D012 patron de programa DI43
Alarma 1 DO11 Prefijado de fabrica: sin funcion Dl44
Comin COM Prefilado de fébrica: sin funcion Dl45
Clase de contacto del transistor: 24 V CC, 50 mA Clase de contacto: 12V CC, 10 mA o mas Se puede asignar la funcion a los
Se puede cambiar la funcién. terminales que no tienen funcion.
Los patrones del programa pueden
seleccionarse segun la combinacion de las
entradas de contacto ON y OFF.
Nimero de patron del programa
1 2 3 4
DI41 | ON |OFF| ON | OFF
DI42 | OFF| ON | ON | OFF|
DI43 | OFF|OFF| OFF| ON
- DN

Comunicacion RS-485 AaSLE1)

RS-485 (Cddigo de sufijo:
Tipo 3=1)

~——SDB(+)

Comunicacién PROFIBUS-DP (con maestro Modbus)

s01412 Area del terminal E3

Comunicacion Ethernet (con funcion gateway)

Conector RJ45

0=
10BASE-T/100BASE-TX

ETHR
(Cddigo de sufijo: Tipo 3=2)

LED del lado superior (velocidad de linea en baudios)
Color Ambar
lluminado 100M bps
Noiluminado]  10M bps RS-485
LED del lado inferior (actividad de vinculo)
Color Verde ~ RSB
lluminado Vinculada «——RSA(-)
Parpadeo Activo
Noiluminado|  Falla del vinculo — Sse¢

Comunicacion DeviceNet (con maestro Modbus)

Comunicacién CC-Link (con maestro Modbus)

A o PROF 2 o CAN_H DNET 2 o DA CC-L
! T 0 CHK (Cadigo de sufijo: Tipo 3=4) ; 3 o 1210 (Codigo de sufijo: ; 3 0 CHK 1100 (Cadigo de sufijo:
2 oRDY ‘ . OCHK  OCANL Tipo 3=5) o 0B Tipo 3=3)
3l 13 ERR Los registros de terminacion se 3| I3 ‘ 3l F I
4| B o necestan en forma separadasiel | 4 || F T4 © Siel UP se encuentra al 4| B OLERR Si el UP se encuentra al
s| @ o controlador UP se encuentra al 5| o OMNS final de un segmento para 5| F@ OLRUN final de un segmento
=3 final de un segmento para el 3] el cableado deD . A para el cableado de
cableado de icacio " . — icacion DeviceNet, " - - icacion CC-Link,

Pin|Nombre de la sefial Descripcion PROFIBUS. Pin | Nombre de la sefial i Desvcnpcworf se necesitan resistores de Pin | Nombre de la sefial D scrip ! se necesitan resistores

1 |vp Cable de 6n +5V Deben ser por los 1| v+ Suministro de energia de DeviceNet de 24 V inacion en forma 1| FG Tierra de bastidor de terminacion en forma

2 | Reormyo-p | Sefial de datos usuarios. (390 Q: 2 pza. 220 Q: 2 | CAN_H RX/TX + sefal separada. Deben ser 2 | SLD Blindaje separada. Deben ser

i ir datos positivos) 1 pza., 0 un terminador activo). 3 [ DRAIN Hilo blindado / de vaciado preparados por los 3 | b Tierra de sefial RX/TX preparados por los
3 | RuD/TxD-N | Sefial de datos 4 | CAN_L RX/TX - sefial usuarios. (121 (X 1 pza) 4| pB Sefial RX/TX (-) usuarios. (110 Q: 1 pza.)
datos negativos) 5| v Comin del suministro de energia de DeviceNet 5 | DA Sefial RX/TX (+)
4 | DGND fial a ti
c Senal ‘a |er>ra LED Er No encendida LED Encendida No encendida
5 | SHIELD Blindaje a tierra CHK
. CHK | Error del perfil de usuario/

LED Encendida Uniit RS485 (roio) Error del perfil de usuario Normal RS485 (rofo) | Error del Direccion Normal

CHK_|Error del perfil Normal. Comunicando

(roio) |de usuariz Normal satisfactoriamente (verde, encendido). L ERR | Fallo de comunicacion

~ ~RSB() No conectado (verde, parpadeando). - RSB(+) RR | airor do CRC) Normal
RrDy |Normal. No hay electricidad, MNS [Error critico de enlace (rojo, encendido) (rojo)
rde) | S¢ ha comunicado | o la Comunicacion (verde/ | Finalizacién del tiempo de o ion | Sin
(verde) | exitosamente. fallé RSA(-) rojo) | lo, parpacanco) = RSA() Normal Portadora no
No conectado, 0 p - LRUN N detectada /
ERR 42116 la comunicacion | Normal —— sG o e oo —— sc (verde) | Comunicando Conexién
(rojo) | (intermitente) parpadeando) ' satisfactoriamente. tiempo fuera

[ Operaciones 13. Resolucion de problemas ] B Errores en el encendido
Los errores que se muestran a continuaciéon pueden ocurrir en el diagndstico de fallas cuando se enciende la energia. (Para obtener mas detalles de la Visualizacion del punto de
ajuste y la accion de entrada/salida cuando ocurre cada error, consulte el Manual del usuario).

Visualizacion Visualizacion del punto de Indi
i ndicador de estado s
dePV. de (Vi litm e (Visualizacién de Parametro q;:l :‘r‘r’:rstra detalles Descripcion del error Causa y diagnéstico Solucién
[funcionamiento)| __funcionamiento) funcionamisnto)
Indicacioén PR MCU RAM/MCU ROM . Defectuosos.
de apagado Indicacion de apagado - - defectuosos MCU RAM/MCU ROM tienen fallas. Comuniquese con nosotros para su reparacion.
SYS----- — Error de datos del sistema Los datos del sistema estan dafiados. gzﬁﬁ#:izssé con nosotros para su reparacidn
PAIR OPO‘L r de valor Error de valor prefijado (pardmetro) | El parametro del usuario esta dafiado.
(Esrgf?a%aoaggr gl useua?ig] por el usuario Inicializado a valor prefijado de fabrica.
géc'? pgg1e9ror de parametro Error de pardmetro de :gtsa'gac};::cl,sp arametro de configuracion
de configuracion) configuracién Inicializado a valor prefijado de usuario. Z:';?g:;‘i/nriigl’;g%if II?: izz:i;’::?;':s
PAR 0020 Parametro de configuracion (PA.ER) . Los datos del parametro de funcionamiento : ¢
(solo para error de parametro E"O.r de pgrametro de estan dafiados. de error se borra cua[\do se enciende
ERR de funcionamiento) - funcionamiento Inicializado a valor prefijado de usuario. nuevamente la energia.
Los datos de patrén del programa estan
gﬁ? gg4e9ror de patrén del Error de patrén del programa dafiados.
progrgma) P P prog Se han eliminado todos los patrones del
programa.
Inconsistencia de los datos del sistema y
S[)%%T |001 5 d El hardware de funcién extendida (el hardware de funcién extendida. Defectuosos.
(el hard\?vaerg(é;ci:gr;erezns‘gef Parametro de configuracion (OP.ER) |no responde (areas del terminal  |La comunicacion entre el hardware de Comuniquese con nosotros para su
terminal E1 a E4). E1aE4) funcion extendida no responde (areas del |reparacion.
terminal E1 a E4).
El punto decimal del extremo Inicializado a valor prefijado calibrado debido
derecho en la Visualizacion Error de valor de calibracion a que el valor prefijado de fabrica esta
Indicacion . de PV parpadea. . ) " dafado. Defectu’oso.
normal Indicacién normal El punto decimal del extremo Parametro de configuracion (PA.ER) Comuniquese con nosotros para su
P AR La escritura (el almacenamiento) de datos |reparacion.
derecho en la Visualizacién FRAM defectuoso .
de simbolos parpadea. en FRAM no es posible.
Ln:rirrr:]e;?ién Indicacién normal La luz LADDER Parametro de configuracion (LA.ER) |Programa en escalera dafiado El programa en escalera esta dafado. Vuelva a descargar el programa en
parpadea Funciona sin programa en escalera. escalera.
0,000 00000
Indicacién (El punto decimal de la Parametro de configuracion N . y . -
normal izquierda en la Visualizacién — (OPER) Error del perfil de usuario El perfil de usuario se encuentra dafiado | Vuelva a descargarlo.
de simbolos parpadea)

[ Operaciones 13. Resolucion de problemas ] B Errores durante el funcionamiento
Los errores que se muestran a continuacion pueden ocurrir durante el funcionamiento. (Para conocer sobre la accién de entrada/salida cuando ocurre cada error, consulte el Ma-
nual del usuario).

(El punto decimal de la
izquierda en la Visualizacion
de simbolos parpadea)

Parametro de configuracién
(OPER)

Error de comunicacion de par a par

Visualizacion Visualizacién del punto de Indi
i ndicador de estado e
dePV. = (Visualizacion de Parametro que muestra Descripcion del error Causa y diagnéstico Solucién
( de {l de funcionamiento) detalles del error
funcionamiento) funcionamiento)
. " . . . Defectuoso.
AD.ERR |indicacién normal (Nota) _ Parametro de configuracion Error ADC de terminal de entrada analégica | Error d_e valor AD de terminal de entrada Comuniguese con nosotros para su
" (AD1.E) *Entrada de PV analdgica -
reparacion.
RIC.E Parametro de configuracion Error RUC de terminal de entrada universal g(?rfneucnt;]zse!; con nosotros para su reparacion.
(MuestraRIC. | gicacion normal (Nota) — 9 «Entrada de PV Error RJC de terminal de entrada universal | 7o - duese ¢ P P :
E y PV de forma (AD1.E) \Entrada de RSP (4rea del terminal E1) Ajuste el parametro RJC en APAGADO
alternada). para borrar la indicacion de error.
. ” Error de calentamiento de terminal de . . Verifique el cableado y el sensor.
Parametro de configuracion P Calentamiento del sensor del terminal de S
entrada analégica L La indicacién de error se borra en el
(AD1.E) entrada analdgica . .
+Entrada de PV funcionamiento normal.
B.OUT Indicacién normal (Nota) — Verifique el cableado y el sensor de los
Parametro de configuracion . Calentamiento de la entrada analégica terminales de entrada analdgica conectados.
Error por calentamiento de entrada de PV/| .
(PV1.E) conectada a PV La indicacién de error se borra en el
funcionamiento normal.
Entrada de PV sobre la escala La entrada de PV es de entre -5y 105%.
OVER P Parametro de configuracion . También ocurre cuando se ingresan datos | Verifique el valor de entrada analégica
VER Indicacién normal - (PV1.E) Entrada de PV debajo de la escala fuera de rango que son el resultado del o el programa en escalera
-0 . (Valores de PV de entre -5y 105%) . )
célculo en escalera.
Indicacion ouT _ Parametro de configuracion Calentamiento de corriente/resistor de | Calentamiento de entrada de Z:{::ggedzléﬁgﬁi‘;:;L?biorilz?r::/iilaﬁzf g de
normal | MM 1 TTTTT (AD2.E) entrada de retroalimentacion retroalimentacion S
error se borra en el funcionamiento normal.
. El calculo de punto flotante para el calculo e
Exceso de calculo en escalera . Verifique el programa en escalera.
en escalera es infinito.
El célculo no termina dentro del periodo de . o
Cambie el periodo de control o reduzca
. o, | control (Cuando el factor de carga es del .
Factor de carga por encima del 100% o . . . el numero de escalones para el
L . ” 100% o mas y el calculo no termina dentro
A, aluz LADDER Parametro de configuracién o programa en escalera.
Indicacion normal arpadea (LAER) del periodo de control.).
s parp: . Factor de carga por encima del 200% | El calculo no termina dentro del periodo de Cambie el periodo de control o reduzca el nimero
Indicacion : o 4
normal Final forzoso) control (el factor de carga es del 200% o mas). | de escalones para el programa en escalera.
Vuelva a descargar el programa en escalera. Si la
Error de programa en escalera El programa en escalera esta darfiado. indicacion de error todavia no se borra, existe una
falla. Comuniquese con nosotros para su reparacion.
0,000 00000

Error de comunicacion de par a par

Verifique que los dispositivos objetivo
estén conectados adecuadamente.
Recuperacion en recepcion normal.

Parametro de configuracion

Tiempo de espera de sintonizacion

La sintonizacion automatica no finaliza aun

Verifique el proceso. Mantenga

(Error de ROM / RAM, dafiadas)

AT.E Indicacién normal — (PV1.E) automética agotado .cgavndo han Franslcurr!QO 24 horas desde el vpre.smnvgda cualquier tecla para borrar la
inicio de la sintonizacion. indicacién de error
La posicién de la vélvula completamente cerrada . .
. " . . : L X Verifique el cableado y la valvula.
A, Parametro de configuracion Error de ajuste automatico de la es igual o mayor que la posicion de la valvula . .
VAT.E Indicacién normal — i . ; ) Mantenga presionada cualquier tecla para
(AD2.E) posicion de la véalvula completamente abierta luego de que se realiza el S
; o " borrar la indicacion de error.
ajuste automatico de la posicion de la misma.
Error de paridad de marco
Desbordamiento de bufer Verifique los parametros de
L 0,000 00000 . ” . Tiempo de espera entre caracteres agotado comunicacion.
Indicacion (El punto decimal de la Parametro de configuracion Error de comunicacion E . o R - L. |
normal izquierda en la Visualizacion — (OPER) (Comunicacién RS-485) rror de suma de comprobacion (comunlca_t;lon ecuperacion en recepcion normal.
de simbol road de vinculo de PC con suma de comprobacion) Mantenga presionada cualquier tecla
e simbolos parpadea) Error de verificacién de CRC (Modbus/RTU) para detener el parpadeo.
Error de verificacién de LRC (Modbus/ASCII)
0,000 00000
Indicacion (El punto decimal de la _ Parametro de configuracion N . N . o
normal izquierda en la Visualizacion (OPER) Error del perfil de usuario El perfil de usuario se encuentra dafiado  |Vuelva a descargarlo.
de simbolos parpadea)
El punto decimal del
Indicacion P extremo derecho en Parametro de configuracion La escritura (el almacenamiento) de datos | Defectuoso. Comuniquese con
normal Indicacién normal la Visualizacion de (PA.ER) FRAM defectuoso en FRAM no es posible. nosotros para su reparacion.
simbolos parpadea.
No definido | No definido o o MCU / DCU defectuosos MCU / DCU dafiados. Defectuosos. Comuniquese con

nosotros para su reparacion.

Nota: Cuando ocurre un error en la entrada que se muestra en entrada analégica, la pantalla (Visualizacién de funcionamiento) presenta el mismo simbolo que se muestra en la Visualizacion de PV.
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UP35A
Controlador del programa
Guia de funcionamiento

Ajustes iniciales

YOKOGAWA ¢

Yokogawa Electric Corporation

Operation
Guide

UTAudvanced

Esta guia de funcionamiento describe los ajustes y operaciones basicas de UP35A.

Para obtener los detalles de cada funcién, consulte el manual electrénico.

La guia en pantalla se muestra en la Visualizacién de PV en la Visualizacion de ajuste de parametros.
Esta guia se puede encender/apagar con la tecla MODE.

1. Nombres y funciones de las partes de visualizacion

2. Procedimiento de configuracion

3. Funcion de ajuste rapido (Ajuste de entrada y salida)

4. Ajuste automatico de la posicion de la valvula (sélo para el controlador de tipo propor-
cional de posicion)

5. Ajuste del tipo de alarma

6. Ajuste del punto de ajuste de la alarma

Nombres y funciones de las partes de visualizacion
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N.° en la figura

Nombre

Descripcion

(1)

tecla DISPLAY

Se utiliza para alternar las Visualizaciones de funcionamiento.

Presione la tecla en la Visualizacion de funcionamiento para alternar las Visualizacio-
nes de funcionamiento proporcionadas.

Presione la tecla en la ion del ment o la Vi
tros para regresar a la Visualizacion de funcionamiento.

6n de ajuste de pardme-

Tecla PARAMETER

Mantenga presionada la tecla durante 3 segundos para cambiar a la Visualizacion de
ajuste de pardmetros de funcionamiento.

Mantenga presionada la tecla y la tecla de flecha izquierda simultdneamente durante
3 segundos para cambiar a la Visualizacion de ajuste de parametros de configuracion.
Presione la tecla en la Visualizacion de ajuste de parametros para regresar a la Vi-
sualizacion del menu. Presione la tecla una vez para cancelar el ajuste de parametros
(el punto de ajuste parpadea).

Tecla SET/ENTER
Teclas de flecha hacia
arriba/abajo/izquier-
da/derecha

Tecla SET/ENTER
Presione la tecla en la Visualizacién del menu para cambiar a la Visualizacion de
ajuste de parametros del menu. Presione la tecla en la Visualizacion
de ajuste de parametros para cambiar al modo de ajuste de parametros. (el punto
de ajuste parpadea), y el parametro se puede modificar.

Presione la tecla durante el modo de ajuste de parametros para registrar el punto de ajuste.

Teclas de flecha hacia arriba/abajo/izquierda/derecha
Presione las teclas de flecha izquierda/derecha en la Visualizacion del men para
alternar las Visualizaciones.
Presione las teclas de flecha hacia

en la Visualizacion

YOKOGAWA <>
* 1
o< EEHWﬁUU 0
2) @ "
* el " 5EP SSOR |
(1 0)7 mnﬁ <:l=":m'n'E:':':':':':'EmuE> (3)
(en O ?x PR B2 AV [e]e)
(1 1 ) UPSEA I%' ? ? 1 2ME (6)
@ @
(12) S ()
@ G
®)
(2) + (3) + (4) : Visualizacién del punto de ajuste
N.°en la oy
figura Nombre Descripcion
Mugstra el PV.
) Visualizacion de PV Muestra un cddigo de error si ocurre un error.
(blanco o rojo) Muestra la guia desplazable en la izacion del mend y fa Vi 6n de ajuste de pardmetros
cuando la visualizacion de la guia ENCENDIDO/APAGADO est4 configurada en ENCENDIDO.
1 a4 representan los nimeros de patrdn en la Visualizacion de funcionamiento.
@ Visualizacion de grupo Muestra el nimero de grupo (1 a4 o R) y el drea del terminal (E1 a E4).
(ndmero de patrén) (verde) 1.a 8 representan los nimeros de SP en la Visualizacion de funcionamiento.
Ry E1aE4 se visualizan en la Visualizacion de ajuste de parametros.
(3) ion de simbolos (naranja) | Muestra un simbolo de pardmetro.
(4) Visualizacion de datos (naranja) | Muestra un punto de ajuste del parametro y el simbolo del men(.
Muestra el estado del evento y la posicion del segmento en la Visualizacion de funcionamiento. (Valores
) Visualizacion del gréfico de barras | prefijados: Estado de evento de tiempo, estado de la alarma)
(evento, alarma) (naranja y blanco) | Muestra el valor de salida de control (OUT) y el valor de entrada medido (PV)
Los datos que se visualizarén pueden ser por el pardmetro.
®) Inicador ds eventos raran) Se ilumina cuando ocurren eventos de PV. )
Las de eventos pueden ser por el parametro.
) Indicador de navegacion por teclas | Se ilumina o parpadea cuando se puede utilizar la tecla de flecha hacia arribalabajo o izquierdaldere-
(verde) cha.
Muestra las condiciones de ajuste de la funcién de nivel de visualizacion de parémetros.
Nivel de visualizacion de para EASY PRO
®) Indicador de nivel de visualizacion | ntogo de ajuste sencillo lluminado  No iluminado
de parémetros (verde) " - — P
Modo de ajuste estandar No iluminado | No iluminado
Modo de ajuste profesional No iluminado| lluminado
Muestra el estado de incremento, constancia, y disminucién del punto de ajuste del programa.
Monitor del programa : Se ilumina cuando un punto de ajuste del programa aumenta.
9) (verde) : Se ilumina cuando un punto de ajuste del programa es constante.
: Se ilumina cuando un punto de ajuste del programa disminuye.
Muestra las condiciones de funcionamiento y el estado de control.
Indicador Descripcion
HLD Se ilumina cuando se encuentra en el modo de retencion (HLD).
Se ilumina cuando se enmodo de
Indicador de estado PRG del patron del programa (PRG).
(10) (verde y rojo) Parpadea mientras la hora de inicio de funcionamiento del
programa (S.TM) esté disponible.
RST Se ilumina cuando se encuentra en el modo de
restablecimiento (RST).
Se ilumina cuando se encuentra en modo manual (MAN).
MAN NI o
Parpadea durante la sintonizacion automética.
1) Indicador de seguridad Se ilumina si se configuré una contrasefia. El ajuste de parametros de configura-
(rojo) cion se encuentra bloqueado.
(12) Indicador de funcionamiento | Se ilumina mientras se ejecuta el funcionamiento del programa en escalera.
en escalera (verde)

de ajuste de parametros para alternar las Visualizaciones.
Presione las teclas de flecha hacia arriba/abajo durante el modo de ajuste de
paradmetros (el punto de ajuste parpadea) para cambiar el punto de ajuste.
Presione las teclas de flecha izquierda/derecha durante el modo de ajuste de paré-
metros (el punto de ajuste parpadea) para cambiar los digitos segun el parametro.
Es la interfaz de comunicacion para el cable del adaptador utilizado cuando se
los para desde una PC. Se requiere el Software de
ajuste de parametro LL50A (se vende por separado).
Tecla RUN: Presione la tecla RUN durante 1 segundo mientras se muestra una visua-
lizacion de funcionamiento para accionar el funcionamiento del patron del

Interfaz de cargador
liviano

programa.

Tecla RST: Presione la tecla RST durante 1 segundo mientras se muestra una
visualizacion de funcionamiento para detener el funcionamiento del patron
del programa.

Tecla MODE: Presenta una visualizacion para conmutar entre los modos HOLD,
ADVANCE, ROG, RESET, LOCAL, y AUTO/MAN. Para modificar el modo
de funcionamiento, presione la tecla SET/ENTER mientras el punto de
ajuste esta parpadeando.

Tecla PTN: Puede seleccionarse un nimero de patron del programa durante el
funcionamiento, salvo el funcionamiento del patron del programa. (El
niimero de patron del programa en la visualizacion del grupo parpadea).
Cuando se pulsa la tecla PTN mientras el nimero de patron del programa
esta parpadeando, se detiene dicho parpadeo.

Los usuarios pueden asignarle una funcion a la tecla usando parametros.

Tecla RUN

®) Tecla RST
Tecla MODE

Tecla PTN

Nota: El conector de comunicacion (puerto de mantenimiento) para el Software de ajuste de
parametro LL50A se encuentra en la parte superior de la unidad.

2. Procedimiento de configuraciéon

El siguiente diagrama de flujo muestra el procedimiento de configuracion de UP35A.

Instalacion y
cableado
ENCENDIDO

Instalar y cablear un controlador.

NO
ZUtiliza la funcion de&
ajuste rapido?
YES
Y
Modo de control: anﬁguradén del
Solo control de bucle tnico tipo de control
Configuracion del tipo de
control - Configuracion Confi ond
de entradalsalida onfiguracion de
entrada
T i
¢ lipo ¢ Tipo
proporcional de YES YES proporcional de
a posicion? la posicion?.
NO Para el tipo proporcional de la posicién NO
Ajuste de la posicion Configuracion de
de la valvula salida

A

Programacion Establezca el patron del programa.

Otra configuracion | Configure los otros parametros si es necesario.

Sintonizacian de PID| Ajuste el PID mediante la sintonizacién automatica o

manualmente para el control PID.

Funcionamiento Monitoreo y control de las operaciones regulares.

3.

La funcién de ajuste rapido es una funcion para configurar faciimente la funcion ba-
sica del controlador.

Encienda el controlador para comenzar la funcion de ajuste Rapido.

Esta funcion le permite configurar facilimente el tipo de control, entrada y salida, y
comenzar rapidamente la accion de control.

Los elementos (parametros) que se configuraran a través de la funcién de ajuste
Rapido son los siguientes.

(1) Tipo de control (control PID, control de calentamiento/ventilacion, etc.)

(2) Funcion de entrada (tipo de entrada de PV, rango, escala (en la entrada de voltaje), etc.)
(3) Funcién de salida (tipo de salida de control y tiempo del ciclo)

Luego de encender el controlador, primero decida si utilizara la funcién de ajuste Ra-
pido o no.

Funcionamiento en Visualizacion inicial
Presione la tecla SET/ENTER mientras se visualiza YES (Si) para comenzar la fun-
cién de ajuste rapido.

- Si cambia YES (Si) por NO y presiona la tecla SET/ENTER, la Visualizacién de
funcionamiento aparecera sin comenzar la funcion de ajuste rapido.

Configuracion

Para seleccionar el ajuste de pardmetro que se muestra como el valor inicial, presione
la tecla de flecha hacia abajo para cambiar al siguiente parametro.

Para modificar y definir el ajuste del parametro, presione la tecla SET/ENTER y el pun-
to de ajuste comenzara a parpadear. El estado intermitente le permite realizar cambios
(modo de ajuste). Utilice las teclas de flecha hacia arriba/abajo/izquierda/derecha para
cambiar el punto de ajuste. Presione la tecla SET/ENTER para registrar el ajuste.

m Ajustes mediante la funcién de ajuste rapido

Ajuste del control PID, par termoeléctrico tipo K (rango de 0,0 a 500,0°C),
y salida de control de corriente

Para obtener mas informacion acerca del procedimiento detallado y de la alternan-
cia de visualizaciones, consulte “Flujo de la funcién de ajuste rapido” a continuacion.
Para obtener mas informacion acerca de los parametros que se configuraran, con-
sulte la pagina siguiente.

Ejemplo:

(1) Presione la tecla SET/ENTER mientras se muestra YES (Si) para el elegir el modo de ajuste
rapido (QSM).

(2) Configure el parametro de tipo de control (CNT) en PID (control PID).

(3) Configure el pardmetro de tipo de entrada de PV (IN) en K1 (-270,0° a 1370,0 °C).

(4) Configure el parametro de unidad de entrada de PV (UNIT) en C (grado Celsius).

(5) Configure el valor maximo del parametro de rango de entrada de PV (RH) en 500,0.

(6) Configure el valor maximo del parametro de rango de entrada de PV (RL) en 0,0.

(7) Configure el parametro de seleccion del tipo de salida (OT) en las terminales de OUT (corriente).

(8) Finalmente, se visualiza EXIT. Cambie NO a YES (Si) y presione la tecla SET/ENTER para
completar la configuracion. Aparece la Visualizacién de funcionamiento.

m Flujo de la Funcién de ajuste rapido

En el modo de ajuste rapido, la guia de parametros aparece en la visualizacién de PV.
Esta guia se puede encender/apagar con la tecla MODE.

ENCENDIDO

Comienza el ajuste rapido

1.
Presione la tecla SET/ENTER mientras WV Seleccione NO con la tecla de
se visualiza YES (Si) para comenzar la flecha hacia abajo y presione
funcion de ajuste rapido. a tecla SET/ENTER.
2. Primero, se visualiza el pardmetro
de tipo de control (CNT).
Valor inicial: PID (control PID)
' Y Presione la tecla de flecha hacia abajo
3. Se visualiza el parametro
del tipo de entrada de PV.
Valor inicial: OFF
’ Presione la tecla SET/ENTER. (@)
4, OFF parpadea.
El estado intermitente le
permite cambiar el ajuste.
Presione la tecla de flecha hacia arriba
v
5. .
Seleccione NO para
regresar a la
Visualizacion de
funcionamiento.
6.

Se visualiza el parametro de
unidad de entrada (UNIT) de PV.
Valor inicial: C (Grado Celsius)

' W Presione la tecla de flecha hacia abajo.

Se visualiza el valor limite superior
del rango de ajuste para el
parédmetro RH (valor méximo del
rango de entrada de PV).

. Eluitimo digito del valor limite superior
|- parpadea.

Cambie el punto de ajuste mediante las teclas
AV o f
’ 4> de flecha hacia arriba/abajo para aumentar o
disminuir el valor y las teclas de flecha
izquierda/derecha para cambiar los digitos.
T
1

El pardmetro RH (valor méximo del
rango de entrada de PV) se ha
cambiado a 500,0.

El punto de ajuste para el parametro
RH ha sido registrado.

’ Y Presione la tecla de flecha hacia abajo.

Siga el mismo procedimiento para configurar RL en
0,0y OT en 00,02.
Configure otros parametros si es necesario.

Finalmente, se visualiza EXIT.

Presione la tecla SET/ENTER para cambiar al modo de ajuste.
Cambie NO a YES (Si) y presione la tecla SET/ENTER para
completar la configuracién de la funcion basica.

Aparece la Visualizacion de funcionamiento.

La funcién de ajuste rapido continta en el estado NO.

' Visualizacion de funcionamiento
Muestra el valor de entrada
medido (PV).

Muestra el punto de ajuste
objetivo inicial (SSP).
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m Parametros que se configuraran

Tipo de control

Simbolo del

Nombre del p:

Rango de ajuste

CNT

Tipo de control

PID: Control PID

ONOF: Control de ENCENDIDO/APAGADO (1 punto de histéresis)
ONOF2: Control de ENCENDIDO/APAGADO (2 puntos de histéresis)
HIC: Control de calentamiento/ventilacion

Nota: Es posible que algunos puntos de ajuste no se visualicen segun el modelo y cédigos de sufijo.

Funcioén de entrada

Simbolo del parametro

Nombre del parametro

Rango de ajuste

Tipo de entrada de PV

OFF: Deshabilitado

K1:-270,0° a 1370,0 °C / -450,0° a 2500,0 °F
K2: -270,0° a 1000,0 °C / -450,0° a 2300,0 °F
K3: -200,0° a 500,0 °C / -200,0° a 1000,0 °F
J:-200,0° a 1200,0 °C / -300,0° a 2300,0 °F
T1:-270,0° a 400,0 °C / -450,0° a 750,0 °F
T2:0,0° a 400,0 °C / -200,0° a 750,0 °F

B: 0,0° a 1800,0 °C / 32° a 3300 °F

S:0,0° a 1700,0 °C / 32° a 3100 °F

R:0,0°a 1700,0 °C / 32° a 3100 °F

N: -200,0° a 1300,0 °C / -300,0° a 2400,0 °F
E: -270,0° a 1000,0 °C / -450,0° a 1800,0 °F
L: -200,0° a 900,0 °C / -300,0° a 1600,0 °F
U1: -200,0° a 400,0 °C / -300,0° a 750,0 °F
U2: 0,0° a 400,0 °C / -200,0° a 1000,0 °F

W: 0,0° 2 2300,0 °C / 32° a 4200 °F

PL2: 0,0° a 1390,0 °C / 32,0° a 2500,0 °F
P2040: 0,0° a 1900,0 °C / 32° a 3400 °F
WRE: 0,0° a 2000,0 °C / 32° a 3600 °F

JPT1: -200,0° a 500,0 °C / -300,0° a 1000,0 °F
JPT2: -150,00° a 150,00 °C / -200,0° a 300,0 °F
PT1: -200,0° a 850,0 °C / -300,0° a 1560,0 °F
PT2: -200,0° a 500,0 °C / -300,0° a 1000,0 °F
PT3: -150,00° a 150,00 °C / -200,0° a 300,0 °F
0,4-2V: 0,400 a 2,000 V

1-5V: 1,000 a 5,000 VV

4-20: 4,00 a 20,00 mA

0-2V: 0,000 a 2,000 V

0-10V: 0,00 a 10,00 V

0-20: 0,00 a 20,00 mA

-1020: -10,00 a 20,00 mV

0-100: 0,0 a 100,0 mV

UNIT

Unidad de entrada de PV

-: Sin unidad, C: Grado Celsius
-: Sin unidad, --: Sin unidad, ---: Sin unidad,
F: Grado Fahrenheit

RH

Valor méximo del rango
de entrada de PV

RL

Valor minimo del rango
de entrada de PV

Depende del tipo de entrada.

- Para la entrada de temperatura -

Configure el rango de temperatura real que se controla. (RL<RH)

- Para la entrada de corriente / voltaje -

Configure el rango de la sefial de voltaje / corriente que se aplica.
La escala real a través de la cual se controla la sefial de voltaje /
corriente se debe configurar mediante el valor maximo de la escala
de entrada (SH) y el valor minimo de la escala de entrada (SL).
(La entrada es siempre 0% cuando RL = RH.)

SDP

Posicion de punto
decimal de la escala de
entrada de PV

0: Sin lugar decimal 3: Tres lugares decimales
1: Un lugar decimal 4: Cuatro lugares decimales
2: Dos lugares decimales

SH

Valor méximo de la
escala de entrada de PV

SL

Valor minimo de la
escala de entrada de PV

-19999 a 30000, (SL<SH), | SH - SL | = 30000

Nota 1: SDP, SH, y SL se visualizan sélo para la entrada de voltaje/corriente.
Nota 2: W: W-5%Re/W-26%Re (Hoskins Mfg.Co.), ASTM E988

Funcion de salida

Simbolo del parametro | Nombre del parametro Rango de ajuste
Salida de control o salida Salida de control del lado de
de control del lado de ventilacion (Los dos digitos
calentamiento (Los dos superiores)
digitos inferiores) 00: OFF (apagado)
» X 00: OFF (apagado) 01: Terminales de OUT
Seleccion del tipo de | 01: Terminales de OUT (pulso de voltaje)
salida (pulso de voltaje) 02: Terminales de OUT
02: Terminales de OUT (corriente)
oT (corriente) 03: Terminales de OUT
03: Terminales de OUT (relevador)
Los dos digitos superiores T T (relevador) 04: Terminales de OUT2
Los dos digitos inferiores| 04: Terminales de OUT2 (pulso de voltaje)
(pulso de voltaje) 05: Terminales de OUT2
05: Terminales de OUT2 (corriente)
(corriente) 06: Terminales de OUT2
06: Terminales de OUT2 (relevador)
(relevador)
Tiempo del ciclo de
salida del control
Tiempo del ciclo de
CT salida del control del lado
de calentamiento (en
Control de calentamiento/ | 0,5 @ 1000,0 s
ventilacién)
Tiempo del ciclo de
CTc salida del control del lado
de ventilacion

4. Ajuste automético de la posicion de la valvula

(solo para el controlador de tipo proporcional de posicion)

El siguiente procedimiento de operacion describe la manera de introducir sefiales de retroali-
mentacion desde la valvula de control y ajustar automaticamente las posiciones completamen-
te abierta y completamente cerrada de la valvula de control. Las posiciones completamente
abierta y completamente cerrada de la valvula se pueden ajustar de manera automatica ingre-
sando sefiales de retroalimentacion desde la valvula. Para ajustar la posicion de la valvula, es
necesario llevar a cabo la conexion y establecer el controlador en modo manual. Para obtener
mas informacién acerca de la conexion, consulte “6. Diagramas de cableado de terminales” en
“Instalacion y cableado”, y para obtener mas informacién acerca del modo manual, consulte
“5. Conmutacion entre AUTO y MAN” en “Operaciones”. El ajuste automatico puede llevarse a
cabo tanto en operacién de patrén de programas como en operacion local.

PARAMETER
+

Mantenga presionadas las teclas
durante 3 segundos.
«Cuando configura una contrasefa, se visualiza PASS.

2, Si no se ingresa la contrasefa correcta, los
parametros de salida no se pueden modificar.
ea— Se visualiza el menu CTL.
' [> Presione la tecla de flecha derecha hasta que el
3 = menu OUT aparezca.
e —— Se visualiza el ment OUT.
' Presione la tecla SET/ENTER. i‘"
= s
4.
Se visualiza el parametro V.AT (ajuste
automatico de la posicion de la valvula).
5.
6.
Se visualiza ON.
Parpadea durante el cambio.
7.

ON ha sido registrado y comienza el ajuste
automatico de la posicién de la valvula.

V.AT parpadea durante el ajuste automatico.
Después de que el ajuste se haya completado,
presione la tecla DISPLAY o la tecla DISP una vez
para volver a la Visualizacién de funcionamiento.

e Una vez que el ajuste se ha completado normalmente, la
indicacion regresa de manera automatica a OFF.

® Cuando VAT.E aparece en la visualizacion de PV, indica un error.

Verifique el cableado para la entrada de retroalimentacion y
realice el ajuste automatico nuevamente. Para realizar un ajuste
de vélvula manualmente, consulte el Manual del usuario.

Ajuste del tipo de alarma

El siguiente procedimiento de operacién muestra un ejemplo de cambio del tipo de alar-
ma-1 (prefijado de fabrica: alarma de limite alto de PV) a alarma de limite bajo de PV.
(Estas alarmas funcionan independientemente del modo de funcionamiento.)

Muestre la Visualizacion de funcionamiento.

Mantenga presionada la tecla durante 3
segundos.

Presione la tecla de flecha derecha hasta que el
menu ALRM aparezca.

v

Se visualiza el parametro AL1
(tipo de alarma 1). .

§ Presione la tecla SET/ENTER. b@»

\ parpadea.

El ultimo digito del punto de ajuste

|

Ay Cambie el punto de ajuste mediante las teclas de flecha hacia

arriba/abajo para aumentar o disminuir el valor y las teclas de
flecha izquierda/derecha para cambiar los digitos.

(limite bajo de PV).

Accion en espera activa
Energizado /Desenergizado
Accion del seguro

A

»

v

Se registra el punto de ajuste 02 del tipo de alarma 1

Después de que la configuracion se haya completado,
presione la tecla DISPLAY o la tecla DISP una vez para
volver a la Visualizacion de funcionamiento.

o Para cambiar el tipo de alarma, cambie los Ultimos 2 digitos del valor de 5

digitos.

® La accion en espera activa y la excitacion se encienden o apagan

seleccionando 1 6 0. (Consulte “Visualizacién de ajuste del tipo de alarma” ).
o Para obtener mas informacion acerca de la accion del seguro, consulte el
Manual del usuario.

Tipo de alarma (Punto de ajuste de la alarma)

Accion de alarma (Activado)

Accion de alarma (Desenergizado)

Sin alarma (00)

Limite bajo de SP (04)
Limite bajo de SP objetivo (10)

Histéresis Histéresis
i Abierto I Cerrado Cerrado I Abierto
U,m‘te altode PV (01) | (no ilu;ninado iluminado (no iluminado! iluminado)
Limite alto de PV de la entrada analégica (19) p— —
PV Punto de ajuste de PV Punto de ajuste de
la alarma la alarma
Histéresis Histéresis
e b Cerrado Abierto Abierto Cerrado
Limite bajo de PV (02) B (iluminado) 1 no iluminado) (iluminado) I no iluminado)
Limite bajo de PV de la entrada analégica (20) -— -—
Punto de ajustede PV Punto de ajuste PV
la alarma de la alarma
Histéresis Histéresis
~— ——
Limite alto de SP (03) HOMO Carad Abierto
Limite alto de SP objetivo (09) (no lgrinado)_t ) (no ":t:l—‘—'”m'"_.a"" lumingdo
SP o SP objetivo  Punto de ajuste de SP o SPobjetivo  Punto de ajuste de
la alarma la alarma
Histéresis Histéresis
-~ -—

Cerrado Abierto
(ilyminado! no iluminado)
-—

Abierto Cerrado
iluminado! no iluminado)
—

Limite alto de desviacion (05)
Limite alto de desviacion de SP
objetivo (11)

Abierto Cerrado
(no iluminado) iluminado)
—_—

py  =—s1Puntode ajuste de

Punto de ajuste de SPoSP Punto de ajuste de SPoSP
la alarma objetivo la alarma objetivo
Histéresis Histéresis
-~ -~

Cerrado Abierto
(no iluminado) iluminado
—_— .
V

p 1«1 Punto de ajuste de

Limite bajo de desviacion de SP
objetivo (12)

! " desviacion ! " desviacion
SP 0 SP objetivo @ SP o SP objetivo @
Histéresis Histéresis
Limite bajo de desviacion (06) Cerrado Abierto
(ilumins no iluminado)

Punto de ajuste de "} PV

desviacion @ SP 0 SP objetivo

Abierto Cerrado
iluminado! no iluminado)
—

Punto de ajuste de ==} PV
desviacion @ SP 0 SP objetivo

Limites bajos y altos de
desviacion (07)

Limites bajos y altos de desviacion
de SP objetivo (13)

Histéresis Histéresis

Cerrado Abiero Cerrado
(ilumninado; 0 fuminado) luminado)
J—

Punto de ajuste 1 PV
de desviacion  sp o SP objetivo

Histéresis Histéresis

Abierto Cemado Abierto
(iluminado! o luminado) - iluminado)
4 —

Punto de ajuste ' PV
de desviacion sp o SP objetivo

Desviacion dentro de los limites
altos y bajos (08)

Desviacion de SP objetivo dentro de
los limites altos y bajos (14)

Histéresis Histéresis

Abierto Abierto
(no iluminado no ilumi

-t
Punto d_e ajgste’ !
de desviacion gp o gp objetivo

Histéresis Histéresis

Cerrado Abierto Cerrado
(no jluminado; (luminado} no iluminado)
—

. tesies PV
Puntode ajuste 1
de desviacion SP o SP objetivo

Limite bajo de la salida de control (16)
Limite bajo de la salida de control del
lado de ventilacion (18)

Histéresis Histéresis
. -— -—
L!m!te altodela sal‘\da de control (15) Abierto Cemado oo Abierto
Limite alto de la salida de control del (no iluminado iluminado) (no jluminado} luminado
lado de ventilacion (17 i o
an Salida Punto de ajuste de Salida Punto de ajuste de
la alarma la alarma
Histeéresis Histéresis

errado Abierto
(iluminado) no iluminado)
-—

Puntode ajuste  Salida
de la alarma

Abierto Cerrado
iluminado) [no iluminado)
-—

Puntode ajuste  Salida
dela alarma

Limite alto de entrada de
retroalimentacion (27)

Alarma de diagnéstico de fallas (30)
Calentamiento de la entrada del PV, falla ADC, error RJC.

Limite bajo de entrada de retroali

ion (28)

FALLA (31)

Velocidad de PV (29)

Con lo prefijado de fabrica, la salida de contacto se ENCIENDE
durante el funcionamiento normal, y se APAGA en el momento de la
FALLA. Salida de control: OFF 6 0%, Salida de alarma: OFF

Nota 1: “Abierto/cerrado” muestra el estado del contacto del relevador, e “iluminado/no iluminado” muestra
el estado de la luz de EV (evento).
Nota 2: @ punto de ajuste positivo, @punto de ajuste negativo

Tipo de alarma
Con (1) o sin (0) accion en
espera activa
Energizado (0)/Desenergizado (1)

Accion del seguro (0/1/2/3/4)
Consulte el Manual del usuario.

Visualizacion de ajuste del tipo de alarma

Considera
do normal

Accion en espera activa

Normal Anormal

La salida de la alarma
se enciende.

Limite bajo de PV
del punto de ajuste

La salida de la alarma no se de la alarma.

enciende en esta region incluso si el
valor de PV se encuentra por debajo
del limite bajo de PV del punto de
ajuste de la alarma.

A
ENCENDIDO

—> Tiempo

Tenga en cuenta que el SP en el modo de restablecimiento es SSP (punto de ajuste

objetivo inicial).

6. Ajuste del punto de ajuste de la alarma

El siguiente procedimiento de operacién muestra un ejemplo de ajuste del punto de
ajuste del tipo de alarma -1 del grupo 1 a 180,0. (Estas alarmas funcionan indepen-
dientemente del modo de funcionamiento.)
Antes de ajustar el punto de ajuste de la alarma, verifique el tipo de alarma.

Para obtener mas informacion acerca de como cambiar el tipo de alarma, consulte “5.

Ajuste del tipo de alarma.”

1. Muestre la Visualizacién de funcionamiento.

2. Visualice el meni MODE con el mismo procedimiento que se
describe en Ajuste del tipo de alarma.

' > Presione la tecla de flecha derecha.

Se visualiza el menu SP.

Se visualiza el parametro A1.
A1 a A8 representan los puntos de ajuste
1 a 8 de la alarma.

Se puede cambiar cada parametro y grupo en las
Visualizaciones de ajuste de parametros de las

alarmas mediante las teclas de flecha.
AV Teclas de flecha hacia arriba/abajo: parametros

Visualice el parametro y grupo que necesita

Cambie el punto de ajuste mediante las teclas de
flecha hacia arriba/abajo para aumentar o disminuir
el valor y las teclas de flecha izquierda/derecha

para cambiar los digitos.

3.
4.
cambiar.
5.
AV
4>
6.

El punto de ajuste ha sido registrado.
Después de que la configuracion se haya
completado, presione la tecla DISPLAY o la
tecla DISP una vez para volver a la
Visualizacién de funcionamiento.
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Operation UP35A
Guide Controlador del programa
Guia de funcionamiento

YOKOGAWA ¢

Yokogawa Electric Corporation

UTAuvanced

Esta guia de funcionamiento describe los ajustes basicos de programa del UP35A.

Para obtener los detalles de cada funcién, consulte el manual electrénico.

La guia desplazable se muestra en la visualizacion de PV en la Visualizacién de ajuste de parametros.
Esta guia se puede encender/apagar con la tecla MODE.

(La guia desplazable estd APAGADA cuando muestra en primer término la visualizacion de ajuste de
parametros del programa.)

1. Resefia de los patrones del programa
2. Creacion de los patrones del programa
3. Tablas de configuracién del patrén del programa

1. Resena de los patrones del programa

El ejemplo de programacién que se presenta aqui demuestra como llevar a cabo las

tareas detalladas a continuacion.

1) Programe el controlador para iniciar el funcionamiento del programa a 50,0 °C
y elevar la temperatura hasta 100,0 °C en 50 minutos.

2) Cuando la temperatura alcance los 100,0 °C, manténgala en este nivel du-
rante 30 minutos.

3) Eleve la temperatura hasta 200,0 °C en 60 minutos.

4) Cuando la temperatura alcance los 200,0 °C, manténgala en este nivel du-
rante 30 minutos.

5) Disminuya la temperatura hasta 50,0 °C en 50 minutos.

6) Cuando la temperatura alcance los 50,0 °C, manténgala en este nivel du-
rante 30 minutos.

Los rangos de entrada de PV son los siguientes:
Valor maximo del rango de entrada de PV: 250,0 °C
Valor minimo del rango de entrada de PV: 0,0 °C
Unidad de entrada de PV: C

Seleccion de zona de PID (ZON): Seleccion de PID del segmento (0)
Método de ajuste del segmento (SEG.T): Ajuste de tiempo del segmento (TIME)
Unidad de tiempo del programa (TMU): hora:minuto (HH:MM)

Setpoint

' ' ' '

Seg.1 , Seg2 | Seg.3 . Seg4 Seg.6 |

' ' ' '

' ' Tsp ' '

' ' — ! '

200.0°C ; ; ; .

' ' '

' ' '

' ' '

' ' '

' ' '

' ' '

TSPN ' '

100.0°C

' f ' ' '

' |¥ TSP ' \ '

SS| ' ' ' ' '

' ' ' | '

50'00c 1 1 1 1 AN 1

1 1 1 1 1 TSP 1

' ' ' ' ' '

' ' ' ' ' '

Tempode Segneno; 50 min. | 30min. | 60 min. 30min. | 50min. | 30min. iTempo
Nimero de PID del seqmento

SN 1 2 3 4 5 6

Evento 1 de PV:: Desviacion alta (5°C): PV alto (110°C): Desviacion alta (5°C): PV alto (210°C): Desviacién baja (5°C); PV bajo (10°C);
Evento de tiempo 1:  Off On Off On Off i Off On Off : Off
Evento de tiempo 2 Off i On ] Off On Off On

H Tt H H

Los simbolos de visualizacién de los parametros, TSP (punto de ajuste objetivo final),
TIME (Ajuste de tiempo del segmento) y S.PID (seleccién de nimero de PID del
segmento) son los mismos en cada segmento. Sin embargo, el segmento se puede
reconocer por el nimero mostrado en la visualizacién de simbolos.

Consulte el Manual del usuario para las acciones de espera y repeticion, zona de
PID, inicio del funcionamiento del programa (cédigo de inicio), cambio del modo de
funcionamiento en la conmutacién entre segmentos (cédigo de unién) y modo local.

2. Creacidn de los patrones del programa

El siguiente procedimiento de funcionamiento describe un ejemplo de cémo crear el
programa que se menciona en "1. Resefia de los patrones del programa".

Tenga en cuenta que los patrones del programa se eliminan todo
si los ajustes cambian después de crear patrones de programa.
_ Antes de crearlos, asegurese de verificar el rango de entrada de
PRECAUCION PV, la unidad de tiempo del programa (TMU) y el método de ajuste
del segmento (SEG.T).

Muestra la Visualizacién de funcionamiento.

Laluz |
RSTse
ilumina.

PARAMETER ) Mantenga presionadas las teclas durante

3 segundos.

Se visualiza el mend PROG.

A
Presione la tecla SET/ENTER
v

Cambie el punto de ajuste mediante las teclas de flecha
/, 4 D hacia arriba/abajo para aumentar o disminuir el valor y las
- teclas de flecha izquierda/derecha para cambiar los digitos.

~ VA
/7 \ PTNO.=1 {
' Presione la tecla SET/ENTER. {\ = }J
v
Cuando SEGNO.=0, ajuste el parametro comun
para el patrén especificado.

- Cuando SEGNO.=1 a 20 (40), ajuste el parametro
 para el segmento especificado.

/N
Numero de patrén

SEGNO.=0 :
' Presione la tecla SET/ENTER. ({ s })
v

Ajuste el parametro comun del patron especificado.

Presione la tecla SET/ENTER. (Parpadea durante el cambio.)

/\ V Cambie el punto de ajuste mediante las teclas de flecha

4> hacia arriba/abajo para aumentar o disminuir el valor y las
teclas de flecha izquierda/derecha para cambiar los digitos.

Presione la tecla SET/ENTER.

e—— Punto de ajuste objetivo inicial=50,0°C

' ¥V Presione la tecla de flecha hacia abajo (hasta que aparezca el TSP.)

STC=SSP (Punto de ajuste objetivo inicial)
Mantenga el valor inicial.

Establezca el punto de ajuste objetivo final.

Presione la tecla SET/ENTER. (Parpadea durante el cambio.)
/\ V Cambie el punto de ajuste mediante las teclas de flecha
hacia arriba/abajo para aumentar o disminuir el valor y las
teclas de flecha izquierda/derecha para cambiar los digitos.

sme—— Punto de ajuste objetivo final=100,0°C

' V Presione la tecla de flecha hacia abajo.

Ajuste el tiempo del segmento.

Presione la tecla SET/ENTER. (Parpadea durante el cambio.)
/\ V Cambie el punto de ajuste mediante las teclas de flecha
D hacia arriba/abajo para aumentar o disminuir el valor y las
teclas de flecha izquierda/derecha para cambiar los digitos.

A
Presione la tecla SET/ENTER.

Tiempo del segmento=50 minutos

Ajuste el numero de PID del segmento.

' V Presione la tecla de flecha hacia abajo.
T
oA Mantenga el valor inicial.

Ajuste el cédigo de union.
Mantenga el valor inicial.

(N Presione la tecla SET/ENTER. (Parpadea durante el cambio.)

A /\ ¥/ Cambie el punto de ajuste mediante las teclas de flecha
D hacia arriba/abajo para aumentar o disminuir el valor y las
teclas de flecha izquierda/derecha para cambiar los digitos.

A
Presione la tecla SET/ENTER.
v

Tipo de evento 1 de PV=Limite alto de desviacion
' V Presione la tecla de flecha hacia abajo.

> hacia arriba/abajo para aumentar o disminuir el valor y las
teclas de flecha izquierda/derecha para cambiar los digitos.

a3
Presione la tecla SET/ENTER.
v

El evento de tiempo 1 se inicia desde el
estado apagado.

Ajuste el tiempo de actividad.
Presione la tecla SET/ENTER. (Parpadea durante el cambio.)

/\ YV Cambie el punto de ajuste mediante las teclas de flecha
D hacia arriba/abajo para aumentar o disminuir el valor y las
teclas de flecha izquierda/derecha para cambiar los digitos.

A
Presione la tecla SET/ENTER.
v

Tiempo de actividad=25 minutos
' V Presione la tecla de flecha hacia abajo.

/

l

No hay tiempo de inactividad.

El evento de tiempo 2 se inicia desde el
estado apagado.

' V Presione la tecla de flecha hacia abajo (hasta que aparezca el TSP.)

A\ 'V Cambie las teclas de flecha hacia arriba/abajo para mover
los pardmetros para el segmento 1y las teclas de flecha
izquierda/derecha para cambiar entre los segmentos.

24.

Establezca el punto de ajuste objetivo final.
Segmento 2 Continda el TSP del segmento 1.

' V Presione la tecla de flecha hacia abajo.

Ajuste el tiempo del segmento.

Presione la tecla SET/ENTER. (Parpadea durante el cambio.)

/\ 'V Cambie el punto de ajuste mediante las teclas de flecha
hacia arriba/abajo para aumentar o disminuir el valor y las
teclas de flecha izquierda/derecha para cambiar los digitos.

Poa

26.

Presione la tecla SET/ENTER.

e—— Tiempo del segmento=30 minutos

' V Presione la tecla de flecha hacia abajo.

Ajuste el nimero de PID del segmento.

Presione la tecla SET/ENTER. (Parpadea durante el cambio.)

/\ V Cambie el punto de ajuste mediante las teclas de flecha
' <[> hacia arribalabajo para aumentar o disminuir el valor y las
T

1

teclas de flecha izquierda/derecha para cambiar los digitos.

28.

Presione la tecla SET/ENTER

e—— Numero de PID del segmento=2
' V Presione la tecla de flecha hacia abajo.

Ajuste el cédigo de union.
En este caso, el segmento anterior no se modifica.

/\ V Cambie el punto de ajuste mediante las teclas de flecha
D hacia arriba/abajo para aumentar o disminuir el valor y las

' teclas de flecha izquierda/derecha para cambiar los digitos.

T

1

A
Presione la tecla SET/ENTER.
v

Tipo de evento 1 de PV=Limite alto de PV
' V Presione la tecla de flecha hacia abajo.

/\ V Cambie el punto de ajuste mediante las teclas de flecha
hacia arriba/abajo para aumentar o disminuir el valor y las
' teclas de flecha izquierda/derecha para cambiar los digitos.

El evento de tiempo 1 se inicia desde el
estado apagado.

Ajuste el evento de tiempo 2.
Presione la tecla SET/ENTER. (Parpadea durante el cambio.)
/\ V Cambie el punto de ajuste mediante las teclas de flecha
hacia arriba/abajo para aumentar o disminuir el valor y las
' teclas de flecha izquierda/derecha para cambiar los digitos.

—
Presione la tecla SET/ENTER.
v
f
I

'e—— Condicion de inicio del evento de tiempo 2=Inicio ENCENDIDO

36.

' A \v/ Cambie las teclas de flecha hacia arriba/abajo para mover
D los paradmetros para el segmento 1y las teclas de flecha
izquierda/derecha para cambiar entre los segmentos.

e Los ajustes para los segmentos 3 a 6 se pueden realizar de manera similar.

e Para la programacion y los ajustes de las acciones de espera y repeticion,
consulte el Manual del usuario.

Presione la tecla DISPLAY una vez para
volver a la Visualizacién del funcionamiento.
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Puede registrar un maximo de 10 segmentos de programa con el controlador
UP35A. Cree todas las copias de la tabla que sean necesarias.

Nombre del sistema

Numero del programa

Nombre del programa

Modelo

Numero de serie

Es necesario ajustar los siguientes parametros antes de la programacion.

Tenga en cuenta que el programa se elimina si TMU o SEG.T se modifica después
de crear programas.

Para obtener mas informacion sobre el rango de ajuste, consulte "Parametros”.

< Parametros de ajuste >

Simbolo del parametro Nombre del parametro Ajustes del usuario
T™MU Unidad de tiempo del programa

SEG.T Método de ajuste del segmento

ZON Seleccién de zona de PID

Los siguientes son parametros comunes para el patrén del programa especificado.
Para obtener mas informacion sobre el rango de ajuste, consulte "Parametros”.

< Datos de patron del programa (parametro comun) >

Simbolo del parametro Nombre del parametro Ajustes del usuario
SSP Punto de ajuste objetivo inicial

STC Cadigo de inicio

WT.SW Funcién de espera ENCENDIDA/APAGADA

WT.UP Zona de espera de lado superior

WT.LO Zona de espera de lado inferior

WT.TM Tiempo de espera

R.CYCL Numero de ciclos de repeticion

R.STRT Numero de segmento de inicio del ciclo de repeticion

R.END Numero de segmento final del ciclo de repeticion

Indicacion de error en la creacion y edicion del patrén del programa

Cadigo de error Informacién de error Causa del error
La creacion o edicion del T, . .
" . ™ La eliminacién o copia del patrén del programa, o la
patron esta deshabilitada | . L. P .
ERRO1 3 " insercion o eliminacion del segmento se ha ejecutado
durante el funcionamiento N N
durante el funcionamiento del programa.
del programa.
Error de escritura del El nimero total de segmentos superé 20. (40 cuando se
ERR22 " 2w A
segmento especifica la opcion “/AP”.)
Error de insercion de Los segmentos nuevos no pueden insertarse porque el
ERR23 numero de segmento en un patrén superd 20. (40 cuando
segmento o Ay
se especifica la opcion “/AP”.)
ERR32 Error de espemflc'a(:lon de No existe ninguin patrén en la fuente.
la fuente del patron
ERR33 Erro_r de espeCIf.lcaCIon del Ya existen patrones en el destino.
destino del patrén
ERR41 E:;?g:e eliminacion del El patrén que se desea eliminar no existe.

Excepto los errores mencionados anteriormente, existen algunos cédigos de error
en la comunicacion. Para obtener mas detalles, consulte el Manual del usuario.

Valor maximo del rango de entrada de PV / Valor maximo de la escala de entrada de PV~ (
Unidad ( )

Se puede trazar un patrén de programa en la tabla correcta.

Valor minimo del rango de entrada de PV / Valor minimo de la escala de entrada de PV (

i Segmentos

SPI;nfg'oT:zt?gl Nombre del parametro 10 : 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20
TSP Punto de ajuste objetivo final
TIME Ajuste de tiempo del segmento
TM.RT Ajuste del gradiente en rampa del segmento
S.PID Seleccion de nimero de PID del segmento
JC Cadigo de unién
PV.TY1 Tipo de evento 1 de PV
PV.EV1 Punto de ajuste del evento 1 de PV
PV.TY2 Tipo de evento 2 de PV
PV.EV2 Punto de ajuste del evento 2 de PV
TME1 Condicion de inicio del evento de tiempo 1
T.ON1 Tiempo de actividad del evento de tiempo 1
T.OF1 Tiempo de inactividad del evento de tiempo 1
TME2 Condicion de inicio del evento de tiempo 2
T.ON2 Tiempo de actividad del evento de tiempo 2
T.OF2 Tiempo de inactividad del evento de tiempo 2
TME3 Condicion de inicio del evento de tiempo 3
T.ON3 Tiempo de actividad del evento de tiempo 3
T.OF3 Tiempo de inactividad del evento de tiempo 3
TME4 Condicion de inicio del evento de tiempo 4
T.ON4 Tiempo de actividad del evento de tiempo 4
T.OF4 Tiempo de inactividad del evento de tiempo 4
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Operation UP35A
Guide Controlador del programa
Guia de funcionamiento

YOKOGAWA ¢

Yokogawa Electric Corporation

UTAuvanced.

Esta guia de funcionamiento describe las entradas clave para poner en funcionamiento UP35A.

Para obtener mas informacion acerca de las operaciones mediante entradas de contacto externas,
consulte “DI" de “6. Diagramas de cableado de terminales” en “Instalacion y cableado”.

Si no recuerda como llevar a cabo una operacion durante el ajuste, presione la tecla DISPLAY o la tecla
DISP una vez. Esto le mostrara la visualizacion (Visualizacion de funcionamiento) que aparece cuando
enciende el equipo.

La guia en pantalla se muestra en la Visualizacion de PV en la Visualizacion de ajuste de parametros.
Esta guia se puede encender/apagar con la tecla MODE.

Visualizaciones de funcionamiento con propésito de control disponibles durante el funcionamiento
Ejecucion/cancelacion de sintonizacion automética

Seleccion del nimero de patrén del programa (PT.No)

Conmutacion entre RUN y RESET

Conmutacion entre AUTO y MAN

Manipulacién de salida de control en modo manual

Habilitar/deshabilitar el modo de retencion (HOLD) de funcionamiento del programa
Cambio de los puntos de ajuste del programa cuando estd en modo de retencién (HOLD)
Ejecucion de la funcion “avance” (ADV)

10 Conmutacion al funcionamiento en modo local (LOCAL)

11. Cambio de los puntos de ajuste durante el funcionamiento en modo local (LOCAL)

12. Resolucion de problemas

O N OTAWN =

©

A Visualizaciones de funcionamiento con propdsito de control disponibles durantg el funcionamie

Muestra el valor de entrada medido en la visualizacion de PV.

Visualizacion de SP

Muestra el punto de ajuste objetivo (SP) en la visualizacion del punto de ajuste.
Muestra “SSP” durante el modo de restablecimiento.

Muestra “L.SP” durante el funcionamiento en modo local.

Muestra ‘R.SP” durante el funcionamiento en modo remoto.

Visualizacion TSP
Muestra el punto de ajuste objetivo final (TSP) en la visualizacion del punto
de ajuste solo durante el funcionamiento del programa.

Visualizacion del tiempo del segmento restante
Muestra el tiempo del segmento restante (R.TIM) en la visualizacion del
punto de ajuste durante el funcionamiento del programa.

Visualizacién de OUT / Visualizacion de OUT
de calentamiento/ventilacion

Muestra el valor de salida de control (OUT) en la visualizacion del punto de ajuste.
Muestra los valores de salida de control (C.H.) de los lados de calentamiento
y ventilacion en la visualizacion del punto de ajuste. (Se puede cambiar C.H.
en modo manual).

Visualizacion del numero del segmento
Muestra el nimero del segmento (SEG.N) para el cual el funcionamiento
esta en progreso y el nimero de segmentos incluidos en el patrén del
programa seleccionado.

Visualizacion de la repeticion restante

Muestra el nimero de repeticiones restantes (R.CYC) en la visualizacion
del punto de ajuste. Esta pantalla se muestra solo cuando se ha
configurado la funcién repetir y esta en el modo de funcionamiento PROG.

Visualizacion del patrén del programa

Muestra el patron del programa (vista general) en la visualizacion del punto de ajuste.
La visualizacion del patrén del programa se puede desplazar utilizando las
teclas de flecha hacia arriba/abajolizquierda/derecha.

Se puede visualizar el periodo rampalespera.

Después de mostrar la visualizacion del patron del programa, presione la tecla DIS-
PLAY para mostrar las siguientes visualizaciones en modo condicional.
For details, see User's Manual.

Tipos estandar, proporcional a la posicion y calentamiento/ventilacién
Visualizaciones SELECT 1 a 5 (que aparecen cuando esta registrado)

Visualizacién de entrada analégica (sélo visualizacion) (prefijado de fabrica: sin visualizacion)
Visualizacion de la salida del célculo proporcional de posicién (sélo visualizacién) (prefijado
de fabrica: sin visualizacion)

Visualizacién de nimero de PID (sélo visualizacién) (prefijado de fabrica: sin visualizacion)
Visualizacion de corriente de la alarma 1 de interrupcién de calentador (sélo visua-
lizacién) (sélo para opcion alarma de interrupcién de calentador)

Visualizacion de corriente de la alarma 2 de interrupcion de calentador (sélo visua-
lizacién) (solo para opcién alarma de interrupcién de calentador)

.

m Visualizacion de eventos
El evento de tiempo (TME), el evento de PV (PVE) y la alarma (AL) se muestran en la vi-
sualizacion del grafico de barras y en el indicador de eventos. (ajuste prefijado de fabrica)

ﬁ Alarmas 1a 2
2

Eventos de PV 1 a2

Eventos de tiempo 1 a 4

m Diagrama de conmutacion de visualizacion de funcionamiento

3) Funcionamiento
en modo
“({1(;” = de refencion

(1) Presione la tecla RUN durante 1 segundo.
(2) Presione la tecla RST durante 1 segundo.
(3) Presione la tecla MODE, seleccione HOLD=ENCENDIDO y presione la tecla SET/ENT.
(4) Presione la tecla MODE, seleccione HOLD=APAGADO y presione la tecla SET/ENT.
(5) Presione Ia tecla MODE, seleccione LOC=ENCENDIDO y presione la tecla SET/ENT. caso, el segmento avanza.

*1: Para otro funcionamiento, al seleccionar
ADV=ENCENDIDO inicia el
funcionamiento del programa. En este

2. Ejecucidn/cancelacion de sintonizacién automatica

La sintonizacién automatica se debe efectuar luego de configurar un punto de ajuste objetivo.
Asegurese de que el controlador esté en modo automatico (AUTO) y en modo ejecucién
(RUN) antes de la sintonizacién automatica. Para ajustar a AUTO, consulte “5. Conmutacién
entre AUTO y MAN”, y para ajustar a RUN, consulte “4. Conmutacion entre RUN y RESET”.

Si el punto de ajuste se conoce con anterioridad o la sintonizacién automatica no
encuentra las constantes PID adecuadas, ajuste el PID manualmente. Para ajustar
el PID manualmente, consulte el Manual del usuario.

No efectue la sintonizaciéon automatica para los siguientes procesos.

Sintonice el PID manualmente.

* Procesos con respuesta rapida como el control de velocidad

PRECAUCION de flujo y el control de presién.

* Procesos que no permiten que la salida se encienda y apague
incluso temporalmente.

* Procesos que prohiben cambios de salida bruscos en las val-
vulas de control (u otros accionadores).

* Procesos en los cuales la calidad del producto puede ser afec-
tada negativamente si los valores de PV fluctian mas alla de
sus rangos admitidos.

1. Muestre la Visualizacién de funcionamiento.

la tecla PARA durante 3 segundos para
visualizar el ment MODE.

Se muestra el parametro HOLD (Pausa/cancelacion
de la liberacion del funcionamiento del programa)
(durante el funcionamiento del programa).

' ¥V Presione la tecla de flecha hacia abajo hasta que aparezca
el parametro AT.

Se visualiza el parametro AT
(interruptor de sintonizacién automatica).

' Presione las teclas de flecha hacia arriba/abajo hasta
AV visualizar el punto de ajuste requerido.

Parpadea durante la modificacion.

El rango de ajuste es de 1 a 4 (representan nimeros de grupo) o R.
Para realizar la sintonizacién automatica para PID del grupo 1, fije el
parametro AT en 1.

Para abandonar la sintonizacién automatica, ajuste el parametro a OFF.

' Presione la tecla SET/ENTER.

Se registro el punto de ajuste.

7. Jigaind | Esto da comienzo a la sintonizacion automatica.
El limitador se puede ajustar a la salida durante
la sintonizacion automatica.

Para obtener mas detalles, consulte el

Manual del usuario.

Durante la sintonizacién automatica:

* La luz MAN parpadea

* Aparece el simbolo OUT.

* Los valores de salida al 100,0% vy al
0% se alternan en la pantalla.

Se apaga la luz MAN, lo que indica que la
sintonizacion automatica finalizé
normalmente.

Seleccion del numero de patrén del programa (PT.No)

El numero de patron del programa puede elegirse utilizando cualquiera de los
siguientes: (1) tecla, (2) parametro, (3) entrada de contacto y (4) comunicacién.
A continuaciéon se muestra un ejemplo del cambio del numero de patrén del pro-
grama (PTNO.) a 1 utilizando la tecla.
El nimero de patrén del programa puede elegirse cuando el controlador esta en el
modo RESET.

1. Muestre la Visualizacion de funcionamiento.

2,

La luz RST — Presione la tecla PTN.

se ilumina. .

3.

—— AV Presione las teclas de flecha
hacia arriba/abajo para visualizar
el punto de ajuste requerido.

Parpadea durante el cambio.

— EI PTNO. se ha modificado a 1.

4. Conmutacion entre RUN y RESET

Se puede conmutar entre RUN y RESET utilizando cualquiera de los siguientes: (1)
tecla, (2) entrada de contacto, (3) parametro y (4) comunicacion.

A continuacion se muestra un ejemplo de conmutacion utilizando la tecla.

Para obtener detalles sobre otros métodos de conmutacion y la visualizaciéon que
aparece cuando se inicia la operacion, consulte el Manual del usuario.

Visualizacién en modo RUN

Numero y simbolo del segmento actual (SP)

—l Presione la tecla RUN durante 1 segundo. |

La luz PRG se ilumina.

D Se muestra la figura que se incluye a continuacién mientras la tecla
de flecha derecha se mantiene presionada.

L Numero de segmentos incluido en el patrén de
programa seleccionado.

Numero de segmento para el cual el funcionamiento esté en curso.

Visualizacion en modo RESET

e—— Iniciando punto de ajuste objetivo

|9 Ge .
'@q' SSP del simbolo

‘| Presione la tecla RST durante 1 segundo.
La luz PRG se ilumina:

Cuando se detiene el controlador, las entradas y las salidas son las siguientes:

entrada de PV
Salida de control

Muestra el valor de PV.

Cuando el parametro de seleccion de la zona PID (ZON) se
configura a la seleccién del segmento PID, el valor de salida
predeterminado para el grupo PID nimero 1 es salida. Cuando el
parametro de seleccion de la zona PID (ZON) se configura a otro
parametro que no sea la seleccién del segmento PID, el valor de
salida predeterminado para el nimero del grupo PID del que se
realiza el control de zona es salida.

Apaga la salida en caso de un evento.
Enciende la salida en caso de una alarma.

Salida de eventos

Salida de alarma

5. Conmutacion entre AUTO y MAN

Se puede conmutar entre AUTO y MAN utilizando cualquiera de las siguientes: (1)
tecla MODE,(2) entrada de contacto, (3) salida de contacto y (4) comunicacion.

A continuacién se muestra un ejemplo de conmutacién utilizando la tecla MODE.
Cuando la funcién de conmutacion entre AUTO y MAN se asigna a la entrada de
contacto y la entrada de contacto estd ENCENDIDA, no se puede efectuar la con-
mutacién por accién de tecla.

Para obtener mas detalles, consulte el Manual del usuario.

1 . Muestre la Visualizacién de funcionamiento.

2 'YOKOGAWA 4
.

Muestra “MODE MAN” en el modo AUTO.
Muestra “MODE AUTO” en el modo MAN.

71\ TN
' Presione la tecla SET/ENTER.
[}

La luz MAN se ilumina en el modo MAN.

Cuando se cambia de AUTO a MAN, se mantiene el valor de salida de control en modo
AUTO. El controlador puede funcionar manualmente desde el valor de retencion.

Si se ajusta la salida prefijada manual (parametro MPON # OFF), se puede operar
el controlador manualmente desde el valor de salida arbitrario (parametros MPO1 a
MPO5).
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6. Manipulacién de salida de control en modo manual

NOTA

En modo manual, la salida de control se manipula operando las teclas (el valor se
cambia usando las teclas de flecha hacia arriba/abajo, que luego sale como esta).
Incluso si no se presiona la tecla SET/ENTER, el valor de salida de control cambia
de acuerdo con el valor que se muestra.

En modo RESET (cuando se enciende la luz de RST), la salida de control no se puede manipular.

YOKOGAWA ¢ Tecla de flecha hacia arriba: aumenta la salida de control.
Tecla de flecha hacia abajo: disminuye la salida de control.

En el control proporcional de la posicién.
Tecla de flecha hacia arriba; abre la valvula.
Tecla de flecha hacia abajo; cierra la valvula.
Salida; sélo mientras se presiona una tecla.
OUT; abertura de la valvula (0-100%)

La luz MAN se ilumina.

La manipulacién de la salida en el control
proporcional de la posicién no se encuentra
restringida por limitadores de salida (OH, OL).

Funcionamiento manual en control de calentamiento/ventilacién
m
I— Salida de control del lado de calentamiento

Simbolo del lado de calentamiento

Salida de control del lado de ventilacion
Simbolo del lado de ventilacién
Numero de patrén del programa (PTNO.) objetivo

Tecla de flecha hacia arriba: disminuye la salida de control del lado de ventilacion y
conjuntamente incrementa la salida de control del lado de calentamiento.
Tecla de flecha hacia abajo: incrementa la salida de control del lado de ventilacion y
conjuntamente disminuye la salida de control del lado de calentamiento.
(No se presentan ninguna de las salidas del lado de calentamiento ni del lado de ventila-
cién, o ambas estan presentes de acuerdo al ajuste de la banda inactiva).
Salida actual (%) Salida actual (%)
100 100

\ Salida manipulada | Salida manipulada/
del lado de del lado de

Salida manipula&a del Salida manipulada del

ventilacion calentamiento llada
lado de ventilacion lado de calentamiento
-12,4 0 | 12,4 -124 0 12,4

Salida de calculo de control Salida de calculo de control
DB=24,8 Banda inactiva: Funcionamiento del parémetro DB DB= -24,8

La salida manipulada cambia cuando
una banda inactiva es positiva (+)

La salida manipulada cambia cuando
una banda inactiva es negativa (-)

7. Habilitar/deshabilitar el modo de retencion (HOLD) de funcionamiento del programa

4.

La luz HLD se ilumina en el modo HOLD.

[> Se muestra la figura que se incluye a
continuacién mientras la tecla de flecha
derecha se mantiene presionada.

El niumero de segmentos incluidos en
el patrén del programa seleccionado.
El numero de segmento para el cual
el funcionamiento esta en progreso.

Otros procedimientos de funcionamiento para deshabilitar el modo de retencion:

(1) Presione la tecla RUN por 1 segundo durante el funcionamiento en modo de re-
tencion. En este caso, el controlador reanuda el funcionamiento del programa.

(2) Ejecuta la funcion “avance” durante el funcionamiento en el modo de retencion.
En este caso, el segmento avanza.

8. Cambio de los puntos de ajuste del programa cuando esté en modo de retencion (HOLD)

Los siguientes procedimientos de funcionamiento modifican el punto de ajuste del
programa del segmento de espera durante el funcionamiento en el modo de retencién.
El programa comienza a funcionar cuando se libera la retencién luego de cambiar el
punto de ajuste del programa.

1.

Fijar el funcionamiento del programa en el modo de retencion.

. S
¥ Presione la tecla SET/ENTER.
Ny’

Parpadea durante el cambio.

Presione las teclas de flecha hacia arriba/abajo para
visualizar el punto de ajuste requerido.

Parpadea durante el cambio.

Se puede realizar el “avance” durante el funcionamiento del programa utilizando cualqui-
era de las (1) tecla MODO, (2) parametro, (3) entrada de contacto y (4) comunicacion.
siguientes: (1) tecla MODO, (2) parametro, (3) entrada de contacto y (4) comunicacion.
A continuacién se muestra un ejemplo de conmutacion utilizando la tecla MODE.

Al ejecutar la funcion “avance” durante el funcionamiento en el modo de retencion,
este Ultimo esta deshabilitado.

1. Muestre la Visualizacion de funcionamiento.

10. Conmutacion al funcionamiento en modo local (LOCAL)

La conmutacion al modo local puede realizarse utilizando cualquiera de los siguientes:
(1) tecla MODE (tecla de funcion del usuario), (2) parametro, (3) entrada de contacto
y (4) comunicacion.

A continuacién se muestra un ejemplo de conmutacion utilizando la tecla MODE.

1. Muestre la Visualizacién de funcionamiento.

2 YOKOGAWA 4

m Flujo de la resolucién de problemas

11.  Cambio de los puntos de ajuste durante el funcionamiento en modo local (LOCAL)

Los siguientes procedimientos de funcionamiento modifican los puntos de ajuste
durante el funcionamiento en modo local.

1.

' Presione la tecla SET/ENTER.
.’

Parpadea durante el cambio.

' Pre,silo:e la tecla SET/ENTER.
ST =
cC oo

12. Resolucion de problemas

Si la Visualizacién de funcionamiento no aparece luego de encender la energia del controlador, verifique los procedimientos en el siguiente diagrama de fluo. m Soluciones si se produce una falla

Si un problema parece ser complicado, comuniquese con nuestros representantes de ventas.

¢ El controlador es
defectuoso?

¢Fallo el
funcionamiento de
latecla?

7Se encuentra
completamente
nactivo?

¢Fallo la
visualizacion?*

JFallo la
sefal de E/S?

de energia durante las operaciones

* Falla de energia instantanea a menos de
20 ms.

No se detecta una falla de energia. Conti-
nuda el funcionamiento normal.

Falla de energia por menos de aproxima-
damente 5 segundos, o por mas de este
YES tiempo.

Fallo la
comunicacion?

Verifique el ajuste de Apagggre}ast;/rmgi;go de

blogueo de teclas. enciéndalo nuevamente.

Verifique el cableado de
las terminales de energia.

. Verifique las
especificaciones de E/S del
controlador.

Afecta los “ajustes” y el “estado del funcio-
Ve.fr.iﬁqu.e las el namiento”.
especiiicaciones del A
pcommmeL Para obtener mas detalles, consulte el Ma-

,

nual del usuario.

Verifique el voltaje
del suministro.

Verifique las especificaciones y
la polaridad de

TEspostla
omuricacity)

os dispositivos

<
YES [« No ki

v ~Jlpts]

EI LCD (una pantalla de cristal liquido) se utiliza
para la parte de la pantalla de este producto.

NOTA

Tome nota de los ajustes de los parametros

A 4 . z
( Sin capacidad de) Ve{gl‘ggﬁ)r']"a%ggrggr‘flgos para una solicitud de reparacion.
comunicacion. comunicacion.

YES

m Para ver los errores en el

encendido y durante el
l funcionamiento, consulte
“Instalacion” en este manual.

Verifique el cableado
de la comunicacion.

h 4 EI LCD tiene una caracteristica que hace que la accion Verifique las especificaciones
YES |Cancele el ajuste.| de la pantalla aparezca tarde a bajas temperaturas. de los diqusiti\(qs dela
Ademas, el deterioro por envejecimiento provoca la comunicacion.
degradacion de la luminosidad y el contraste. |

Sin embargo, la funcién de control no se ve afectada.

Se puede habilitar/deshabilitar el modo de retencién de funcionamiento del pro-
grama durante el funcionamiento del programa utilizando cualquiera de las (1) tecla
MODO, (2) parametro, (3) entrada de contacto y (4) comunicacion.

A continuacion se muestra un ejemplo de conmutacion utilizando la tecla MODE.

1. Muestre la Visualizacion de funcionamiento.

2,

A 4

omuniquese con nosotros Problema
para su reparacion. ) resuelto.

Presione la tecla MODE.
3| @ {Cosr
‘o

Se muestra ADV (avance de segmento) (durante el
funcionamiento del programa).

: i
¥ Presione la tecla SET/ENTER. ()
* LD

I Presione la tecla MODE.

Se muestra el parametro HOLD

(Pausa/cancelacion de la liberacion del

funcionamiento del programa) (durante el 4.
funcionamiento del programa).

Muestra “HOLD ON” en el modo PROG.
Muestra “HOLD OFF” en el modo HOLD.

] Wiz
' Presione la tecla SET/ENTER. @)
LD

El segmento avanza.
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Esta guia de funcionamiento describe brevemente las funciones de los parametros.
Los simbolos de parametro que se enumeran a continuacién estan ordenados segun
aparecen en la visualizacion en cada grupo de simbolos del menu.

Ademas, cada tabla de parametros presenta una columna de “Ajuste del usuario”
donde puede registrar sus puntos de ajuste cuando los define en el controlador. La
guia en pantalla se muestra en la Visualizacién de PV en la Visualizacion de ajuste de
parametros. Esta guia se puede encender/apagar con la tecla MODE.

Parametros de funcionamiento

Mantenga presionada la tecla PARAMETER o la tecla PARA durante 3 segundos para
moverse desde la Visualizacion de funcionamiento a la Visualizacion de ajuste de pa-
rametro de funcionamiento. Presione la tecla DISPLAY o la tecla DISP una vez para
volver a la Visualizacién del funcionamiento.

- - P
“ - I DISPLAY
Mantenga presionada la tecla PARAMETER durante 3
segundos. T 1
-'V'e -P 0G Meni |<€=p| FINAL
< Pecla + * 4 D> teclal | |
Tecla SET/ENTER
1a2(4)
+ Tecla
Tecla PARAMETER
SET/ENTER Tecla SET/ENTER
1a 20 -
Tecla
Tecla T
PARAMETER l PARAMETER
Paré‘metro P F’aré:netro Parér‘n etrol ;:I\r/rw]seuna;iialzim
Visualizacion d
Vtecla M Vtecla . Vtecla : aj'j:lae opaon de
FINAL del FINFINAL del FINAL del | parametros se
parametro pal parametroj parametro| alter'nan‘en un
patrén circular.

Los grupos de parametros se pueden alternar mediante las teclasq, D

Cambie a la Visualizacion de ajuste de parametro de configuracion:
Mantenga presionada la tecla PARAMETER vy la tecla de flecha hacia la
izquierda simultaneamente durante 3 segundos.

Configuracion

- Para seleccionar el ajuste de parametro que se muestra como el valor inicial, presio-
ne la tecla de flecha hacia abajo para cambiar al siguiente parametro.

- Para modificar y definir el ajuste del parametro, presione la tecla SET/ENTER y el pun-
to de ajuste comenzara a parpadear. El estado intermitente le permite realizar cambios
(modo de ajuste). Utilice las teclas de flecha hacia arriba/abajo/izquierda/derecha para
cambiar el punto de ajuste. Presione la tecla SET/ENTER para registrar el ajuste.

Tenga en cuenta que hay algunos parametros que no se muestran dependiendo del
modelo y los cédigos de sufijo, el tipo de control (CNT), etc.

B Modo de funcionamiento
Simbolo del menu: M{JAE (MODE)

S|ml30lo el Nombre del parametro Rango de ajuste _V_al?r Qi fjel A vagl d?,
parametro inicial | usuario | visualizacion
Il D' Pausalcancelacion de la ON (encen d?;;m;:l‘lsa del programa.
(HL(’)'[D) I(;btleramon del funcionamiento OFF (apagado): Cancelacion de liberacion OFF
€l programa (reinicio del funcionamiento del programa)
’q 1" Visualizacion durante el funcionamiento del programa.
dﬂ Avance de segmento Establecido como “ADV = ON (encendido)” para OFF
(ADV) avanzar del segmento actual al segmento siguiente.
RESET: Detencion del funcionamiento del programa
I IUdE Modo de funcionamiento PROG: Inicio del funcionamiento del programa RESET
(MODE) LOCAL: Inicio del funcionamiento en modo local
AUTO: modo automatico
(QI;\Z) Interruptor AUTO/MAN MAN: modo manual MAN
,Ut Nﬂ Seleccion de niimero de patrén | 0: No se selecciond un patron del programa 0
(PTNO.) del programa 1a2 (4 cuando se especifica la opcion.)
1a2
Sgk Numero del segmento de inicio | El valor de ajuste vuelve a “1” cuando el 1 EASY
[E5) del programa funcionamiento del programa (PROG) cambia
aRESET 0 LOCAL.

1: Normal, 2: Dos veces, 5: Cinco veces,

10: Diez veces

* Utilice esta funcion al verificar el ajuste del patron
del programa. Sélo el tiempo de segmento y el 1
evento de tiempo pueden ser mas répidos.

* El funcionamiento vuelve a la velocidad
normal luego del avance.

OFF: deshabilitado

1a4: efectuar la sintonizacién automética. El
resultado de la sintonizacion se almacena en
el PID numerado especificado.

R: el resultado de la sintonizacién se almacena
en el PID de desviacion de referencia.

Avance del funcionamiento del
programa

PENd

(P.FWD)

Interruptor de sintonizacion

G OFF
automatica

(AT)

Se muestra el nimero de grupo de PID que se
selecciona. 1
1a4, R: el grupo de PID de desviacion de
referencia

Pl d

(PID)

Nimero de PID

B Parametro SELECT

Simbolo del mena: £ 5 (CS)

B Parametro de ajuste del programa
Simbolo del ment: (PRLIf; PROG > A T PTNO. (=12 02 (04)) > §F [3]/[] SEGNO. (=01 a 10 (40)) Continuacién.

B Parametro de ajuste relacionado con SP
Simbolo del mena: 5P5 (sPs)

Simbolo del 4 : Valor |Ajustedel| Nivel de Simbolo del . . Valor |Ajustedel [ Nivel de Simbolo del . _ Valor |Ajustedel| Nivelde
parémetro Nombre del parametro Rango de ajuste et | e e parametro Nombre del parametro Rango de ajuste inicial | usuario |visualizacio " o Nombre del parametro Rango de ajuste inicial :‘ — e
Simbolo del . Rango de ajuste de un parametro registrado. . . El seguimiento se lleva a cabo cuando el

. SELECCIONAR parame- . Tablaa OFF (apagado): Deshabilitar (Energizado) .
pargmetro tr0 10 a 19 Para oblgner mas detalles, consulte el Manual 0 continuacién EASY 1: Limite alto de PV, 2; Limite bajo de PV, SP& Seleccion de seguimiento SP modo qamb|a de Progr.ama a Locall. (EI pun-| - oep
registrado del usuario. 3: Limite alto de SP, 4: Limite bajo de SP, (SPT) to de ajuste local mantiene el seguimiento
: L o de SF del punto de ajuste del programa.) OFF, ON
[Parametro| n=10 | n=11 [ n=12 [ n=13 | n=14 [ n=15 [ n=16 | n=17 [ n=18 | n=19 | O L e e oog 9995:)(h oo i
arametro | n= n= n= n= n= n= n= n= n= n= 6: Limite bajo de desviacion, :00a :59 (*hora:minuto” o “minuto:
CSn 7: Limites alto y bajo de desviacion, 5& /",' Hora de inicio de funciona- | segundo” (uso comdn del instrumento) 0.00
n X 8: Desviacion dentro de los limites alto y bajo, (S.T™) miento del programa * Utilice el parametro TMU para fijar la :
Para el registro de SELECCIONAR parametros, consulte el Manual del usuario. T 9: Limite alto de SP objetivo, unidad de tiempo. sTD
Pl - :’:l fa %0 Il:im'llte bﬁloddedsp ij_e'ﬂ\/(é, 9P bl OFF (apagado): No eliminado.
; . 1T . : Limite alto de desviacion de SP objetivo, ON (encendido): Eliminado. (Establezca
| | Para metro de aj uste del p I‘Og rama ‘(DPtV',{'Yq a Tipo de eventos de PV 122 12 ijite bajo de _desviacwd_n q,e SP objel\_vo, OFF e(l patron de? programa ar(mtes de reini-
) ) r r PV.TY2) 13: Limites alto y bajo de desviacion de SP objetivo, PNE Eliminacion del numero ciar el funcionamiento del programa) |
Simbolo del mena: (FR[JL; PROG > P THI[T PTNO. (=01 a 02 (4)) > §E [3MI] SEGNO. (=00)) 14: Desuiacion de SP objetvo dentro dl limite alt y bo, (PNC)  |de patrén de programa | * El controlador restablece (elimina) el
Sl a Ve |Imeenedll o lg EHEEQ ge: :[m‘ze ﬁ\w, nimero del patron del programa en la
imbolo de 2 f alor | Ajuste del Ivel e : el limite bajo, visualizacion de funcionamiento a “0” al
Paraiol s creldelipaismetio Rango de ajuste inicial | usuario | visualizacién 17: FUERA del limite alto del lado de ventilacion final del funcionamiento del programa.
18: FUERA del limite bajo del lado de ventilacién
55P | bunto de ajuste objetivo incial | 402 100.0% del rango de entrada de PV (EV) | p * Agregar 100 para ‘desenergizado’. Por
(©5P) ep coapee PRL2 PR it m Parametro de ajuste de la funcion de alarma
SSP: El funcionamiento del programa comien- desenergizado, el ajuste es 101. CFc”rT:sgur‘ate |]
a con el punto de ajuste objetivo inicial. S ; -
RAMPZ: Inicio deplFJ’V priorizjgdo porl ralxqpla‘ : EASY =% El la Defina un valor de visualizacion del punto de mauotn STD Simbolo del mend: (] FM (ALRM)

HE J TIME: Inicio de PV priorizado por tiempo ajuste de la alarma de PV, la alarma de SP, la eneste - - .
SS!FIC_ Cadigo de inicio LSP: Inicio en modo local SsP I!E Punto de ajuste de eventos de | alarma de desviacion o la alarma de salida. manual. Slml:’volo el Nombre del parametro Rango de ajuste _V_al?r W=D .dEI q NWFI d%.
(STC) RSP: Inicio en modo remoto (PV Evia |PV1a2 219999 a 30000 (establezca un velor dentro del | © PELEITED inicial | usuario | visualizacion

* No se puede seleccionar STC=TIME cuando rango de entrada.) El punto de ajuste de la histéresis del evento
el parametro SEG.T es TM.RT.. PV.EV2) La posicién del punto decimal depende del tipo de entrada. E HYla p\/po ol evemjo local esta ajustado en un
TME I a EHHE Histéresis de eventos 1a 2 porcentaje de 0,0 a 100,00%. 0.5 STD
WT 5 Funcién de espera ENCENDI- | OFF (apagado): Deshabilitar OFF ; PR, TR (EHY1a El valor de ajuste (%) es para la banda del
ido): Habi 1 Condicién de inicio de los ON (encendido): Inicio del estado ENCENDIDO EHY2 rango de entrada de PV y la banda de salida..
(WT. SW DA/APAGAD ON (encendido): Habiltar T{A’;Li eventos de tiempo 1a 4 OFF (apagado): Inicio del estado APAGADO OFF ) 9 y
Estas alarmas funcionan independiente-
TME4) | Indep
5,0% del mente del modo de funcionamiento.
7 Establezca un valor de 5 digitos en el
Zona de espera de lado rango de T i . -Stal g
(‘*LZUUE) superior entrada ' TUAJ , a Tiempo de actividad de los oo reglstrad? inuto” 0 siguiente orden,
. de PV K ,_,FLI P I« 0:0] a 99_9:59 (*hora:minuto” o “minuto:segundo”) - [Tipo de alarma: 2 digitos (consulte a
0,02 10,0% del rango de entrada de PV (UE) (TON1a |eventosdetiempofa4 ' Dlsponltile solamente dentro del tiempo de continuacion)] + [Sin (0) o Con (1) Accion en
5,0% del T.ON4 Segmento. espera] + [Energizado (0) o Desenergizado

W 7 n e rango de ) *APAGADO cuando el modo de funci (1)’]) + [}\cc[ién dS\ segur(o )(0/1/2/3/4)] ¢

(WLZJ,_L(‘S’) Zona de espera de lado inferior entrada TB ! a to se cambia al modo, salvo el funcionamien- Para obtener detalles sobre la accion del | . ALT:

dePV T[FY | Tiempodeinactiidad delos |, St“lj‘e‘ Pffgfaf,”a- 0 THU vara fia a i seguro, consulte el Manual del usuario. I|r1d125;llto
- ” . i lice el parametro ara fijar la unida -
OFF (apagado): Sin funcion STD (T.OF1 a eventos de tiempo 12 4 de nempg (Comun en el i?'lstrur#emo ) Tipo de alarma: 2 digitos (01)

m M 0:00 2 999:59 (*hora:minuto” o “minuto:segundo’) T.OF4) : : 00: Deshabilitada Sin

* Disponible solamente para el tiempo de . " o
IR 1o :

(WT.TM) Tiempo de espera _esperaen la conmutacion de segmento. OFF El evento de PV y el evento de tiempo estan disponibles solamente durante el funcionamiento del programa. g; ::me gltp dde PP\</ Accin en
Utilice el parametro TMU para fijar la unidad Los parametros del evento PV se muestran en orden: evento de PV 1 (PV.TY1, PV.EV1), evento de PV 2, evento - Imite bajo de espera (0)
de tiempo. (Comun en el instrumento). de PV 3, y asi sucesivamente Tipo de alarma 1 a 2 03: limite alto de SP Energi-

FII'L’JEL ) . - . _ Los parametros del evento de tiempo se muestran en orden: evento de tiempo 1 (TME1, TON1, T.OF1), evento Ejemplo: Alarma 1 043 '!’“T‘e bajo de SP - Zaq? ©)
('I%_CYCL) Namero de ciclos de repeticién | 0 a 999, CONT (nimero ilimitado de veces). 0 de tiempo 2, evento de tiempo 3, y asi sucesivamente 05: limite alto de desviacion Accion del
3 ' ’ : 06: limite bajo de desviacion seguro (0)
- . [ - limi i iacié
RETRT  |Nimero de segmento de icio 1 B Parametro de ajuste local AL 1a | CT: lmies altoy belo de destiokln
(R'STRT) | del ciclo de repeticion 1220 ccion del seguro— | |alamma | S: desviacion dentro de los limies afo y bajo
1 i (TR)T <REND £20 (40) Simbolo del mena: | [ (LOC) (AL12AL2) | Energizadol 09: imite alto de SP objetivo AL2:
RENT [ Nimero de segmento final del |~ 1 - - - Desenergizado 10: limite bajo de SP objetivo _ Limite
(REND) ciclo de repeticion Simbolo del | \ "\ del parédmetro Rango de ajuste Valor | Ajustedel | Nivel de Accion en 11: limite alto de desviacién de SP objetivo | bajo de
parametro inicial | usuario | visualizacion esi 12: limite bajo de desviacion de SP objetivo | PV (02)
pera " o \
13: limites alto y bajo de desviacion de SP Sin
L . L 5 - 0,0 a 100,0% del rango de entrada de PV (EU) ot iz EASY
Punto de ajuste objetivo local i P.RL objetivo Accién en
B Parametro de aj uste del programa (LSP) (Rango de ajuste: PRLa PRH) 14: desviacion de SP objetivo dentro delos | espera (0)| Teblaa
Simbolo del ment: (PRI, PROG > P THIT PTNO. (=01 a 02 (40)) > § £ [3/[] SEGNO. (=01 a 20 (40)) ?efiza un nimero de grupo de PID para uilzar. 5 EEIE‘ESA aétﬁ{ bﬁjo . Er;erg(;é)—) continuacion
a : el limite alto zado
Simbolodel |\ ol bardmet R i — Valor | Ajustedel | Nivel de ! Seleccion de nimero de PID | * Disponible solamente para el L.PID cuando EASY 16: FUERA del limite bajo Accion
parédmetro | o ore del parametro ango de ajuste inicial | usuario | visualizacién para el funcionamiento en ZON=005. 3 1 17: FUERA del limite alto del lado de ventiacién | gl
= - (LPID) | modo local * Si se ha fijado en *seleccién de PID local’, se 18: FUERA del limite bajo del lado de ventilacién | seguro (0)
T5F Punto de ajuste objetivo final | 0@ 100.0% del rango de entrada de PV (EU) | p ). selecciona el PID local independientemente 19: limite alto de PV de entrada analogica
(TSP) (Rango de ajuste: PRLa PRH) de los modos de funcionamiento. 20: limite bajo de PV de entrada analégica
- No registrado OFF (apagado): Deshabilitar 27: limite alto de entrada de retroalimentacion
0:00 a 999:59 (‘horaminuto” o “minuto:sequndo’) (Energizado) 28: limite bajo de entrada de retroalimentacion
T M, E * Ajuste disponible para el pardmetro SEG.T=TIME. 1: Limite alto de PV, 2: Limite bajo de PV, 29: velocidad de PV
i Ajuste de tiempo del segmento | * Utilice el parametro TMU para fijar la unidad - 3: Limite alto de SP, 4: Limite bajo de SP, 30: diagnéstico de fallas
(TIME) de tiempo. (Comin en el instrumento). 5: Limite alto de desviacion, 31 FALLA
* Siel ajuste es 0,00, TSP cambia en el orden 6: Limite bajo de desviacion, -
de los pasos luego de un periodo de control. 7: Limites alto y bajo de desviacion, , _
- Noregistrado 8: Desviacion dentro de los limites alto y bajo, vt la Punto de ajuste de 1 a 2 .
Rampa: 0,0 a 100,0% del rango de entrada de Consulte 9: Limite alto de SP objetivo, 13 del tiempo de laalarma 0,01 a 99,59 (minuto.segundo) 1,00
EV (EUSO) 6 3 h%rgl90519 Enyiwnuto . ) *Progra- EAsy LY la 10: Limite bajo de SP objetivo, (VT1aVT2) |de velocidad de PV
spera: 0:00 a 999:59 (“hora:minuto” o “minuto: macion” 11: Limite alto de desviacion de SP objetivo,
segundo’) eneste 6_%31 Tipo de evento local 122 12 L‘imlwte bajo de de;/\‘/iarlswdn de SP oljnjelt‘\/vo OFF Establezca un valor de visua-
* Ajuste disponible para el parametro SEG. manual. : a - Limi i jacio et lizacion de punto de ajuste de
TMRET | Auste del gradiente en rampa ‘TI=TM.RT. ) ] . LTY2) 12 Il.j|Qsltveisagi\;onydbsjggeﬁ:xg\Zr;gterg Z;bmfg H4Y ! a Histéresis de alarma histéresis.
(TM.RT) | del segmento gg‘l‘iceemel ga(fggﬂrﬁgg ;"WeUI i?]aszguf%aernlgj ;mldad altoy bajo, STD Tas -19999 a 30000 (Establezca un 10
Por cadaphdra: TMU=HH.MM, Por cada 12 EHESQ gg} m:i zlatj% (HY12 AY2) \Iizlc;ro:ie;?ér:dd:Iprj\:tgoddeii:qr;tlrada).
minuto: TMU=MM.SS 2 i -
* Sise fija en 0,0% del rango de entrada, o si el 17: FUERA del limite alto del lado de ventilacion depende del tipo de entrada.
tiempo de segmento es 0:00, el programa pasa al 18: FUERA del limite bajo del lado de ventilacion Una salida de alarma esta ENCEN-
siguiente segmento luego de un periodo de control. . Agregfr 100 pgra “‘d‘gsinerl?izsd%’vPorr YN ! a |Temporizador de retardo | DIDA cuando el temporizador de
" , ejemplo, cuando el limite alto de PV esta de conexion de alarma | retardo expira luego de que se alcan-| 0,00
5,0,' o isllescem?nnegleonumero de PID ng‘;umero de PID se puede fjar cuando ! 1 desenergizado, el ajuste es 101. (DYNTa DYN2) 1a2 zael pumg de ajugste deqla alarma.
(S.PID) 9 parémetro “ZON =0." , Defina un valor de visualizacion del punto de 0,00 a 99,59 (minuto.segundo) STD
CONT: Conmutacién para continuacién LE) ajuste de la alarma de PV, la alarma de SP. la 0: siempre activa
HOLD: Con_rnutacwon de espera (el contro- E El Punto de ajuste de evento local | alarma de desviacién o la alarma de salida. 0 HM,j Modo de alarma 1: no activa en modo RESET 0
lador retiene el punto de ajuste de fin de a2 -19999 a 30000 (establezca un valor dentro (AMD) . "
segmento cuando el segmento ya ha sido I[ E\\//; a del rango de entrada). 2: o activa en modo RESET o MAN
o é?\TpICetado,tpa[g rea\izadr e} cor;t(ro‘\). , ) La posicion del punto decimal depende del tipo de entrada. Parametro =1 =2
: Conmutacion a modo local (el contro- = =
lador conmuta a un punto de ajuste local Los parametros del evento local se muestran en orden: evento local 1 (L.TY1, L.EV1) y evento local 2. EHYn
cuando el segmento ha sido completado).
p W.SW: Espera durante la conmutacion entre C;;Z":ge ALn
pL, |Csdgode uien W entro del intervlo de un CONT| macor” | STD W Parametro de ajuste del punto de ajuste de la alarma y SP VTn
en este
W.Ssl?:ggoer:‘rzfﬁtacibn entre segmentos (el con- manual. Simbolo del ment: qu (AL) HYn
trolador conmuta a un punto de ajuste local Simbolo del Valor | Austedel| Nivelde DYNn
cuando el segmento ya ha sido completado 4 j
luego de la Hﬁe,acimy_) P parametro pombiaice para et REED CREED inicial | usuario | visualizacio n: nimero de alarma
m—SK'_ 1@%{22;2‘5:?32 :J;in%?{gn;s}illglze Defina un valor de visualizacion del punto de
- . ajuste de la alarma de PV, la alarma de SP, - . .
un _segmgnto especificado. " la alarma de desviacion, la alarma de salida | Pa rametro de aj uste relaCIonadO con PV
DEL.: Permite borrar un segmento especificado. . "
a Punto de ajuste de la 0 la alarma de velocidad. 0 Tablaa EASY ,
(A1aA2) |alarmata2 -19999 a 30000 (defina un valor dentro del confinuacién Simbolo del menu: Pl/ 5 (PVS)
rango de entrada). = = =
La posicion del punto decimal depende del Simbolodel | \ o e del parametro Rango de ajuste hiatongy (8 atzjual e Cc)
tipo de entrada parametro inicial | usuario |visualizacion
Use la siguiente tabla para registrar los puntos de ajuste de la alarma. 0,0% del
9 P 9 P ) Polarizacion de entrada [-100,0 a 100,0 % del rango de rango de
Parametro n=1 n=2 BS del PV entrada de PV (EUS) entrada
An ) de PV EASY
(5 Filtro de entrada del PV |OFF,1a120s OFF
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B Parametro de ajuste PID
Simbolo del mend: P} o (PID)

B Parametro de sintonizacién
Simbolo de menu: - L JME (TUNE)

arametros de ajuste

Mantenga presionada la tecla PARAMETER o la tecla PARA y la tecla de flecha hacia

B Parametro de ajuste de entrada de PV
Simbolo del mena: PY (PV)

Simbolo del ’ Valor | Ajustedel | Nivel de Simbolo del : Valor | Ajustedel | Nivel de
e || e Gl PR Rangoicelaliste inicial | usuario |visualizacio parametro | Nombre del pardmetro (g COEE inicial | usuario |visualizacion
: 0,0 a 999,9 %Cuando se establece OFF: deshabilitada
E:Rg: Eﬁgggﬁﬁigﬂﬂ del |90 %, funciona como 0,1 %. 1: funcién de inhibicién de sobreimpulso
lado de calentamiento (en Se aplica el control del lado de ca- 50% (modo normal)
(P) control de calentamiento/ | '€ntamiento ENCENDIDO/APAGADO 2: funcion de inhibicion de bisqueda (modo
ventilacion) cula\nc:o apartet/:e O,t(_)I % en el control de estable)Permite responder los cambios
calentamiento/ventiacion caracteristicos mas amplios en compara-
) Tiempo integral cién con el modo de respuesta.
Tiempo integral del lado de L o 3: funcion de supresion de bisqueda (modo de
(’|) calentamiento (en control de OFF: deshabilitado 1.2 6000 s 240s r respuesta) Permite un sequimiento répido y tiempo
calentamiento/ventilacion) L Funcién superior convergente escaso de PV para el SP cambiado. OFF EASY
- - (SC) 4: funcion de inhibicion de sobreimpulso (modo
Pempofgrlvgdg lado d de inhibicién fuerte) Nota: se deben usar los
g i (gn contol da | OFF: deshabilitado 12 6000 s 60s puntos de ajuste 2 3 en el control PID o de Pl.
H P Deshabilitada en los siguientes controles:
calentamientofventilacién) 1) control de ENCENDIDO/APAGADO, 2)
Limite alto de la salida de control control de_: PD,3) c_ontr_q\ F.4) control de
Limite alto de la salidade  |-4,9 a 105,0 %, (OL<OH) calentamiento/ventiacion.
control del lado de calen-  |En control de calentamiento/ventila- | 100,0 % No use la funcion para los procesos de control
(OH) tamiento (en control de cién: 0,1 a 105,0 % (OL<OH) con respuesta como el control de presion o fujo.
calentamiento/ventilacién) H 0: normal
(Atl"éYH) Tipo sintonizacién automatica 1: estabilidad 0 STD
L oo 96115, 4 104.9 %, (0L<OW), 3D ik
cierre preciso Antisaturacién (prevencion
(Or) %ifaomn}gﬂtgiglﬁggrﬂ?oﬁ—e En control de calentamiento/ventila- 00% (AR) de integracion en exceso) AUTO, 50,02 200,0 % AUTO
calentamiento/ventilacion) cion: 0,0 a 104.9 % (OL<OH)
[JPR |Limitador de a velocidad de |OFF: deshabiltado OFF
MR Habilitado cuando el tiempo integral (OPR) salida 0,12100,0 %/s
. esta APAGADO. - :
,MR Restablecimiento manual El valor de restablecimiento manual es igual l 50,0 % Seleccione la salida usada en modo MAN
(MR) valor de saiida cuando PV = SP-5,0a 105,0 % ouando conmute de modo AUTO a MAN.
i ’ EASY OFF: mantenga la salida de control en modo
En control de AUTO (sin perturbaciones)
ENCENDIDO/ 1: Use la salida prefijada manual 1 (pertur-
APAGADO bacién de salida)
0 ["'PU[‘v Seleccion manual del numero |2: Use la salida prefjada manual 2 (pertur- | e STD
control de dos (MPON) de salida prefijado bacién de salida)
Histéresis (en control de posiciones y 3: Use la salida prefijada manual 3 (pertur-
ENCENDIDO/APAGA- dos niveles: bacién de salida)
- En control de ENCENDIDO/APA- N N
5)e0|écog;gilée]r%pgﬁlﬁglal GADO o control de dos posiciones | 05%d! 4: Usg !a salida ‘preﬁjada manual 4 (pertur-
del dops osiciones v dos |V dos niveles: 0,0 a 100,0 % del rango de bacion devsahda) .
5’5 niveles)p y rango de entrada de PV (EUS) enirada de PV 5 Usg !a salida ‘preﬁjada manual 5 (pertur-
(HYS) Histéresis del control de ; . bacién de salida)
ENCENDIDO/APAGADO | EN control de calentamiento/venti- | Encontrl e oA 1
del lado de calentamiento lacion o control proporcional de la de calenta- uia -5,0a105,0 % Tablaa
(en control de calenta- posicién: 0,0 a 100,0 % miento/ Salida prefijada manual 1 a 5 [Sin embargo, la salida se limita a los limites | 0,0 % continuacion
miento/ventilacion) ventilacion (MPO* a MPO5) alto y bajo de salida.
0
control Utilice la siguiente tabla para registrar los valores de ajuste de salida prefijada manual.
roporcional
di \apgoslicién‘ Parametro n=1 n=2 n=3 n=4 n=5
WA MPOn
Histéresis del lado 0,5 % del
HY /P |superior (en control de rango de i
(HY.UP) | ERCENDIDO/APAGA- entrada B Parametro control de zona
0,0 a 100,0 % del rango de entrada | de PV
Histéresis del lado inferi de PV (EUS) 0,5 % del Simbolo del mend: /[IME (ZONE)
HH, n istéresis del lado inferior rango de - .
LU - Simbolo del e g Valor | Ajustedel | Nivel de
(HY.LO) gg/i%]/{gk?OENCENDI edntrg\j/a parametro LTt G (LRI R COEED inicial |llsuario isualizacio
e
D’ P Establezca los puntos de referencia en la
Interruptor de accién RVS: accion inversa conmutacion que se esta llevando a cabo 100,0 %
1l . . L2 : i’
(DR) directafinversa DIR: accién directa RS ST RF{a . entre grupos de constantes PID de acuerdo | del rango | Tablaa
0.0 a999.9 %(El control de ENCENDI T Punto de referencia 123 con la zona de temperatura dada. de entrada | continuacion
,0 8 999,9 7o(E! control de g RP1 a RP3 0,0a100,0 % del de entrada de PV (EU)| de PV
PC Banda proporcional del | DO/APAGADO del lado de ventilacién se 5.0 % ( a ) (Rpj1 <RP2 Z Risr?ngo cenada de PV EU)| - de STD
(Pc) lado de ventilacion aplica cuando aparece 0,0 % el control e — 05%
de calentamiento/ventilacion itarac ,9 % del
) FHY  |Histéresis de conmuta- Se puede configurar que Ia histéresis rance 8o
) Ti t | del lad v ion d de PID cambie en un punto de referencia. entrada de
u(lc) dg*gmll'g ol €118A0 1 OFF: deshabilitado a 6000 s 240's (RHY) cion de zona de 0,02 10,0 % del rango de entrada de PV (EUS)| ™ 0/
c
Ti derivado del lad Establezca una desviacion para SP. EI PID
E{E dlf:/nepnc;ilaiggls 0 dellado | oFF: deshabilitadot a 6000 s 60s para desviacion de referencia se utiliza si
(De) l'/ Desviacion de ref . e_x'istfj unafdesviacién{nadyor que la desvia- OFF .
DHc  |umesisiorsinse Joranmson ouwony  [1woon| | easy (B [peovoconderlorrcin il pfot.
C > o
0,0 + 1 digito al 100,0 % del rango de
m imi i i entrada de PV (EUS
UL e e iado do ventiacin| 00 @ 1049 %, (OLe<OHo) 0.0% . , =S "
(OLc) Para la zona de control, establezca el parametro de ajuste ZON (Seleccion de zona de PID) en Seleccién de zona de PID.
istéresi tilice la siguiente tabla para registrar los valores de ajuste del punto de referencia.
HYS Histéresis del control de Utilice la sigui bl i [ lores de ajuste del de ref i
(HYSC) ENCENDIDO/APAGADO (0,0 a 100,0 % 0,5% Parametro =1 n=2 n=3
C, del lado de ventilacion - = =
Banda inactiva de salida (en | En control de calentamiento/ventila- RPn
control de calentamiento/  |cion: -100,0 a 50,0 % 3.0 %
(DB) ventilacion o control propor- | En control proporcional de la posi- e
cional de la posicion) cion: 1,0 a 10,0 % ,
Salida prefijada En modo RESET, se puede generar sali- | Parametro P (para PrOgrama en escalera)
alida prefijada del lado de |da de control fija. En control proporcional o
ﬂ Salid fijlada del lado de [da d | fija. E | i |00/
(PO) calentamiento (en control de |de la posicion, se puede fijar la abertura o Simbolo del menu: PPHF (PPAR)
calentamiento/ventilacion)  [de la vélvula; -5,0 a 105,0 % EASY
R - En modo RESET, se puede generar Simbolo del , . Valor | Ajustedel | Nivel de
Phc geallliant""”;eg:g?a dellado | <alida de control fija del lado de 0,0 % parémetro | Nombre del pardmetro Randcicelalustel inicial | usuario | visualizacién
(POc) ventilacion. -5,0 a 105,0 %
Si esta utilizando dos o mas grupos de parametros PID, use la siguiente tabla para registrar sus valores de ajuste. PD la i ~19999 a 30000 (Establezca una posicion Tablaa
] Parametro P01 a P10 de punto decimal usando el Software de 0 confinuacion STD
Parametro | n=2 n=3 n=4 R (P01 -5, 0) ajuste de parametro LL50A).
P
| Parédmetro | n=01 n=02 n=03 n=04 n=05 n=06 n=07 n=08 n=09 n=10
D Pn
OH
OL
MR
HYS
HY.UP
HY.LO
DR
Pc
lc
Dc
OHc
OLc
HYSc
DB
PO
POc

la izquierda simultdneamente durante 3 segundos para moverse desde la Visualiza- Si:g::g::l Nombre del parémetro Rango de ajuste i:‘i"';;l Aausz‘:rsf' visTlZ?zla(::eién
cién de funcionamiento o la Visualizacion de ajuste de parametro de funcionamiento a B —
la Visualizacién de ajuste de parametro de configuracién. %-:-':2'733?2?5#(3%95450 0 82500.0°F
Presione la tecla DISPLAY o la tecla DISP una vez para volver a la Visualizacién de K2: -270,0° a 10000 'C / -450,0° a 2300,0 °F
funcionamiento. K3:-200,0° a 500,0 °C /-200,0° a 1000,0 °F
— — J:-200,0° a 1200,0 °C / -300,0° a 2300,0 °F
Visualizacion del funcionamiento) < T1:-270,0° a 400,0 °C / -450,0° a 750,0 °F
Mantenga presionada la tecla PARAMETER o la tecla PARA | Tecla DISPLAY T2:0,0°2400,0 ucu/ -200.0°a 750’9,0':
A B: 0,0°a 1800,0 "C/32° a 3300 F
y la tecla de flecha hacia la |zqu|erda o tecla DISP S:0,0° a 1700,0 °C / 32° a 3100 °F
durante 3 segundos. ! R:0,0°a 1700,0u”C /32°a3100 ”ID:
N: -200,0° a 1300,0 "C /-300,0° a 2400,0 'F
4—}4 . Meni | €—[ Meni | €[ FINAL E'270,0° 2 10000 °C / 450,0° a 1800.0 °F
< P tecla L:-200,0° 2 900,0 °C /-300,0° a 1600,0 °F
Tecla SET/ENTER Tecla PARAMETER U1:-200,0° a 400,0 °C /-300,0° a 750,0 °F
o tecla PARA U2:0,0°a400,0 °C é -200,0° a 1000,OD°F
La Visualizacion del I M W:0,0°a2300,0 "C/32°a4200 'F
Parametro| Parametro Parametro| o i) Tipo de entrada da PY PL2:0,0° a 1390,0°C /32,0°a 25000 °F | OFF
o . . menuyia P2040: 0,0° a 1900,0 °C / 32° a 3400 °F
Vtecla M Vitecla M 'V tecla M Visualizacion de WRE: 0,0° 2 2000,0 °C / 32° a 3600 °F
N N ° ajuste de parametros JPT1:-200,0° a 500,0 °C /-300,0° a 1000,0 °F
J p
FINAL del FINAL del FINAL del se alternan en un JPT2: -150,0° a 150,0 °C / -200,0° a 300,0 °F
parametro parametro parametro . PT1:-200,0° a 850,0 :C /-300,0° a 1560,0 ZF
patron circular. PT2:-200,0° a 500,0 "C/-300,0° a 1000,0 F
PT3: -150,00° a 150,00 °C /-200,0° a 300,0 °F
Cambie a la Visualizacién de ajuste de parametros de funcionamiento: 0,4-2 V: 0,400 a 2,000 V
. 1-5V: 1,000 a 5,000 V
Mantenga presionada la tecla PARAMETER o la tecla PARA durante 4-20: 4,00 2 20,00 A
3 segundos. 0-2V: 0,000 a 2,000 V
0-10 V: 0,00 a 10,00 V
. . . 0-20: 0,00 a 20,00 mA
Funcionamiento para ajuste 21020: 10,00 a 20,00 mV
Para seleccionar el ajuste de parametro que se muestra como el valor inicial, presio- 0-100: 0,0 2 100,0 mV EASY
ne la tecla de flecha hacia abajo para cambiar al siguiente parametro. LN Unidad de entada de PV - 2!" un!gag, C: gfﬂdo_gefius c
-] . : - : nidad de entrada ae - 9In unigad, --: Sin unidad,
Para mpdlflcar y deﬁnlr’ el ajuste del parametro,_prespne la tecla SE_T/ENT_ER yel pun- (UNIT) 7 Sin unidad, F: Grado Fahrenheit
to de ajuste comenzara a parpadear. El estado intermitente le permite realizar cambios -
. o . . L . Depende del tipo de entrada.
(modo de ajuste). Utilice las teclas de flecha hacia arriba/abajo/izquierda/derecha para - Para entrada de temperatura -
cambiar el punto de ajuste. Presione la tecla SET/ENTER para registrar el ajuste. PH Valor méximo del rango de Establezca el rango de temperatura dDIegendde
. . real que se controla. (RL<RH) €l ipo de
Tenga en cuenta que hay algunos parametros que no se muestran dependiendo del mo- (RH) entrada de PV - Para entrada de corriente / voltaje - | entrada
delo y los codigos de sufijo, el tipo de control (CNT), etc. Egr‘raig'riéclavg'lt;ﬁ%‘zges g’;’:) |isceaﬁal de
La escala real con la cual se controla
e . .z la sefial de corriente / voltaje debe
B Parametro de aj uste de la funcion de control ) Valor minimo del 4 establecerse usando el valor maximo | Depende
) r E’l_ alor minimo def rango de de la escala de entrada (SH) y el valor| del tipo de
Simbolo de mend: { ££ (CTL) (RL) entrada de PV minimo de la escala de entrada (SL). | entrada
" ! " (La entrada es siempre 0 % cuando
S|mk30Io el Nombre del parametro Rango de ajuste .v?k.)r pllzio .dEI 5 NM?I dg' RL =RH).
parametro inicial | usuario
PID: control PID 0: sin cifra decimal
ONOF: control de ENCENDIDO/APA- SdP Posicion de punto decimal de la ; gna C.'Ira dgmmal I dDIe;t?endde
ENE Tino de control GADO (1 punto de histéresis) PID EASY (SDP) escala de entrada de PV : dos cifras decimales el tipo de
(©NT) P ONOF2: control de ENCENDIDO/APA- 3: tres cifras decimales entrada
GADO (2 puntos de histéresis) 4: cuatro cifras decimales
H/C: control de calentamiento/ventilacion B Depende
0: Seleccion de PID del segmento SH \e/::g'drga;;n;t:/de la escala de del tipo de
1: seleccion de zona de PID (seleccion (SH) -19999 a 30000, (SL<SH) entrada
por PV) | SH - SL | < 30000 '
2: seleccion de zona de PID (seleccion Valor minimo de la escala de = Depende
por SP objetivo) trada de PV del tipo de
3: seleccion de nimero de grupos de SP 2 (st) entrada de entrada
4: seleccion de zona de PID F—
(seleccion por SP) e N OFF: deshabilitada epende
T 5: seleccion de PID local b5l Actién ge ldetenorg p((j;r c:\\/enta- UP: escala arriba del tipo de STD
LU Seleccién de zona de PID * Si se establece “Seleccion de PID del seg- 1 STD (BSL) miento de la entrada de DOWN: escala abajo entrada
(ZON) mento”, se permite que las constantes PID
sean seleccionadas para cada segmento. W: W-5% Re/W-26% Re(Hoskins Mfg.Co.). ASTM E988
* Si se establece “Seleccion de zona de WRE: W97Re3-W75Re25
PID", se seleccionan automaticamente las .
constantes PID de acuerdo con el rango . . . .
establecido en el Punto de referencia. W Parametro de ajuste del limitador de SP, rango de entrada
* Si se establece “Seleccion de PID local”,
s el PID local Simbolo del mend: MP) (MPV)
mente de los modos de funcionamiento.
TIME: Ajuste de tiempo del segmento Simbolo del | \ o 11 del parametro Rango de ajuste _V_alc.:)rl Qs .N'vfl e
4 . TM.RT: Ajuste del gradiente en rampa parametro inicial | usuario | visualizacion
Método de ajuste del — -
segmento del segmento TIME -: Sin unidad
(SEG.T) 9 * Nota: un cambio de ajuste elimina un EASY C: Grado Celsius lgual ala
patron del programa. Nt Unidad de entrada del  |-: Sin unidad unidad de
My Unidad de tiempo del HH:MM: hora:minuto HH.MM (P-UNI) PV de control B Sl?nu‘?r:?:;d e;;rg%a
(TMU) programa MM:SS: minuto:segundo . Grado Fahrenheit
0: sin cifra decimal
F, P Posicién de punto deci- | 1: una cifra decimal
El mal de la entrada de PV | 2: dos cifras decimales 1
(P.DP) de control 3: tres cifras decimales
4: cuatro cifras decimales
P H Valor maximo del rango Depende
Png de entrada del PV de del tipo de
control -19999 a 30000, (P.RL<P.RH), entrada STD
PF Valor minimo del rango | PRH-PRL| = 30000 Depende
L de entrada del PV de del tipo de
(P.RL) control entrada
100,0 %
del
5PH Limite alto de SP 0,0 a 100,0 % del rango de entrada | rango de
(SPH) de PV (EU), (SPL<SPH) entrada
de PV
* Limita el punto de ajuste del pro-
grama, o el ajuste local durante el [0,0 % del
i f funcionamiento del programa. rango de
(ESIF:"LL Limite bajo de SP entrada
de PV
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B Parametro de ajuste de salida W Parametro de ajuste de la alarma de interrupcion de calentador Pardmetro n=t n=2 n=3 =4 0: deshabiltado ,
e IPn 1: OUT, OUT del lado de calentamiento, Valor
Simbolo del menu: yi- (OUT) Simbolo del menu: HbH (HBA) SMn interno en Control proporcional de la posicion
Simbolo dal val e Fwad 2: OUT del lado de ventilacion
ML CE 4 i GG || AEREE WEIED Simbolo del . Valor |Ajustedel| Nivel de DGn 3PV
- Nombre del parametro Rango de ajuste P . P )} X X .
parametro c g ! inicial | usuario parémetro | NomPre del pardmetro [T EEED inicial | usuario | visualizacion 11Pn LAR | |Registro de lavisualiza- [4:SP P STD
Salida de control o salida de control - " (BAR1) cién en barra-grafico 5: desviacion »
del lado de calentamiento (Los dos HE 15 Slelecmf%nddg I? funcién dg fa - ) 1 21Pn 6 16: deshabilitado
digitos inferiores) (HB1.5) alarma 1 de Interrupcion dé | 0: medicién de corriente del calen- 17: entrada de refroalimentacin (abertura de
00: OFF calentador tador . ; . . . . vélvula)
01: terminales OUT (pulso de voltaje) H ES Seleccion de la funcion de la | 1: alarma de interrupcion de calen- | | Ajuste de parametros de comunicacion PRoFlBUS.DP (Area del termmal E3) 185 entrada analogica de terminales de PV
Seleccion del tipo de sali- 02: terminales OUT (corriente) b . alarma 2 de interrupcion de tador 1 23: Evento del tiempo y estado de la alarma
03: terminales OUT (relevador) (HB2.S) | calentador Simbolo del menu: FRLIF (PROF) p
da - e ] " B o ) 100%d
3(75: :erm!na:es gg;/zo (lrJeTlgvadtlnr) g T Punto de ajuste de la corrien- Simbolo del Valor [Austedel | Nivelde v Salndq ;ie v(\jsughzacwon de desviacion 2,0 F?V1 Oé)l,JOSAz del rango de entrada rango de
! : v%'lr{;'j':)‘ es (pulso de sstnda: 9 te de la alarma 1 OFF parametro | Nombre del parametro Rango de ajuste intclal :tsuario R EE (BDV) el grafico ce barras e PV (EUS) entrada de PV
08: terminales RET/OUT2 (corriente) | " (HBT) | deinterrupcién de calentador EASY - Visualizacion de la guia | OFF: sin visualizacion,
N T 4 ente) . — OFF, 0,1 a 300,0 Arms 9.6K: 9,6k bps N v visual ON
Los dos digitos Salida de goptrol del lado de ventilacion " Punto de ajuste de la corrien- 19.2K: 19,2k bps (GUID) ENCENDIDO/APAGADO : visualizacion
superiores 1 |(Los dos digitos superiores) w05 te de la alarma 2 OFF 93.75K: 93,75k bps OFF: deshabilitado STD
Los dos digitos 8(1] ?FF los OUT (puiso de voltae) B (HB2) de interrupcion de calentador 187.5K: 187,5k bps 1: modo de ahorro de energia
inferiores - terminales pulso de voltaje, - i ’ . 0.5M: 0,5M bps ENCENDIDO (Todas las indicaciones
02: terminales OUT (corriente) Relacién del nimero de 800 Velocidad de linea en 1.5M: 1,5M bps AUTO ED Modo de ahorro de excepto visualizacion de PV APAGADO) | ep
035 terminales OUT (relevador) CT1.T) vueltas de la bobina CT1 (BR) baudios 3M: 3M bps (ECO) energia 2: modo de ahorro de energia
06: term!nales OUT2 (relevador) ’_ — - 1a 3300 6M: 6M bps ENCENDIDO (Todas las indicaciones
07: LeerT:ﬂtaaI;s) RET/OUT2 (pulso Et Re|"=!tCIDV(; d(lel rtl)urgerog?z 800 12M: 12M bps APAGADO)
vueltas de la bobina 3: Brillo 10 % (indicacién completa;
08: terminales RET/OUT2 (corriente) CT2 il 45‘150}(: 45 45K bps EASY b (indicacién completa)
Tiempo del ciclo de saiida del control TemPQ[\Ze:jdor ‘de retirdo de 0.00 bBIIgII Brillo (Oscuro) 1 a 5 (Brillante) 3 EASY
Tiempo del ciclo de salida del 30,0 (HDN1) 32".§?é?,"u :ignag’:ialemadm ’ AdR Direccion 0a125 3 — — — —
©n control del ado de calentamiento (en 0s EASY p 0,00 299,59 (m.s) sTD (ADR) ML G Mascara digital menos significativa | OFF: con el digito menos significativo| e STD
control de calentamientolventiacién) [0,5 a 1000,0 s H NE Temporizador de retardo de Velogidad de Ii 9600: 9600 bps MLSD) de visualizacion de PV ON: sin el digito menos significativo
d conexion de alarma 2 0,00 bPE elocidad de linea en 19200: 19,2k bps 38400
Ckc Tiempo del ciclo de salida del 300s (HDN2) | de interrupcién de calentador (BPS) baudios 38400: 38,4k bps
CTc control del lado de ventilacion ’ - - - . . . .z
(€T0) En los casos en que se usen los transformadores de corriente fabricados por U.R.D Co., L Numero de perfil 011213 0 m Parametro de aJUSte de visualizacion SELECT
1’:,&4: Qj)“s?éieéﬂ“éz"{‘aasgﬁ/g;'a 8,’fl":}rﬁgf:r”:jhz{‘;sgi;‘r‘r‘gg‘:‘:'CO OFF Ltd., establezca el siguiente valor para el rango del nimero de devanado de bobina. (FILE) Simbolo del menu: { 5E1 (CSEL)
(/PE) CTL-6-S-H: 800, CTL-12L-30: 3000 , Simbolo del |\ o el pardmetro Reime CheliEs Valor | Ajustedel | Nivel de
Restablecimiento del ajuste |Establecer V.RS en ON restablece el ajuste de la A H H 16 1 H arametro inicial | usuario |visualizacion
%V_RS) B e e ey paecel | oFF ) . o , ) B Parametro de ajuste de comunicacion DeviceNet (Area del terminal E3) P : :
S o is SETENTER oo B Parametro de ajuste de comunicacion RS-485 (Areas del terminal E3) Simbolo del ment: JNEL (DNET) R P Mndo
. s posicién de la valvula fija en la posicion . . " " de funcionamiento) que se modifica
4 j_ gl\ztﬁjz ?ofnoﬁgsgg:te completamente cerrada por la tecla de R Simbolo del menu: P LIHS (Ra85) Slm@olo del | Nombre del parametro Rango de ajuste Neltr | IEDEY))| LITEIE). E 5 {a Registro - visualizacion | fecuentemente para que se muestre
(ViD) P flecha hacia abajo hace que se almacene Simbolo del Valor | Ajustedel | Nivel de parametro inicial | usuario 9 en la Visualizacion de funcionamiento.| OFF STD
' cerrada el valor ajustado. Cuando se completa el Nombre del parametro Rango de ajuste g 125K: 125k b SELECT 125 OFF, 2201 a 5000
! J - Lue P! parametro inicial | usuario | visualizacion Velocidad de linea en 5K: 125k bps (CS1aCs5) ; a
ajuste de V.L, V.L deja de parpadear. % 250K: 250k bps 10M Para obtener detalles sobre el
Presionar la tecla SET/ENTER con la PCL: comunicacion de vinculo de PC (BR) baudios 500K: 500k bps rango de ajuste, consulte el Manual
} . posicion de la valvula fija en la posicion PCLSM: comunicacién de vinculo de PC del usuario.
VH Q‘\J/?I?/Liz ?o%ogjlectlgr?]gr?te completaments abierta por (2 tacla de - LADR: Céfn"",?i'gi%enc‘m'gbgfg’? Direccion 0a63 63 Utilice la siguiente tabla para registrar el valor de ajuste de visualizacién SELECT.
(V.H) N flecha hacia arriba hace que se almacene P SL Seleccion de protocolos . unicacion & caer MBRTU (ADR) -
abierta ol valor ajustado. Cuand leta el (PSL) CO-M: estacion del maestro coordinador EASY - _ _ — _ _
justado. Cuando se completa e . " Parametro n=1 n=2 n=3 n=4 n=5
ajuste de V.H, V.H deja de parpadear MBASC: Modbus (ASCII) ! . 9600: 9600 bps
H, V. MBRTU: Modbus (RTU) bF’S Velocidad de linea en 19200: 19.2k bps 38400 csn
ERE |Tiempo de desplazamientode | , 500 o 60s P-P: comunicacién de par a par (BPS) baudios 38400: 38.4k bps
(TRT)  |lavélwia 600: 600 bps, 1200: 1200 bps, T ; .
0: tipo retroalimentacion de posicion 2400: 2400 bps, 4800: 4800 bps, I LE | Numero de peri 0,1a13 0 m Parametro de ajuste de bloqueo de teclas
de la valvula Velocidad de linea en 9600: 9600 bps, 19200: 19,2k bps, (FILE)
U Modo de ajuste de la 1: tipo retroalimentacion de posicion de STD (BP3) baudios ?8400: 38,4k bps . 19200 Simbolo del menu: I(L DE (KLOC)
VMODd valvula ! la vélvula (se mueve al tipo estimacion 0 La velogldad de linea en baudios EASY . , . ., . . . Stodd] T el mad
( si se produce un error de entrada de para RS-485 es de hasta _ W Ajuste de parametros de comunicacion CC-Link (Area del terminal E3) imbolo del | ;v del parametro Rango de ajuste Valor | Ajustedel | _ Nivelde.
retroalimentacion o una interrupcion). 19,2 k bps en el area del terminal E4, parametro inicial | usuario |visualizacion
2: tipo estlm.a.mon de posicion de la valvula PR paridad NONE: ninguna, EVEN: par; EVEN Simbolo del mena: [ [ -1 (CC-L) M Escritura de comunicacién | OFF: habilitada OFF
OFF: deshabilitado (PRI) arida ODD: impar S - - (COM.W) _|habilitada/deshabilitada ON: deshabilitada
PV1:PV gnoolcicel Nombre del parametro Rango de ajuste el otglaluciorcel | relce BI de teclas (V,A)
SP1: SP ] ] ] parametro inicial | usuario | visualizacio loqueo de teclas (V,
OUT1: OUT (Abertura de la valvula: 0 a 100 % SstrFI’:)’ Bit de parada 1: 1 bit, 2: 2 bits 1 156K: 156k bps (%AT%S) para datos de parametros OFF
en el control proporcional de la posicion) Velocldad de i 625K: 625k bps en el panel frontal
,Ub 5 Tipo de salida de retrans- | LPS: suministro de energia de bucle 15 VCD ] u bP elocidad de linea en 2.5K: 2.5k bps 10M
(R75) | mision de RET TSP1: SP objefivo PVt EASY dl/f Longitud de datos 7:7 bits, 8: 8 bits 8 (BR)  |baudios 5M: 5M bps LN [Blogueo de tecia RUN OFF
HOUT1: OUT del lado de calentamiento (DLN 10M: 10M bps RO > OFF (: do): Desbl d sTP
COUT1: OUT del lado de ventilacion o Bloqueo de tecla RST en apagado): Uesbloqueado,
MV1: zgu?:u;t);ggoi:]ctmzl)de posicion (valor ﬁlg’; Direccion 1a99 1 (AgRF) Direccion 0a64 3 Easy I|?2§‘|t el panel frontal ON: Bloqueado OFF
PV: entrada analégica de de PV Pk N Bloqueo de tecla PTN en
: OFF
- Cuando RTS = PV1, SP1, TSP1, PV | 100 9 del . . L ; . BPS  |velocidaddetineaen | $o500: 30 2k wos 38400 (PTN) | el panel frontal
PrH  |Veorméximodela [RTL 1 digio a 30000 rango do m Parametro de ajuste de comunicacion Ethernet (Area del terminal E3) ®PS)  |baudios 38400, 35 4K b
escala de salida de -19999 a RTH - 1 digito s - 38,4k bps MOJE | Bloaueo de tecla MODE OFF
(RTH)  |retransmision de RET | Posicion de punto decimal: ey Simbolo del menu: £ HF ETHR) w o Mats (MODE) | en el panel frontal
Cuando RTS=PV1, SP1 0 TSP1, la posicion I L Numero de perfil LT . 0
de punto decimal es la misma que la [, 1o) STD Simbolo del | (" ol varametro R R Valor |Ajustedel | Nivel de (FILE) (0, 11: Ver.1.10) (12, 13: Ver.2.00)
Valor minimo de la escala de la entrada de PV. o de parametro P 9 J inicial | usuario | visualizacion
d
REL de salida de retransmi- | Cuando RTS=PV, la posicion de punto rango de . . .. . . ..
(RTD)  |sion de RET decimal es amisma que ladela | en'fada H5R  |Modo derespuestade | opp 4 58 1 m Parametro de ajuste de la funcion de visualizacion
escala de entrada de PV. de PV (HSR) alta velocidad ’ I EP
y i Simbolo del menu: DISP
[ 15 |Teoge salica de retrans- el que RTS oFF BPS  |Velocidad de lineaen  [9600: 9600 bps, 19200: 19,2k bps | 5a400 ls chaa i:d (DISP) i
isi i ual qu i . i i i
N BPS baudios 38400: 38,4k bps imbolo de - g alor | Ajuste del ivel de
(O1RS) | corriente OUT (P[?[) parametro | Nombre del pardmetro R EDEER inicial | usuario | visualizacion
£ Cuando O1RS = PV1, SP1, TSP1, PV Paridad NONE_: ninguna, EVEN: par, EVEN 0: ﬁjo en blgnco
0 Valor miimo de la O1RL + 1 digito a 30000 (PRI) ODD: impar 1:fijo en rojo
| retransmision de la salida| 19999 a O1RH - 1 digito - 2: vinculo a alarma 1
(O1RH) de corrients OUT Posicién de punto decimal: /Pla 0a255 Consulte | ... (Alarma AF'A(lSAI_DA: blanco, Alarma
Cuando O1de=PV1, SF(’11 o TS|P1 . Ila Direccion IP 12 4 Valor inicial: (IP1).(1P2).(IP3).(IP4)= | ala | 8% s &E&ENEL?;;??)
. osicion de punto decimal es la izqui :
oy |Veorminimo de i escala D ot s o Ia antrada d PV. STD (P1a1Pa) (192).(168)(1).(1) izquierda (Alarma APAGADA: rojo, Alarma
i ,,QL e sali da Ie ref Irgnsd_ Cuando O1RS =PV, la posicion de - 5M I 0a255 c It ENCENDIDA: blanco)
(O1RL)  |mision eoeiﬁl'a \da de punto decimal es la misma que la a ) Valor inicial: onsulte | o 4: vinculo a alarma 1 0 2 (Alarma APAGA-
corriente de la escala de entrada de PV. M Mascara de subred 1 a 4 SM1).(SM2).(SM3).(SM4)= ala o ) DA: blanco, Alarma ENCENDIDA: rojo)
I ( )( ).( ).( ) o continuacion " X
izquierda PEME[ Interruptor de color activo | 5: vinculo a alarma 1 0 2 (Alarma APAGADA:
Ty - (SM1 a SM4) (255).(255).(255).(0) Tuptor de ! 0
i Rangotdeoslij[;_da de 4-20 4 2 20 mA 4-20 (PCMD)  |de visualizacién de PV rojo, Alarma ENCENDIDA: blanco)
(OU.A) corriente 0-20: 0 a 20 mA D”- / a 0a255 Consulte 6: limite de PV (Dentro del rango: blanco,
. u Lo Valor inicial: | Tablaa Fuera del rango: rojo)
RE H Rango de salida de gg:g 28 : g mﬁ 4-20 Gateway por omisién 12 4 (DG1).(DG2).(DG3).(DG4)= |, allad continuacion|  EASY 7: limite de PV (Dentro del rango: rojo, Fuera
(RET.A)  |corriente RET ’ (DG1 a DG4) (0).(0).(0).(0) lzquierda del rango: blanco) EASY
P F’k 8: desviacion de SP (Dentro de la desvia-
NG 2 1024 2 cion: blanco, Fuera de la desviacion: rojo)
(PRT) imero de puerto 502, 1024 265535 50 9: desviacion de SP (Dentro de la desviacion:
) rojo, Fuera de la desviacion: blanco)
/ Restriccion de acceso IP |OFF: deshabilitada, ON: habilitada | OFF 10: vinculo a DI (ENCENDIDO: rojo, APAGA-
(IPAR) DO: blanco)
iPla [H [l docamio oo [EX0e e e
0a255 (PCH) _ |oolorde PV 19999 a 30000 (Establezca un valor deniro del
U PL{, Direccién IP permitida Valor inicial: { e !
Consulte r . . f rango de entrada).
Ej F’ la 1-1a1-4 (1.1P1).(1.1P2).(1.IP3).(1.1P4)= | ="\ Tablaa LL Limite bajo de cambio de |, posicion de punto decimal depende del tipo 0
) Py Direccién IP permitida (255).(255).(255).(255) inquierda | ©1La%En (PCL)  |color de PV de entrada,
2-1a24 (2.1P1).(2.IP2).(2.IP3).(2.IP4)= — -
(1.1P1a 1.1P4, (255).(255).(255).(255) PG| |Seleccion del patron de gENFéPV!SU_a"Zf}C'OU,de('jpa‘m" PTN
2.IP1 a 2.1P4) (PTSL) visualizacion del programa esﬁera. visualizacion de rampa y
Ajustar este parametro a “ON” per-
EEN Interruptor de ajuste mite los ajustes de parametros de OFF
(ESW) Ethernet la comunicacion mediante Ethernet.
OFF, ON

Utilice la siguiente tabla para registrar el valor de ajuste de comunicacién Ethernet.
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m Parametro de registro de la funcién DI

Simbolo del mena: o 51 (D1.SL)

m Parametro de ajuste de DO (Area del terminal E1)
Simbolo del mena:dﬂ (DO)

m Parametro de confirmacién de error y versién
(so6lo para visualizacion)

del relevador OUT2

Seiial de finalizacidn de espera (3 segundo): 4258

m R % = : 5 . o1
Simbolo del n Valor | Ajustedel [ Nivel de Simbolo del . q Valor | Ajustedel | Nivel de Simbolo del menu: EF (VER)
parametro Nombre del parametro Rango de ajuste e |t |y para Nombre del parametro Rango de ajuste e | Simbolo del o
PR Conmutar a PROG (inicio Seleccion de la funcién Consulte a parémetro Nombreldeljpardmetro Registroldajestado visualizacion
(PR(%’) del funcionamiento del 5025 (DO1.5) DO11 lgual que AL1.S la izquierda PHEP
pcfr?:r:r)a RESET o025 [Seleccion de la funcion | Fije “OFF” para deshabilitar la Consulte a (PA.ER) Estado de error del pardmetro
PE& (detencion del funciona- 5026 (DO2.S) Do12 funcion. la izquierda UPEP Estado d del .
(RST) miento del programa) dﬂig Seleccion de la funcion |\, 501124353 Consultea | Tablaa STD (OPER) stado de error de la opcién
) UE Conmutar a LOCAL(LSP) (DO3.5) DO13 ' DO12=4354, la izquierda | confinuacién /
'(-LOC) gzur:r:%é:lglkf;éz(lz)lonamlento 5027 ,:IU'-IS Seleccion de la funcion DO13=4818, Consultea (AD1E) Estado de error del conversor A/D 1
; 004.5) |DO14 DO14=4819, la izquierda Ad2E
PR) Interruptor PROG/RESET OFF ::IUSE Seleccion de la funcion DO15=4821 Consultea (ADSE) Estado de error del conversor A/D 2
; (DO5.5) DO15 la izquierda 171
P/ H Interruptor PROG/HOLD OFF . . PV Estado de error de entrada de bucle 1 de PV
ilice la siguiente tabla para registrar el valor de ajuste de DO. .
(P/H) Utilice | te tabl t | valor d te de DO (PV1.E)
P/l Interruptor PROG/ Establezca un nimero de relevador | OFF Parametro Area del terminal E1 Estado de error en escalera
(P/L) LOCAL(LSP) de entrada de contacto. (LA.ER)
mn Conmutar a HOLD (Inicio | Fije “OFF" para deshabilitar la funcion. DO1.S LR
HOLd del funcionamiento en OFF DO2.S ’I\IAI?:H Versién de MCU
HOLD) modo de retencion) Terminales estandar STD DO3.S ( )
/ DI1: 5025, DI2: 5026, DI3: 5027 - EU Version de DCU
Avance de segmento OFF DOA4.
(ADV) r o ENCENDIDOT Area del terminal E4 DSS : ([,)-C,L:), -
NHI k nterruptor e DI41: 5089, DI42: 5090, DI143: 5091, . Lo Version de ECU-1 (Area del terminal E1)
I APAGADO de la funcién DI44: 5092. DI45: OFF (ECU1)
(WAIT) de espera 15092, DI45: 5093 EEUJ EASY
H(/M Interruptor AUTOIMAN OFF m Parametro de ajuste del sistema ) Version de ECU-3 (Area del terminal E3)
(AIM) . . i
lqt Interruptor START/STOP Simbolo del mend: 555 (SYS) (ELCIL-JI4 Versién de ECU-4 (Area del terminal E4)
(AT) qe sintonizacion automa- OFF Slml:')olo del Nombre del pardmetro Rango de ajuste _Ve_!l?r Ajuste fiel _valel de"
tica pardmetro inicial | usuario F’HRH Version del parémetro
Hll_‘ . B Establezca como el controlador PARA)
LLAT Liberacion del seguro OFF debera recuperarse de una falla de
( energia de 5 segundos 0 mas. EP Version del producto
| Interruptor ENCENDIDO/ 2] CONT: continte la accion estableci- (H VER)
l(. APAGADO de la luz de OFF Rj‘l\zlgl Modo de reinicio da antes de la falla de energia. CONT SER ! NG d e 1
fondo LCD MAN: inicio desde MAN. umero de serie
7% N RESET: Inicio desde AUTO y STD (SER1)
(PVRW) Interruptor blanco/rojo de PV OFF RESET. Muestra el valor de salida SEF’E Numero de serie 2
prefijado. (SER2)
F M Establezca el tiempo entre el i
e .z e t Temporizador de reinicio |encendido y el instante en que el 0 Direccion MAC 1 (Area del terminal E3)
m Parametro de numeracioén de la funcién DI RTM) controlador inicia el caloulo. 0 10 s (MAC1)
Establezca el valor de salida N . " A .
B . Iy
Simbolo del menu: (37 JuLs (DI.NU) prefijado cuando ocurre la accion (MHACZE Direccion MAC 2 (Area del terminal E3)
" - " de deterioro por calentamiento de
Simbolo del | o110 del parémetro Rango de ajuste NalchLare=el Jaiiicli} . ) entrada o el error ADC. MAL 3 |bireccion MAC 3 (Area del terminal E3)
parametro inicial | usuario | visualizacion ’J Salida prefijada de error [Se prioriza la salida manual cuando 0 sTD (MAC3)
P (EPO) de entrada ocurre la accion de deterioro por
F’tTJgOU Bit 0 del numero de PID 5089 calentamiento de entrada en MAN. P | |
0: Salida prefijada A i i i iR A
0: Salida prefiiac m Parametro de nivel de visualizaciéon de parametros
F; tng1 ! |Bit1del nimero de PID | Consulte Ia siguiente tabla. 5090 EASY 2: salida de 100 % Simbolo del mena: {_§/  (LvL)
FPED Frecuencia de potencia |AUTO, 60: 60 Hz, 50: 50 Hz AUTO Simbolo del . . Valor | Ajustedel | Nivel de
PP b‘rjg; Bit 2 del numero de PID 5091 (FREQ) parametro (ol Gl PR e RangoltsiS/uste inicial | usuario | visualizacion
. - FF: habili
H5M | Modo de ajuste rapido | OFF: deshabilitado ON i o EASY: modo de ajuste sencillo
ON: habilitado / Nivel de visualizacion de h .
=Ny (Qsm) LEVL .
U Bit 0 del numero de PID OFF &) LEVL pardmetros STD: modo de ajuste estandar STD EASY
(PN.BO) ENG: inglé d:zerl" ) PRO: modo de ajuste profesional
s inglés el EASY
ﬁlrl\l.lbm, Bit 1 del numero de PID OFF I HND Ld;ﬁ?aucﬁ visualizacion EIIRE,; f;?:nﬁ?\ mlr;tielo * Para obtener informacion sobre el Modo de ajuste profesional, consulte el Manual del usuario.
Establezca un nimero de relevador (LANG) g SPA:'espaﬁoI zédigos
PNBEC  [Bit2 del nimerode PD |! de entrada de contacto. | oFfF de sufijo
(PN.B2) Fije “OFF” para deshabilitar la funcion. PHSS
i 4 Ajuste de la contrasefia |0 (Sin contrasefa) a 65535 0
P ’ . Terminales estandar J
(PASS)
PI\TbBSB Bit 3 del niumero de PID DI1: 5025, DI2: 5026, DI3: 5027 OFF STD
MPRL  |Bit0 del numero de salida Area del terminal E4 OFF
MP B0) |prefijado manualmente | DI41: 5089, DI42: 5090, DI43: 5091,
DI44: 5092, DI45: 5093
MF’b | [Bit1 del numero de salida OFF
(MPB1) prefijado manualmente
MPL2  |[Bit2 del nimero de salida
i OFF
(MP.B2) prefijado manualmente
m Parametro de registro de la funcion AL1-AL3
Simbolo del mena: L (ALM)
Slm|30|0 el Nombre del parametro Rango de ajuste .V?I?r Bl .del . vagl d?,
p etro inicial | usuario
Establezca un ndmero de relevador I.
L. e Para obtener mas detalles sobre otros
l’_ l Seleccion de la funcion elementos distintos de los detallados 4801
(AL1.S) AL1 a continuacién, consulte el Manual del
usuario .
Ex.) Fije el nimero 4353 para
AL1.S para usar la alarma 1.
HL ES Seleccion de la funcién | Fije “OFF” para deshabilitar la funcion. 4802
(AL2 'S) AL2 Rango de ajuste: 4001 a 6304
’ Sin funcion: OFF,
Evento 1 de PV: 4801, Evento 2 de PV: 4802,
Evento de tiempo 1: 4817, Evento de tiempo 2: 4818,
Il i ik Evento de tiempo 3: 4819, >Evento de tiempo 4: 4821,
AL3S iﬁ';cc"’n delafuncion | e 1: 4353, Alarma 2. 4354, 4817 STD
(AL3.S) Estado AUTO (ENCENDIDO) / MAN (APAGADO): 4177
Estado RESET del programa: 4181
Estado RUN del programa: 4182
n L, L, Estado de funcionamiento local: 4183
[IRS  |Seleccion de la funcion | Estado de modo HOLD: 4189 OFF
(OR'S) del relevador OUT Estado de avance del programa: 4187
Sefial de finalizacion del patron (1 segundo): 4265
Sefial de finalizacion del patron (: 66
Seiial de finalizacion del patron (: : 4267
UPES Seleccion de la funcién | Seflal de finalizacion de espera (1 segundo): 4257 OFF
(
(

(ORZS)

Sefial de finalizacion de espera (5 segundo): 4259

Salida de FAIL ENCENDIDO): 4256

Marcas comerciales

e Los nombres de nuestros productos o los nombres de las marcas que se mencionan
en este manual son marcas comerciales registradas de Yokogawa Electric Corporation.

e Adobe, Acrobat, y Postscript son marcas comerciales o marcas comerciales
registradas de Adobe Systems Incorporated.

o Ethernet es marca comercial registrada de XEROX Corporation en los Estados Unidos.

e Modbus es marca comercial registrada de Schneider Electric.

o PROFIBUS-DP es marca comercial registrada de PROFIBUS User Organization.

e DeviceNet es marca comercial registrada de Open DeviceNet Vendor Association.

e CC-Link es marca comercial registrada de CC-Link Partner Association.

e Nosotros no utilizamos TM ni la marca ® para indicar marcas comerciales ni marcas
comerciales registradas en este manual.

e Todos los nombres de los productos mencionados en este manual son marcas
comerciales o marcas comerciales registradad de sus rspectivas compafiias.
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